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Technische Eigenschaften

Die Motive-Motoren werden nach den internationalen GleichmaRigkeitsnormen hergestellt; jedes MaR,
bei jeder Bauform, ist aus den Tabellen bezliglich der Norm IEC 72-1 berechnet.

Die Baugrofen sind B3, B5, B14, B3/B5, B3/B14, B14B werden gemaR IEC34-7 gefertigt.

Die asynchronen Dreiphasen-Motoren von Motive der Serie Delphi sind vom geschlossenen Typ mit
AuRenventilation.

Volts
Das Gehduse bis einschlieBlich Typ 132 wird @
in Druckguss-Aluminiumlegierung hergestellt, 3 A O/k
vom Typ 160 bis 355 aus Gusseisen. Hz
Die Rotoren werden dynamisch gewuchtet geman 230 400 (Pn=100%)
|IEC34-14 und ISO 8821. 50 220 380 (Pn=100%)
Ausfiihrung samtlicher Motoren mit: ) 240 415 (Pn=100%)
Mehrfachspannung % 260 440 (Pn=110%)
Multifrequenz 50/60Hz 60 220 380 (Pn=100%)
geman den rechts angefiihrten Daten 265 460 (Pn=115%)
Isolierklasse F, (H auf Anfrage) —190)0
Dauerbetrieb S1* 280 480 (Pn=120%)
Schutzart IP55, (IP56, 66, 67, und 68 auf Anfrage)
Effizienzklasse 1 oder 2 (CEMEP) 400 690 (Pn=100%)
Effizienzklasse IE2 oder IE3 (IEC 60034-30) 50| 380 660 (Pn=100%)
*S1 .Dauerbetrieb .bei konstant. Belastung § 415 720 (Pn=100%)
g' 440 760 (Pn=110%)
- 60 380 660 (Pn=100%)
N 460 795 (Pn=115%)
480 830 (Pn=120%)

Tmax| @ = Belastung

b = Stromverluste

¢ = Temperaturen

L] d = Zeit

N = Betriebszeit unter konstanter Belastung Tmax
= Tmax= erreichte Hochsttemperatur
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Schutzeinrichtungen miissen auf der Grundlage der spezifischen Eingreifbedingungen in
Ubereinstimmung mit EN 60204-1 gewahlt werden (fiir Motoren, die in explosionsgefahrdeten
Bereichen eingesetzt werden, siehe EN60079-14 und EN61241-14).

Externe Schutzeinrichtungen

Elektrischer und thermischer Schutz

Folgendes kann vorhanden sein:

e <

Schutz gegen Uberstrom und Kurzschliisse. Dieser Schutz kann
durch den magnetothermischen Leistungsschalter oder durch Sicherungen erreicht
werden. Diese miissen auf den Motorstrom kalibriert werden.

Schutz vor Uberlastung durch ein thermisches Relais, das ein
Stromleitungsschiitz vor dem Motor steuert.

3. Schutz gegen Uberdrehzahl, zum Beispiel in dem Fall, bei dem die mechanische Last
den Motor mitschleppt und dies zu einer Gefahr werden kann.

4. Wenn spezielle Betriebsbedingungen, die mit anderen Maschinen oder Maschinenteilen
synchron sind, es erfordern und zwar gegen die Unterbrechung der
Versorgungsspannung  oder  die  Reduktion  derselben  mittels  eines
Unterspannungsrelais, dass einen automatischen Leistungstrennschalter steuert.

Technical Manual Delphi/Mono series motors rev.24 Seite 4 of 62



Interner thermischer Schutz: (nach CEI 2-3 / [EC 34-1)

Der elekirische Schutz auf der Zuleitung zum Motor kann unzureichend sein, um den Schutz vor
Uberlast zu schiitzen. In der Tat wird der Motor bei schlechter werdenden Bedingungen erhitzt, aber
die elektrischen Bedingungen andern sich nicht, was den Schutz auf der Linie hemmt. Dieses
Problem wird durch die Installation von Schutzvorrichtungen an den Wicklungen geldst:

Bi-metallische Vorrichtung PTO

ist ein elektromechanisches Geréat, das normalerweise geschlossen
ist, und sich elektrisch 6ffnet, sobald Sie Grenztemperatur erreicht ist;
es wird automatisch zurlickgesetzt, wenn die Temperatur unter den
Schwellenwert sinkt.

V4

<
<

0 Tr Ti K

Tr= opening temperature (der Motor halt an)
Ti= re-closing temperature (der Motor setzt sich wieder in Betrieb)

Thermistor-Vorrichtung PTC

diese Vorrichtung variiert ihren Widerstand plétzlich und positiv,
sobald die Eingreiftemperatur erreicht ist. Motoren der Groften 160
bis 355L sind standardmafig mit 3 in die Wicklung eingetauchten
PTC-Thermistoren ausgestattet. Die Aktivierungstemperatur betragt
130°C bei Motoren der Klasse F (Standard-DELPHI-Serie) oder
160°C bei Motoren der Klasse H+ (DELFIRE-Serie).
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o T K GroRe 160-400
PTC-Position Ti= Eingreiftemperatur Kabelverschraubung fiir
PTC
Vorrichtung PT100

es ist eine Vorrichtung, die ihren Widerstand in Abhéngigkeit der
Temperatur kontinuierlich und auf steigende Art variiert. Sie ist
nitzlich bei kontinuierlicher Erfassung der Temperatur der
Wicklungen mittels elektronischer Gerate.
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In Ubereinstimmung mit der Norm IEC34-1 kénnen alle Motoren eine Uberlastung des 1,5-
fachen des Nennstroms und fiir 2 Minuten des 1,6-fachen des Nennmoments fiir 15 Sekunden
ertragen (V und Hz nominal)
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SCHEDAPT - Steuermodul der Motorsonden

http p oad/documenti/manuIi/SCHEDAPT deu.pdf
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Die Arbeitsvorgange fiir den Anschluss an das Stromnetz (gilt auch fir Hilfsstromkreise) muss in
Ubereinstimmung mit den folgenden Anforderungen durchgefiihrt werden:

¢ jede beliebige Arbeit an der Anlage ist durch geschultes Personal durchzufiihren;
e der Motor muss deaktiviert und isoliert werden;

o stellen Sie sicher, dass kein unbeabsichtigter Neustart maglich ist;

¢ die Abwesenheit von Spannung muss sichergestellt sein;

e wo das Netz keinen direkten Eingabestrom ertragt, kann der Motor mittels eines Stern-
Dreieck-Schalters gestartet werden. Dies kann nur bei Motoren geschehen, deren
Verbindung der Wicklungen fiir die Nennspannung ein Dreieck ist.

o die Verbindung muss auf eine Weise hergestellt werden, dass ein dauerhafter und sicherer
Anschluss gewahrleistet ist;

o die korrekte Abmessung der Versorgungskabel sicherstellen

o sicherstellen, dass die Anschlussdose frei von Fremdkdrpern, Schmutz oder Feuchtigkeit ist.
SchlieRen Sie nicht verwendete Kabelverschraubungen und ziehen Sie den
Klemmenkastendeckel gut an, um das Eindringen von Staub und Wasser zu verhindern;

e im Fall von Motoren mit Bremse (AT Serie ..) ist vor der Inbetriebnahme der korrekte Betrieb
zu Uberprifen;

o Die Anderung der Drehrichtung kann durch Vertauschen der beiden Phasen erreicht werden.

Elektrischer Anschluss

Inbetriebnahme

Vor dem Start des Motors ist eine allgemeine Kontrolle vorzunehmen, um sicherzustellen, dass alle
Installationsverfahren beachtet worden sind. Insbesondere ist zu Uiberpriifen:

o ob die Versorgungsspannung des Motors der vom Typenschild vorgesehenen entspricht;

o (berpriifen Sie die Verbindung der Anschlussplatte, ziehen Sie alle ihre Muttern an und sichern Sie
die Klemmenabdeckung, wobei darauf zu achten ist, dass die Dichtung nicht beschadigt wird;

o (iberpriifen Sie die freie Rotation der Welle manuell;

o kontrollieren Sie, ob alle Phasen unter Spannung stehen und messen Sie nach Mdglichkeit, ob ihr
Wert mit dem Nominalwert des Typenschilds (ibereinstimmt.
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Schaltpléane (DELPHI 3PH)

Motor-Typ 56 |63-100] 112 132 |160-180|200-225)250-355] 400

Kabelverschraubung M16 | M20 M25 | M32 | 2xM40 | 2xM50 | 2xM63 | 3xM63

FGIEORI&

Motive code Cable description MOtT; c[::]r rent
CAVOFG160R4G1.5MT FG160R 4G1,5 mm? 0+10
CAVOFG160R4G2.5MT FG160R 4G2,5 mm? 11+16
CAVOFG160R4GAMT FG160R 4G4 mm? 17 + 22
CAVOFG160R4GEMT FG160R 4G6 mm? 23+32
CAVOFG160R4G10MT FG160R 4G10 mm2 33 +50
CAVOFG160R4G16MT FG160R 4G16 mm2 51+ 64
CAVOFG160R4G25MT FG160R 4G25 mm? 65 + 90
CAVOFG160R4G35MT FG160R 4G35 mm? 91+110
CAVOFG160R4G50MT FG160R 4G50 mm? 111+ 130
CAVOFG160R4G70MT FG160R 4G70 mm?2 131170
CAVOFG160R4GI5MT FG160R 4G95 mm?2 171 + 200
CAVOFG160R4G120MT FG160R 4G120 mm? 201 + 240
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CAVOFG160R4G150MT FG160R 4G150 mm? 241 + 270

CAVOFG160R4G185MT FG160R 4G185 mm? 271 + 305

Korrekte und falsche Verbindung der Kaberingzunge auf die Kabelklemme
—— ——

Drehmoment (Nm) auf den Kabelklemmennut

O
Q/ < M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16
R Nm
Stahl 2 3,2 5 10 20 35 65
Messing 1 2 3 6 12 20 50
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Die Wicklungen der Dreiphasen-Motoren der Delphi-Serie kdnnen in der Form eines Sterns
oder eines Dreiecks angeschlossen werden.

1

w1 AUl wi \%

Sternanschluss

Der Sternanschluss wird erlangt, indem die Endungen W2,
U2 und V2 miteinander verbunden werden und die
Endungen U1, V1 und W1 gespeist werden.

Der Dreieckanschluss wird erlangt, indem das Ende einer
Phase an den Anfang der darauffolgenden Phase
angeschlossen wird.

Fiir die Schaltplane der selbsthaltenden Motoren siehe Kapitel ,,Serie Delphi AT...".
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Motor mit Doppelpolaritét
Einzelwicklung (Dahlander)
2/4 - 418 Pole
Hochgeschwindigkeitsanschluss Anschluss bei niedriger Geschwindigkeit

400 YY 400 A

Um die Vorteile der beiden Geschwindigkeiten zu nutzen, verwenden Sie ein Kabel mit 6 +1
Drahten und schlieen einen externen Schalter an
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Motor mit Doppelpolaritat
mit Doppelwicklung
2/6 — 2/8 — 416 — 6/8 Poles
Hochgeschwindigkeitsanschluss Anschluss bei niedriger Geschwindigkeit

400Y 400Y

v

Um die Vorteile der beiden Geschwindigkeiten zu nutzen, verwenden Sie ein Kabel mit 6 +1
Dréahten und schlielen einen externen Schalter an
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Einphasenmotoren
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Starting Capacitor 3 wires MONO

D,
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‘

NEO-WiFi " (motoren 230VA/400VY)
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NEO-WiFi -

» (motoren 400VA/690VY)

Technical Manual Delphi/Mono series motors rev.24

Seite 17 of 62



@

BETRIEBSBEDINGUNGEN

FEUCHTIGKEIT:

Die Motoren kénnen in Umgebungen mit
einer relativen Feuchtigkeit zwischen 30
und 95% (ohne Kondensierung) betrieben
werden.

Schadliche Auswirkungen infalge von ge-
legentlicher Kondensierung mussen durch
eine entsprechend geplante Ausstattung
vermieden werden. Wenn erforderlich,
mussen zusatzliche MaBnahmen ergriffen
werden (Motive bietet zum Beispiel Hei-
zelemente zum Schutz gegen Kondensa-
thildung, Drainagebohrungen oder vollstan-
dig in Harz eingegossene Wicklungen an).

HOHE UND TEMPERATUR :

Die angegebenen Leistungen verstehen sich
fur Motoren, deren normale Anwendung in
einer Hohe von max. 1000 m ¢. d. Mee-
resspiegel erfolgt und einer Temperatur
zwischen +5° und +40°C bei Motoren mit
Nennleistung unter O,6kVWV, zwischen 15°
und +40°C bei Motaren mit Nennleistung
Uber 0,BkWV (IEC 34-1): bei von den Angaben
abweichenden Betriebsbedingungen (Héhe
oder Temperaturen dartber) verringert sich
die Leistung um 10% pro 10° Ubertempe-
ratur und um 8% pro 1000 Meter Hohe
mehr.

Es ist nicht notwendig, die Nennleistung zu
verringern, falls eine Hohe tber 1000 m
und unter

2000 m nicht einer Temperatur von max.
30 C oder max.19° C bei einem Betrieb in
Hahen zwischen 2000 m und 3000 m.

SPANNUNG - FREQUENZ:
Eine Variierung der Spannung von + 10%
des Nennwertes ist annehmbar.

Bei dieser Unterbrechung liefern
unsere Motoren die Nennlei-
stung.

Grenze der oben genannten
Spannungen, kann eine
Erhéhung der Ubertemperatur
von max. 10°C max. erreicht
werden.

)

ISOLIERUNG:

Die Wicklung ist mit einem Kupferdraht mit
doppelter, tropenfester Lackierung Grad 2 in
der Klasse H und einer Nutisolierung der
Klasse F ausgefuhrt. Dadurch ist ein hoher
Schutz gegen elektrische, thermische und
mechanische Beanspruchungen gewahrleistet.
Die Isolierung zwischen Kupfer und Nuteisen
wird durch eine Folie hergestelit, welche die
Spulenseite kamplett umwickelt.

Die Standardisolierung ist durch eine weitere
Trennfolie zwischen den Phasen verstarkt, die
die Aufgabe hat, den Motor vor den hohen
Spannungsspitzen zu schitzen, die normale-
rweise bei g

Umrichterspei- §
sung auftreten.
Bei Verwendung
eines Umri-
chters in Ver-
bindung mit
Matoren mit ei-
ner Leistung von
uber 75kW
empfiehlt sich
der Einbau eines
elektrisch isolierten Kissens auf der Gegenseite
der Ubertragung. Diese Vorrichtung 6ffnet
den zwischen dem Rotor und der Maotarkon-
struktion bestehenden elektrischen Kreis und
vermeidet dadurch, dass die VWellenstrome
durch die Kissen dringen. Anderenfalls kénnten
sich deren Kugeln und Laufbahnen frihzeitig
abnutzen.

Die Hochsttemperaturen (Tmax) der von der
Norm ENB0034-1 festgelegten Isolierklassen
sind im Kapitel ,technische Daten” angegeben.
Die Delphi-Motoren sind mit einer weiten
Sicherheitsspanne gegen eventuelle Uberlasten
gebaut, weil sie einen VWarmewert bei Nenn-
leistung haben, der weit unter der
von ihrer Isolierklasse unterstitzten
Grenze liegt. Dieser Umstand erhoht
die Lebensdauer des Maotors
erheblich. Diese \Werte von fO T
sind in den Leistungstabellen in
diesem Katalog angegeben (Fur
weitere Details zu den TD wird auf
das Kapitel ,technische Details”
verwiesen).
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Regenschutzdach

Fur Anwendungen im Freien mit Einbaulagen V5 - V18 - V1 - V15 (Welle unten)

empfehlen wir die Installation eines Regenschutzdaches. Diese Ausfiihrung kann auch in
Umgebungen fiir Textilbearbeitungen verwendet werden.
Das Regenschutzdach ist obligatorisch fiir Atex-Motoren, wenn diese in Position V5 - V18

- V1 -V15 montiert warden

TYP L
63 215
71 323
80 369
90Ss 403
90L 428
100 469
112 453
1325 273
138M | 613
160M | 770
160L 825
180M | 915
180L 955
200L | 1025
2255 | 1155
2es5M | 1160
250M | 1220
2805 | 1265
280M | 1315
3155 | 1540
315M | 1570
315L | 1680
355M | 1840
355L | 1870
400 | 2280
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Serie Delphi AT..

Die selbsthaltenden Motoren der Serie Delphi ATDC, AT24, ATTDe ATTD24 beinhalten die Verwendung
von gleichstromgespeisten Federdruckbremsen, die fest auf einem gusseisernen Schild auf der
Riickseite des Motors aufgeschrumpft sind. AT24 und ATTD24 sind mit Bremsen bis 24V ausgestattet,
damit sie direkt aus den separaten Ausgangen gespeist werden kénnen, die bei den meisten Umrichtern
vorhanden sind.”

Fur die Motoren, ATDC und AT24 konnen zwei verschiedene Arten von Einstellungen durchgefihrt
. ¢ _werden.) = _

“ 7 Einstellurig des Luftspalts S

ﬂl g p
FQ\einerﬁ&orgekten Betrieb muss der Luftspalt S zwischen dem Elektromagnet @ und dem

Bewéglich&lAnkerA@ folgende Werte aufweisen:
A o= |

- —
= ; Motor-T Luftspalt S (mm
B\ J/ yp palt S (mm)
63~71 0.20~0.30
& 80~100 0.40~0.50
\ | 112~280 0.50~0.60

Die Einstellung erfolgt durch Einwirken auf die Gewindebuchsen ® Uberpriifung mittels eines
Dickenmessgerats, ob der gewiinschte Luftspaltwert erreicht wurde. Bei Bremsen der Grolen 63, 71, 80
und 90 kann die Einstellung des Luftspalts S nicht gedndert werden.

Einstellung des Bremsmoments (nur ATDC / ATTD 112--280)

Sie wird durch die Betatigung des Einstellungsgewindestiftes erlangt ®. Der Bremsmoment ist schon
von Motive auf den Héchstwert eingestellt worden, wobei empfohlen wird, diesen nicht zu &ndern.

@ Bewegliche Verankerung
@ Federn

@ Bremsscheibe

@ Trager

® Motorwelle

©® Motorflansch

@ Spule
Entblockungshebel
@ Einstellungsnocken
® Gewindebuchse
@ Drehknopf

® Plattenanschluss

S Luftspalt

@Anmerkung: Die Verwendung der Bremse ist bei Motoren, deren Installation in Umgebungen mit
explosiver Atmosphare erlaubt ist, nicht zulassig (Zone 2 - Gas). Weitere Details siehe im "addendum ATEX".
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Die Bremsen Motive ATDC sing

Gleichstrombremsen, die von
einem an der
Klemmenabdeckung installierten
Spannungsgleichrichter gespeist
werden..

Die Leistungen der
Geschwindigkeit mSec, Leistung
W, und des Drehmoments Nm

solcher Bremsen sind auf der Website www.motive.it aufgeflihrt.

Folgende Tabelle enthalt die Speisungen von Gleichrichter und Brem r Beurei

Am Vom
Gleichrichter Gleichrichter
eingehende Volt zur Bremse

[Vac] gelangende
Volt [Vdc]
ATDC 63-100 220-280 99-126
ATDC 112-280 380-480 171-216

ATDC-Motoren werden standardmaRig mit einer separaten Stromversorgung fiir die Bremse
geliefert. Bei Stromversorgung iiber das Motorklemmbrett wird ein vollstandiger Kabelsatz und eine
Montageanleitung mitgeliefert.

Der Gleichrichter kann auf keinen Fall vom Frequenz-Konverter / Umrichter /Soft-Start gespeist
werden.

Im Falle der Motorspeisung (iber Inverter (Abb. 5a und 5b), (iber Spezialspannung, des Starts mit
reduzierter Spannung oder bei Vorliegen von Belastungen mit einer mdglichen
Tragheitsbewegung, wie hochgehobenen Lasten (in
diesem Falle kann bei Ausschalten der Versorgung des
Motors, die Last den Motor bewegen, worauf dieser wie
ein Generator auf den Gleichrichter der Bremse und
somit auf die Bremse wirkt und deren Blockierung
verhindert), missen die von Motive vorgesehenen
Briicken abgeschlossen und der Gleichrichter separat
versorgt werden (Kap. ,Anschlussplane”, Abb. 5, 6 und
7).

Mithilfe des Gleichrichters in der Version TA wird das Problem der Tragheitslast ohne die
erforderliche separate Versorgung des Gleichrichters (Abb. 3 und 4) gelost.
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ATDC 112-280 A - 400Vac/180Vdc Gleichrichter (fig.1)
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ATDC 63-100 )\ - 230Vac/104Vdc Gleichrichter (fig.2)
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ATDC A 400Vac/180Vdc TA Gleichrichter (fig.3)
*Nicht geeignet, wenn der Motor von Inverter gesteuert wird
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ATDC 112-280 A (separatem Gleichrichter 400Vac/180Vdc) + inverter (fig. 5°)
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ATDC 63-100 O/i\ (separatem Gleichrichter 230Vac/104Vdc) + inverter (fig. 5b)
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ATDC 112-280 A + separatem Gleichrichter 400Vac/180Vdc (fig. 6)
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- + separatem Gleichrichter 230/104Vdc (fig. 7)

A

ATDC 63-100 -
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Entriegelung

Der Entriegelungshebel ist Standard und kann, falls nicht erwiinscht, wie eine Schraube
durch einfaches Drehen abmontiert werden.

Motoren mit Tandem-Bremse ATTC und ATTD24 von der Grole 180 bis zur GroRe 280
sind nicht mit einem Entriegelungshebel versehen.
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IP

Die Bremsen sind IP55 AT ... aus elekirischer Sicht, aber mechanisch sollte beim Auleneinsatz
vor Rost und den Auswirkungen der Verklebung der Scheibe aufgrund von Feuchtigkeit
geschiitzt werden. In diesem Falle wird der Gebrauch unserer Gummischutzringe empfohlen

Dieser Ring beugt dem Aus- oder Eintritt von Staub, Feuchtigkeit, Schmutz auBerhalb oder in der
Bremszone vor.

Er wird durch Einfiigen in die eigens dazu angeordnete Nut an der Bremse installiert. Verfiigt die
Bremse nicht (iber eine solche Nut, ist eine Bremse zu bestellen, wobei die Anfrage dieser
Anforderung zu spezifizieren ist.

Fir die Wartung des Bremsmoments im Laufe der Zeit ist es notwendig, periodisch die inneren
Teile des Rings vom durch den Bremsbe lag erzeugten Staub zu befreien.
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Kontakt Bremsscheibe

aus Edelstahl
Wo die Feuchtigkeit in der Luft zu einer vorzeitigen Oxidation der Kontaktflache zwischen
Bremsscheibe und dem Gusseisen-Schild des Motors fiihren kann, ist es mdglich, auf
Anfrage, eine Abdeckung aus Edelstahl hinzuzuftgen.

Mikroschalter zur Erfassung der Bremsposition
optional

MICROSWITCH:

POSITION
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Umstellung des Motors von Standard auf selbsthaltend
ATDC mit “kit-ATDC/AT24”

KIT-ATDq{AT£4 (nur IEC90-112; 160)
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SCHRITTE
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] DH r 1
NS S SS
o Rl el —
L k\\\
D
motor type DH
90 M8X19
100 M10X22
112 M10X22
132 M12X28
160 M16X36
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AT24:
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(fig. 1
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% Rated Torque

Flr Anwendungen mit Nennmoment unterhalb der Drehzahl bei 50Hz Motor ist die Installation
einer entsprechenden Servoventilation erforderlich, da zu viele Variablen zur Bestimmung der
verschiedenen mdglichen thermischen Dienste und damit die von den Motoren erreichten
Temperaturen im Spiel sind.

Servoventilierte Motoren Serie SV

Die Tabelle bezieht sich auf Motoren fiir den Einsatz bei einer maximalen
Umgebungstemperatur von 40°C.

Fir Anwendungen bei anderen Umgebungstemperaturen wenden Sie sich bitte an unsere
technische Abteilung.

200
190
180
170
160
160
140
130
120
110
100
S0
80
70
60
60
40
30
20
10

With power cooling system

Without power cooling system

s} 10 20 30 40 60 60 70 80 j=le] 100 110 120 180 140 160

Frequency [Hz]
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Encoder
Je nach Ventilationsart kann der Encoder von Motive auf eine der zwei nachfolgend
dargestellten Arten montiert werden.

Motive empfiehlt ein Encoder aus eigener Wahl, dessen Eigenschaften in der
Bestellphase mitgeteilt werden.

LF VENTILATION
‘CONNECTION 80X

SELE VENTILATIO!

LAOTOR SUPPORT
(3AT 1208 ORIENTED)

SELF VENTILATIO!
MOTOR
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Transport, Aufbewahrung, Gebrauch und Wartung
Motive SRL liefert die Motoren in Verpackungen, die fir jede Transportart geeignet sind.

Vor jedem Einsatz ist sicherzustellen, dass die elektrische Versorgung getrennt ist.
Es durfen nur Originalersatzteile verwendet werden

Der Motor ist an einem gedeckten, trockenen Ort ohne Vibrationen und Staub, bei Temperaturen,
die -15°C uberschreiten, aufzubewahren.

Die exponierten Teile wie Flansche und Wellenenden miissen mit Schmiermittel beschichtet sein.
Die Welle sollte in regelméRigen Abstanden gedreht werden, um die komplette Schmierung der
Lager im Laufe der Zeit sicherzustellen.

Der Motor muss installiert und betrieben werden von qualifiziertem Personal, das die
sicherheitstechnischen Anforderungen kennt, installiert und verwendet werden. Auch die
Installationsarbeiten sind in einer trockenen Umgebung und vor Witterungseinfliissen geschiitzt
durchzufiihren. Die Betriebstemperatur und -feuchtigkeit muss innerhalb der oben beschriebenen
Grenzen im Abschnitt "Betriebsbedingungen" sein.-Demontage und Montage des Motors miissen
durch qualifiziertes Personal vorgenommen werden. Jeglicher Einsatz auf dem Gehause der
Abdeckung der Klemmenleiste darf erst nach der Trennung der Stromversorgung erfolgen.

Eventuelle Inspektionen sind unter Verwendung von eigens dazu bestimmten Instrumenten
(Abstreifer) durchzufiihren. Dabei sind Werkzeuge zu vermeiden, welche dem Motor Schaden
zufiigen konnen, wie Hammer oder Schlagwerkzeuge. Es sollten regelméRige Kontrollen
durchgefiihrt werden, um beste Arbeitsbedingungen sicherzustellen: Reinigung des Motors,
Uberpriifung der Ventilation, Feststellung ‘eventueller ~ungewohnlicher Gerausche und
Vibrationen. In diesem Fall sind die Lager und-auch die Ol-Dichtung zu iiberpriifen (siche Tabelle
Nr. 1) und, falls erforderlich, zu ersetzen.

Uberpriifen Sie schlieRlich die korrekte Befestigung des Motors auf dem Flansch oder auf den
FiRen.

Die Motoren diirfen picht in explosionsgefahrdeten Umgebungen gelagert werden.

Vor Verwendung desMotors sind die Masseverbindungen und das Gehause auf eventuellen
restlichen Staubreste und/oder Rostspuren zu Gberprufen.

@ Besondere Empfehlungen fiir Atex-Motoren

Alle Prif- und Wartungsarbeiten der Motoren sind unter Einhaltung der Norm EN 60079-17
durchzufilhren. Ganz besonders ist darauf zu achten, dass alle Schrauben bis auf den Grund
angezogen sind.
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Der Ersatz einiger Verschleilteile (z.B. Dichtungen auf der Welle, Lager) muss mit Komponenten
erfolgen, die mit den vom Hersteller vorgesehenen identisch sind, um die Aufrechterhaltung der
Sicherheitsanforderungen und den Grad an Schutz zu gewéhrleisten.

Die Oberflache der Gelenke (z.B. Kupplung der Gehause /Schilder; Gelenke Wellentibergang)
DURFEN WEDER BEARBEITET NOCH ANGESTRICHEN SEIN. Diese Oberflachen sind sauber
zu halten und gegen Korrosion oder das Eindringen von Wasser muss auf denselben eine
Schicht aus einem Silikonfett aufgetragen werden.

Reparaturen von ATEX Motoren sind wie in der Norm IEC 79-19 verordnet durchzufilhren und
dirfen "nur durch den Hersteller" oder durch vom Hersteller autorisierte Werkstatten
vorgenommen werden

Hinweise zur Installation

Bei der Installation des Motors ist es ratsam, sich an folgende Angaben zu halten:

e (berprifen, ob wahrend des Transports keine Schaden entstanden sind;

e Komponenten der Anlage sind von Verpackungsresten und eventuellen Schutzprodukten zu
reinigen;

e (berprifen, ob der auf dem Typenschild des Motors aufgedruckte Wert der
Versorgungsspannung und die Netzspannung lbereinstimmen;

o die Lackierung sollte die Kontaktflachen des Potentialausgleichs und das Typenschild nicht
betreffen;

e den Motor auf einer ebenen Oberflache installieren;

e sicherstellen, dass die FiiRe oder der Flansch gut angezogen sind und dass im Falle einer
direkten Kopplung der Motor perfekt ausgerichtet ist;

e die Welle von Hand drehen, um die Abwesenheit von Schleifgerduschen feststellen zu
kénnen;

o die Drehrichtung mit ausgeriickter Ubertragung tiberpriifen;

o geflhrte Elemente (z.B. Riemenantriebsscheibe, Kupplung, etc.) nur mittels eigens dazu
bestimmten Vorrichtungen (HeiRschrumpfung) schrumpfen (extrahieren). Nicht zulassige
Spannungen auf der Riemenscheibe vermeiden (Bezug Katalog Abschnitt technische
Aufstellung);

e die Ventilation nicht behindern. Die abgelassene Luft, einschlieflich der von anderen
Aggregaten stammenden, darf nicht sofort wieder angesaugt werden;

o die korrekte Erdung des Motors tberpriifen
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Erdung (DELPHI 3PH)
Die Erdung kann sowohl an der Klemmleistenabdeckung (Abb. 1)

als auch unter Verwendung der eigens dazu bestimmten Befestigung auf dem Gehause
(Abb. 2) vorgenommen werden. Die letztere Art der Verbindung kann in dem Fall
erforderlich sein, wo beim Anschlusskabel zur Klemmenleiste der 4. Draht fir die
Erdung fehlt, oder weil durch spezielle Vorschriften vorgeschrieben (z.B. ATEX), oder
um die Erdung mehrerer Motoren reihenweise von Gehause zu Gehause zu verbinden,
oder bei kundenspezifischen Produkten ohne Klemmenleiste.

Technical Manual Delphi/Mono series motors rev.24 Seite 44 of 62



Motoren mit permanent geschmierten abgedichteten Lagern
benétigen keine Schmierung. Die Lebensdauer der Lager
variiert von 3 bis 5 Jahren, je nach den axialen und radialen
Belastungen auf der Welle und den
Umgebungsbedingungen des Motors. Motoren, die mit einer
Vorrichtung zur Schmierung der Lager geliefert werden,
sollten bei laufendem Motor gemal der auf der Tabelle 2
angegebenen Menge und der Schmierintervalle geschmiert
werden. Auf Rolllagern "NU" und Schragkugellagern "7. ..",
werden die oberhalb angegebenen Intervalle halbiert

Lagerschmierung (DELPHI 3PH)

On non-standard roller "NU" bearings

and Angular contact ball bearings "7.." , the lubrication intervals timing is half.

Lubrication intervals timing is half also for motors supplied by inverter, because of the grease
vetrification caused by the currents arc between stator and rotor. For this reason, insulated

“‘,/

bearings ‘ (special execution) are recommended on such motors, especially
when their power is 110kW or higher

Benutzen Sie Lithium-Fett mit Ol auf Mineralbasis, das sich fiir eine maximale
Betriebstemperatur von 190 © C eignet.
By the way, we recommend Mobil Polyrex EM or Mobil Mobilith SHC for the max durability
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Tab. 2
Motor Fettmenge (g) Schmierintervalle in Betriebsstunden
motor Grease quantity (g) Lubrication intervals in operation hours
Grole 2-polig | 4-6-8 polig 2-polig 4-polig 6-polig 8-polig
size 2poles | 4-6-8 poles| 2Poles 4 Poles 6 Poles 8 Poles
180-200* 25 3800 9300 12400 15200

225* 25 3800 8900 12200 14800
250* 30 3100 4100 5900 6900
280* 28 36 800 3900 5600 6700
315 36 45 800 2300 4100 5100
355 45 60 700 2000 4000 4500

*180-280 Lagerschmierung
Bis Baugrdsse 280 sind geschlossene, ab 2017 selbstschmierende
Lager vorgesehen, von daher
wartungsfrei ohne Notwendigkeit einer
periodischen Schmierung

Bitte beachten: in den Jahren 2016-2017
kénnten die Motoren in Baugrésse 180-
280 zwischenzeitlich (in Erwartung des
Upgrades) mit Schmiernippel und offene
Lager ausgestattet werden.
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Ersatzteilliste

DELPHI (3PH)

@
N° | CODICE N° | CODICE
1 | 3PNSTA 14 | 3PNFAN
2 | 3PNROT 15 | 3PNFCV
3 | 3PNFRA 16 | 3PNUCB
4 | 3PNFBE 17 | 3PNTER
5 | 3PNBBE 18 | 3PNBCB
6 | 3PNFOS 19 | 3ANOVP
7 | 3PNBOS 20 | 3PNCAP
8 | 3PNBSH 21 | 3PNSCB
9 | 3PNBO3 22 | 3PNCCB
10 | 3PNBOS 23 | 3PNFOB
11 | 3PNB14 24 | 3PNAB
12 | 3PNFEE 25 | 3PNBIB
@ 13 | SPNVAY 25 | 3PNBOB
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DELPHI (3PH) ® @

6@

2-8 12x25x7 12x25x7 6201 ZZ-C3 6201 2Z-C3

63 2-8 12x25x7 12x25x7 6201 ZZ-C3 6201 ZZ-C3 =
71 2-8 15x30x7 15x30x7 6202 ZZ-C3 6202 ZZ-C3 =
80 2-8 20x35x7 20x35x7 6204 ZZ-C3 6204 ZZ-C3 =
90 2-8 25x40x7 25x40x7 6205 ZZ-C3 6205 ZZ-C3 =
100 2-8 30x47x7 30x47x7 6206 ZZ-C3 6206 ZZ-C3 =
112 2-8 30x47x7 30x47x7 6206 ZZ-C3 6206 Z2-C3 | 6306 ZZ-C3
132 2-8 40x62x8 40x62x8 6208 ZZ-C3 6208 ZZ-C3 =
160 2-8 45x62x8 45x62x8 6309 ZZ-C3 6309 ZZ-C3 =
180 2-8 55x72x8 55x72x8 6311 2Z-C3 631122 -C3 =
200 2-8 60x80x8 60x80x8 631222 -C3 631222 -C3 =
225 2-8 65x80x10 65x80x10 631322 -C3 631322 -C3 =
250 2-8 70x90x10 70x90x10 6314722 -C3 631422 -C3 =
280 2 70x90x10 70x90x10 631422 -C3 631422 -C3 =
280 4-8 85x100x12 80x100x12 6317 22 -C3 631722 -C3 =
315 2 85x110x12 85x110x12 6317-C3 6317-C3

315 4-8 95x120x12 95x120x12 NU 319-C3 6319-C3

355 2 95x120x12 95x120x12 6319-C3 6319-C3

355 4-8 110x130x12 110x130x12 NU 322-C3 6322-C3

400 4-8 130x160x12 130x160x12 NU 326-C3 6326-C3
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MONO (1PH)

N° CODICE
1 1PNSTA
2 1PNTOR
3 1PNFRA
4 1PNFBE
5 1PNBBE
6 1PNFOS
7 1PNBOS
8 1PNBSH
9 1PNB03
10 1PNB0S
11 1PNB14
12 1PNFEE
13 1PNWAV
14 1PNFAN
15 1PNFCV
16 1PNUCB
17 1PNBCB
18 1PNTER
19 1PNSCB
20 1PNCON
21 1PNCCB
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MONO (1PH)

Cuscinetti - Bearings

63 2-4 VR14
7 2-4 VR14
80 2-4 VR19
90 2-4 VR24
100 2-4 VR28
112 2-4 VR28

620222

620277
620427
620527
620627
630627

620222
620277
620427
620527
620627
630627
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Maximale Ladung

DELPHI (3PH)

Fr [N] standard Fal / Fa2 [N] standard Fal / Fa2 [N] special option
3000rpm | 1500rpm | 1000rpm | 750rpm | 3000rpm | 1500rpm | 1000rpm | 750rpm | 3000rpm | 1500rpm | 1000rpm | 750rpm

56 275 360 120 160 380 500

63 300 375 120 160 380 500

7 330 410 480 500 200 250 300 320 640 800 960 1000
80 550 690 800 900 260 340 400 460 890 1160 1370 1440
90 600 770 880 980 340 460 570 650 1480 2000 2480 2080
100 880 1100 1250 1400 480 590 750 850 1960 2410 3070 2900
112 1000 1200 1400 1500 480 590 750 850 1960 2410 3070 3700
132 1350 1700 1950 2200 600 1000 1300 1500 1110 1840 2390 6130
160 2300 2700 3000 3200 1300 1500 1900 2200 1990 2290 2900 8980
180 3000 4000 4600 5300 2400 2700 3000 3300 3560 4000 4450 6070
200 3800 4800 5500 5500 3000 3900 4800 4800 3700 4810 5920 7320
225 4200 5200 6000 6000 3600 4900 5700 5700 5400 7350 8550 8450
250 4800 6000 6000 6000 4100 5500 8500 6500 5930 7950 9390 8010
280 4800 7800 6900 6900 4200 6800 8800 6800 8070 9830 9830 10200
315 5800 15000 15000 17500 4600 7000 7000 7000 6580 10000 10000 10120
355 7700 19000 19000 19000 5800 7200 7200 7200 7740 9600 9600 10400
400 9000 20500 20500 7300 12500 14600 9950 17050 19910
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MONO (1PH) .

Fr [N] Fal [N] Fa2 [N]
3000rpm | 1500rpm | 3000rpm | 1500rpm | 3000rpm | 1500rpm
56 275 360 120 160 120 160
63 300 375 120 160 120 160
71 330 410 200 250 200 250
80 550 690 260 340 260 340
90 600 770 340 460 340 460
100 880 1100 480 590 480 590
12 1000 1200 480 700 480 700
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Motive s.r.l.

Via Le Ghiselle, 20
25014 Castenedolo (BS)
Tel.: +39 030 2677087
Fax: +39 030 2677125
motive@e-motive.it

motive

Conformity Declaration

Motive s.r.l. whose Head Office is situated in Castenedolo (BS) - Italy
declares, under its own exclusive responsibility,
that its whole range of

asynchronous electiric motors of the series “Delphi” and “DELFIRE"
is designed, produced and tested according to the following international norms (last issue):

EN60034-1 Rotating Electrical Machines - Part 1: Rating and performance
EN60034-6 Rotating Electrical Machines - Part 6: Methods of cooling (IC code)

EN60034-7 Rotating Electrical Machines - Part 7: Classification of Types of Construction,
Mounting Arangements and Terminal Box Position (IM Code)

EN60034-8 Rotating electrical machines - Part 8: Terminal markings and direction of
rotation

EN60034-25 Rotating electrical machines - Part 25: Guidance for the design and
performance of a.c. motors specifically designed for converter supply

EN60034-2-1 Rotating electrical machines. Standard methods for determining losses and
efficiency from tests

EN60034-30-1 Rotating electrical machines - Part 30: Efficiency classes of single-speed,
three-phase, cage-induction motors

EN50347 General purpose three-phase induction motors having standard
dimensions and outputs. Frame numbers 56 to 315 and flange numbers 65 to 740

EN61000-6-4 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6: Generic standards - Section
4: Emission standard for industrial environments

IEC 72-1 Dimensions and output series for rotating electrical machines Part 1: Frame
numbers 56 to 400 and flange numbers 55 to 1080

following the provisions of the Directives

Low Voltage (LVD) 14/35/EEC,
EMC Electromagnetic Compatibility (EMC) 14/30/EEC
Eco-design Directive for Energy-related Products (ErP) 19/1781/EEC

Gl
The Legal Represaptative:/Giorgio Bosio
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Motive srl
Via Le Ghiselle, 20
25014 Castenedolo (BS) |
Tel.: +39 030 2677087 ‘ T}gnv
Fax: +39 030 2677125
motive@ motive.it
motive
Maotive mit Firmensitz in Castenedolo-BRESCIA - Italien
Erklart in seiner eigenen, ausschlieBlichen Verantwortung,
dass die ganze Serie von
asynchronen Elektromotoren 1PH der Serie ,,MONO"
konform zu folgenden internationalen Normen (neueste Ausgabe) ist:
ENG0034-1 Drehende elektrische Maschinen: Bemessung und

Betriebsverhalten
ENG60034-6 Drehende elektrische Maschinen: Einteilung der Kuhlverfahren

ENG0034-7 Drehende elektrische Maschinen: Klassifizierung der Bauarten,
der Aufstellungsarten und der Klemmkasten- Lage (IM-Code)

ENG0034-8 Drehende elektrische Maschinen: — Teil 8: Terminal markings and
direction of rotation

ENG60034-25 Drehende elektrische Maschinen - Teil 25:
Wechselstrommaschinen zur Verwendung in Antriebssystemen -

Anwendungsleitfaden

EN50347 Drehstromasynchronmot oren fir den Allgemeingebrauch mit
standardisierten Abmessungen und Leistungen - BaugroBen 56 his 315 und
Flanschgrofen 65 his 740

ENG1000-6-4  Elektromagnetische  Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-4:
Fachgrundnormen - Stéraussendung fur Industriebereiche

IEC 72-1 Dimensions and output series for rotating electrical machines
Part 1: Frame numbers 56 to 400 and flange numbers 55 to 1080

wie folgende Richtlinien verlangen
Niederspannung 14/35 EWG
EMC Elektromagnetische Kompatibilitat 14/30 EWG

Anm.:  Elektromotoren sind  ausdricklich vom  Anwendungsbereich  der
Maschinenrichtlinie (MD) 06/42 EWG ausgenommen (Art. 1, Absatz 2)

Der rechtliche Vertreter: Giorgio Eoﬁ‘ww
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CHCTEMA JIOBPOBOJILHOI CEPTH®HKAINH

«CTapT»
3apernctpuposana B Exnnom peectpe cucrem 106poBobHoii
ceprudukanun PeepaibHOIo AreHTCTBA 10 TEXHHYECKOMY
peryianposannio u Merpoiornn Poceniickoii ®exepamnn

(Poccrannaprt P®)
MPO®UCEPT

HCIIBITATEJIBHAS IABOPATOPILA OBLECTBO C OTPAHIMEHHOIT
OTBETCTBEHHOCTBIO HHHOBAITHOHHBII IEHTP «KOJIIEPH» (OO0 IUI HIT «KOJIIEPH»)
109025, r. Mocksa, 8-if npoe3 Mapsusoii Pommt, som 30, c1p. 1.
Tenn. +7(499) 391-23-57, inbox@]1-sert.ru
ATTECTAT AKKPETHTAITHH Ne POCC RU.31857.04HJ1C0.00063 neiicTBuTesen 10 17.06.2022r.

IIPOTOKOJI HCIIBITAHHI Ne 199-04/2020 ot 14.04.2020 roxa

Mecto nposeeris ncmsmamii: | [IcnpiTaTenbras ma6oparopis OO0 HIT «KOJIIBPIH»

3agBiTens: O0mecTBO ¢ OrpaHNYeHHOIT 0TBeTCTBeHHOCTHI0 "[IPIIBO/I ITPAH/I PEJIYKTOP".
MecTo HaXOKIeHI 1 apec MecTa OCYIIeCTRICHI JeTebHOCTI: Pocciickas
Deiepani, CMoIeHCKas 001acTs, 214004, ropoz CMoneHcK, ymina barpariona,
JoM 4, orc 46

HainseHOBaHIIe NPOXYKIIIL: DIeKTpOABHTaTe I (MOTOP-peAyKTOphl) ACHHXPOHHBIE TpeX(pa3Hble 00menpo-
MBIILIEHHOTO Ha3HaYeHIA, paboyee HanpsieHne 220/380B. Mozem 56B-2

IBrotosires: "Motive s1l". MecTo HaX0XIeHIA I aJpec MecTa OCYIIeCTRIeHHS JeATelIHOCTH
0 H3roTORMeHN o npoaykmm: Via Le Ghiselle, 20 25014 Castenedolo (BS), ITa-
A

TeXHIYECKII peraMenT: TP TC 004/2011 "O Ge30macHOCTH HH3KOBOIBTHOTO 000pY10BaHIA"

TenwrTano TP TC 004/2011 "O Ge30macHOCTH HH3KOBOIBTHOTO 000pPY/I0BaHIA",

COITIACHO TPeOOBAHILAM:

JlaTa nomyyenns oopasua 31.03.2020r.

Hac 0% e pacnpocmp MOTLKO HA 0BPA3Yb, NOOBEPHYMIbIE
UCNBIMAHUAM
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EBPA3BUNCKHAIN YKOHOMUYECKHUI CO103
JTEKJAPALIMSI O COOTBETCTBUM

EAL

3asBuTe b O01ecTBo ¢ orpannuennoii orercrsennoctsio "[IPUBOJL I'PAH/L PEJIYKTOP"

MecTo HAXOKACHHMS M 4/IPEC MECTA OCYIUCCTBIICHHUS AesTenbHocTH: Poceniickas Meaepanus, CMoseHckast
obmacth, 214004, ropox CMonenck, ymuna barparnona, oM 4, oduc 46, 0CHOBHOIT rOCY1apCTBEHHBIH
perucrpaunontbiii Homep: 1166733076608, Homep Tesedona: +79203158381, ajapec 2J1eKIPOHHOMN MOYTHI:
privodgrand@ gmail.com

B jimue Jlupexropa Illenccra Anexcanapa Hocndosnua

3asIBJISIET, YTO DJICKTPOBUTATENH (MOTOP-PE/IyKTOPhI) ACHHXPOHHbIE TPeX(asHbie OGIIEITPOMBIIUICHHOTO
HasHauenus, pabouee nanpskenne 220/380B. Moienu 110 npuioskenmio Ne 1, KoJM4ecTBo JIMCTOB: 2
H3rOTOBHTEC/IB "MOIiVC srl"‘ Mecrto HaxXoK/JCHUA W aJpeCc MCCTa OCYIICCTBICHHUSA JACATCIBHOCTH IO
usrorosieHuto npojaykunu: Via Le Ghiselle, 20 25014 Castenedolo (BS), Wranus.

IIpoaykuns usrotosiena B coorBerctsuu ¢ Jepexrnsoii 2014/35/EU "HuskosonstHOE 060pyaoBanmne",
Koz TH BDJL EADC 8501. Cepuiinblii BbITyCK

COOTBETCTBYET TPEGOBAHUSM

TP TC 004/2011 "O Ge30macHOCTH HU3KOBOJILTHOTO 000pyoBaHus", yreepikeH Pemennem Komuccnn
TamokeHHOTo coro3a ot 16 aBrycra 2011 roja Ne 768
Jlek/1apanmsi 0 COOTBETCTBHH NPHHSITA HA OCHOBAHMH

ITporokona ucnpiranuit Ne 199-04/2020 ot 14.04.2020 roza, Beiiannoro Menbrrarenshoit naGoparopueit
OOmecTBO ¢ OrpaHHYECHHOI OTBETCTBEHHOCTRIO MHOBannonublii ienTp «Koandpuy», arrecrar
axkperann POCC RU.31857.04MJ1C0.00063, cpokom aeiictus 1o 17.06.2022 rozxa.

Cxema JexiapupoBanus 11

Jlonoanurensnas nungopmanus

I'OCT 16264.1-2016 JIpurarenn acuuxpounsie. Yacrs 1. O6ume texunueckue yenosus. Cpok XpaHeHus
(ciyx0bl, TOZHOCTH) YKa3aH B IPHIAracMoii K MpoyKIHH TOBAPOCOIPOBOANTEIbHOM H/HIN
IKCIITYATAIIHOHHOM JIOKyMCHTAIIHH.

Jlexapauusi 0 COOTBETCTBHH JeHCTBHTEIbHA ¢ AaThI perucTpaunn no 13.04.2025 BraoynTe/1bHO

lenect Anexcanap Mocnposuy
@O sanmiem)

(un;umTﬂ 2//

«

Perucrp bt uomep o coorBercrBun: EA9C N RU JI-1T.HX37.B.02083/20

JlaTa perucrpauun uc\kﬁapanmr'i;coornﬂﬂnuu: 14.04.2020
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KINGDOM OF SAUDI ARABIA

Product Conformity Programme Statement for Registration

PCP Refino: KSA R-205239

Issued to: Motive Stl
Via Artigianale 110/112
25010 Montirone (BS)
Italy

Product: [1-06 MOTORS Incl. GEARED MOTORS/DRIVES

Model/Type: See appendix (1 page/s)
Applicable standards/references: IEC 60034, IEC 72

Issued by:

Regional Licensing Centre

|n tertek Europe, Middle East and Afiica
Intertek Semko AB
06 November 2009

ﬂ4 75;[ el ¥V

Pia Ostgaard
Manager

This Statement for Registration is for the exclusive use of Intertek’s Client and Is provided pursuant to the agreement between Intertek and its Client.
Intertek’s responsibility and liability are limited to the terms and conditions of the agreement. Intertek assumes no liability to any part, other than to the
Client in accordance with the agreement, for any loss, expanse or damage occasioned by the use of this Statement for Registration. Only the Client is
authorized to permit copying or of this for i and then only in its entirety, Any use of the Intertek name for the sale or
advertisement of the tested material, product or service must first be approved in writing by Intertek.
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RISA

TYPE APPROVAL CERTIFICATE
No. ELE012624CS

This is to certify that the product below is found to be in compliance with the applicable requirement

of the RINA type approval system.

Description
Type
Applicant

Manufacturer
Place of manufacture

Reference standards

Electric motor asynchronous three-phases
DELPHI Series

MOTIVE SRL

VIA GHISELLE, 20

25014 Castenedolo (BS)

ITALY

MOTIVE SRL

VIA GHISELLE, 20

25014 Castenedolo (BS)

ITALY

RINA Rules, Part C, Chap. 2, Sect. 4

Issued in  Genoa on April 23, 2024. This Certificate is valid until  April 22, 2029

RINA Services S.p.A.
Luigi Benedetti

This certificate consists of this page and 1 enclosure

RINA Sarvices Sp.A.

Via Corsica, 12 - 16128 Genova

Tel +38 D10 53851
Fax +39 010 5351000
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ZERTIFIKAT ¢ CERTIFICATE &

CERTIFICATO

Nr. 50 100 1185 - Rev.010
Si attesta che / This is to certify that

IL SISTEMA QUALITA DI
THE QUALITY SYSTEM OF

MOTIVE S.r.l.

SEDE LEGALE E OPERATIVA:
REGISTERED OFFICE AND OPERATIONAL SITE:

VIA LE GHISELLE 20
IT - 25014 CASTENEDOLO (BS)

E CONFORME Al REQUISITI DELLA NORMA
HAS BEEN FOUND TO COMPLY WITH THE REQUIREMENTS OF

UNI EN ISO 9001:2015

QUESTO CERTIFICATO E VALIDO PER IL SEGUENTE CAMPO DI APPLICAZIONE
THIS CERTIFICATE IS VALID FOR THE FOLLOWING SCOPE

Progettazione e fabbricazione di motori elettrici, riduttori
meccanici e inverter (IAF 18, 19)

Design and manufacture of electrical motors, mechanical gearboxes
and variable speed drives (IAF 18, 19)

Per I'Organismo di Certificazione Validita / Validity
ACC R E D IA For the Certification Body
s TOV italia S.r.. Dal / From: 2019-03-19
SCQNgCd Al/To: 2022.03-02
Meenxo degs Accord o Mutuo Riconoscimento
EAUF o ILAC
Signatoryof EA,AF and ILAC Mutust
Recognton Agreements { ol 2
A Q 3a Data emissione / Issuing Date
Andrea Coscia g i
Direttore Divisione Business Assurance ki
PRIMA C ! FiRsT Ci 2 -07-20

DATA DI SCADENZA DELL'ULTIMO CICLO DI CERTIFICAZIONE: 2019-03-02
EXPIRATION DATE OF THE LAST CERTIFICATION CYCLE 2019-03-02
“LA VALIDITA DEL PRESENTE CERTIFICATO E SUSORDINAYA A SORVEGLIANZA PERIODICA A 12 MESI E AL RIESAME COMPLETO DEL SISTEMA DI
GESTIONE AZIENDALE CON PERIODICITA TRIENNALE™

THE VAUIOTY OF THE FRESENT CERTIFICATE DEFENGS ON THE AMAL SUBVELLLANGE EVERY 12 MONTHS AND ON THE COMELETE REVIEW OF
COMPANY'S MANAGEMENT SYSTEM AFTER THREE-YEARS™

TOV Italia S.r.1. » Gruppo TOV SUD e Via Carducci 125, Pal. 23 » 20099 Sesto San Giovanni (MI)  Italia « www.tuv.it TOV®
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Haftung des Herstellers
In folgenden Fallen lehnt der Hersteller jegliche Haftung ab:

e Gebrauch der Motoren, der den nationalen Gesetzen uber Sicherheit und
Unfallverhitung widerspricht

o Fehlende Einhaltung oder falsche Beachtung der im vorliegenden Handbuch gelieferten
Anleitungen

o Defektes Netzteil
e Anderungen oder Manipulationen des Motors
¢ Von nicht geschultem Personal durchgefiinrte Arbeitsvorgénge

Die Sicherheit der Motoren ist auch von der Einhaltung der in diesem Handbuch
enthaltenen Vorschriften abhangig.

Lesen Sie die Anleitungen vollstandig durch und befolgen Sie alle angegebenen
VorsichtsmaBnahmen. Beachten Sie dabei besonders:

o Arbeiten Sie immer innerhalb der Einsatzgrenzen des Motors
¢ Wartungsarbeiten sind qualifiziertem Personal zu (ibergeben
¢ Benutzen Sie ausschlielich Originalersatzteile

Vorsicht! Die Anweisungen in diesem Handbuch ersetzen die Bestimmungen der geltenden
Rechtsvorschriften Uber Sicherheits-Standards nicht, sondern ergénzen sie.
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Anm. NB: Die Motoren kénnen jederzeit verbessert werden. Die Daten auf www. motive.it kénnen aktualisiert werden.
Jede Angabe ist durch einen Prifbericht naher ausgefuhrt und belegt, der unter HYPERLINK "http:/ /www.mative.it" www. motive.it heruntergeladen werden

E Auf unserer Internet-Seite kénnen
431 Sie den Abschlussbericht der
einzelnen Produkte durch Eingabe
der dazugehérigen Seriennummer
downloaden

E"f’
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@FUR ATEX-MOTOREN, SIEHE DIE
ERGANZUNG “ADDENDUM”

IR MADE IN ITALY

® Motive srl
www.motive.it
motive@motive.it
Tel: +39 030 2677087 A oo

IMOTLIve  Fax +39 030 2677125

@G
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