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NANO-COMP & NEO-COMP
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NEO-WIFI
tutorial

https://www.youtube.com/watch?v=hUXJ47P_Qxo&feature=youtu.be

NANO-VENT & NEO-VENT

https://www.youtube.com/watch?v=dBcVtzZGyAMG&feature=youtu.be
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If]% NANO-OLEO & NEO-OLEO

https://youtu.be/-m7uT6MnDg4
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NANQ ist fir Drehstrommotoren
am Einphasennetz geeignet.
Dadurch sorgt NANO

nicht nur fir die bekannte
Stromeinsparung von
Regelantrieben, sondern
bietet auch die Mdglichkeit,
Einphasenmotoren (bei denen
viel Energie verloren geht)
durch die effizienteren IE2-
und |E3-Drehstrommotoren
auszutauschen.

- auch uber 105 ananos

: Smartphones erfolgen.

BESCHREIBUNG

NANOQO kann

Uber eine

analoge Steuerung
. oder Uber MODBUS
Y Y angesteuert

Die Einstellung und werden.

Steuerung kann mit

dem kostenlosen PC-
Schnittstellenprogramm
~Motive Motor Manager"
auch vom PC aus erfolgen.

Mit BLUE, dem
Bluetooth-Transmitter
fur NANO und NEQ, und

der kostenlosen NE
NANO-App kann die
Einstellung und Steger‘ung
von NANO 8 T

Jeder NANO kann
an vielerlei Motoren
unterschiedlicher Leistung
und GroBe angebracht
werden.

Tablets oder




Eine blinkende LED zeigt
lhnen schon von weitem
an, ob das Gerat
ordnungsgemal arbeitet
oder ob ein Alarm
vorliegt.

Abnehmbare
Klemmen
erleichtern
die
Verkabelung.

Ein Spannungsverstarker
gewahrleistet ein stabiles
Drehmoment auch bei sehr
niedriger Drehzahl.

NANO ist modular
aufgebaut, damit

er besser an die
Anforderungen der
jeweiligen Anwendung
angepasst werden kann.

Durch den EMV-Filter

ist NANO nicht nur far
Industriebereiche geeignet,
sondern auch far den
Einsatz in Kleinbetrieben,
Geschafts- und
Gewerbebereichen und im
Wohnbereich geeignet.

NANQO ist auch in den
Ausfuhrungen ,NANO-
COMP*, ,NANO-VENT"
und ,NANO-OLEO*
lieferbar, mit einer
Software, die speziell
auf die automatische
Anpassung von Geschwindigkeit und Leistung
an den erforderlichen Druck und den variablen
Durchfluss von Luftverdichtern, Geblasen, Pumpen
oder Hydraulikaggregaten abgestimmt ist.



WICHTIGSTE DATEN

Physikalische Grafe Symbol | MaBeinhei NAMO-9.75 NANO-1, 1k NANO-2,2kW
IPB5*

Schutzart des Inverters* IP -

Optional IP67
Eingangsspannung des Inverters Vin \% 1x110(-10%)-+240(+10%)
Eingangsfrequenz des Inverters fin Hz 50/60 (+5%)
Maximale Ausgangsspannung des NANO Vo V 0,95 * Vi,
Ausgangsfrequenz des Inverters fa Hz 200% f4, (f 0+ 100Hz bei f1,50Hz)
Nenneingangsstrom des Inverters l1n A 5 5 10
Nennausgangsstrom des Inverters (zum Motor) l2n A 4 4 9
Maximaler Ausgangsstrom des NANO l2 A lon + 5%
Maximales Verhaltnis Anlaufdrehmoment/Nenndrehmoment Cs/Cn Nm 150%
Maximaler Anlaufstrom (3 Sekunden lang) lamax A 200% I2
Lagertemperatur Tstock °C -20 - +70
Umgebungstemperatur bei Betrieb Tamb °C -20 + +40
Maximale relative Luftfeuchtigkeit % woo 5 ... 85 nicht kondensierend
Weitere Eigenschaften NA':":;?JE NM::;;'"')“W NANO-2,2kW
Motorsteuerung u/f
EMV fiir WOHNBEREICH, GESCHAFTS- UND GEWERBEBEREICH SOWIE KLEINBETRIEBE (Bez. EN50081-1, Teil 5) Mit optionalem Zubehér Code NANFILT
EMV fiir den INDUSTRIEBEREICH oder mit externem EMV-Filter
Analog/Digital-I/0-Modul Optionales fubehor INCLUDED
Hauptschalter IPE5 Optionales Zubehor, Code INTEM1X12A
Potentiometer mit Drehknopf und Skala IP65 Optionales Zubehor, Code NANPOT
Bluetooth-Modul zur Steuerung Uber Smartphone und Tablet Optionales Zubehér, Code BLUE
Datenubertragungsprotokoll MODBUS RS485

* Gchutzart IPE5 bezieht sich auf das Invertergehéuse und die optionalen Bestandteile an der Abdeckung (Hauptschalter und Potentiometer).

Tabelle Nennleistung: Leistungshereich von Motoren, die angeschlossen werden kénnen (bei 230 V Wechselstrom)

kW Motor

NANO-1,1kW
NANO-2,2kW

Tabelle Nennleistung: BaugroBen von IEC-Motoren, die angeschlossen werden kénnen

IEC Motor
NANO-1,1kW
NANQO-2,2kW




WICHTIGSTE FUNKTIONEN

Nennleistung [kW]

0.13 + 1.1 (NANO-1,1); 0.13 + 2.2 (NANO-2,2)

Nennspannung [V]

bei Stromeingang 110 V Einphasen-Wechselstrom: 80 - 110 V Dreiphasen-Wechselstrom

(nur fiir Gebldse, Luftver-
dichter, Hydraulikaggre-
gat)

Motor bei Stromeingang 230 V Einphasen-Wechselstrom: 90 - 230 V Dreiphasen-Wechselstrom
Nennstrom [A] 0.1 = 5 (NANG-1,13; 0.1 = 10 (NANO-2,2)
Nennfrequenz [Hz] 50/60
Nenndrehzahl 350-5950
Maximale Drehzahl [% von 1/minl 2 - 200
Minimale Drehzahl [9% von 1/min] 0-120
Beschleunigung [s] 0,1-99
Verlangsamung [sl 0,1-99
Motorgrenzen Maximaler Einschaltstrom [% des Nennstroms] 80 - 200
Magnetisierung [%!] 70-120
0 - 200
Bremsspannung [V] Elektronische Steuerung, mit der die Motortragheit schnell mit einem Gleichstrom-SpannungsstoB in
die Wicklungen gebremst werden kann. Die Bremsdauer kann von 1 ms bis 60 s angepasst werden.
Spannungsanhebung [V] 0-50
P 9 ¢ Befehl, mit dem das Drehmoment des Motors bei niedriger Drehzahl durch zusatzliche Spannung erhoht wird.
Start-/Stopp-Befehl - von an das |/0-Modul angeschlossenen Steuerungen
- vom Modbus
- intern (Modbus-Parameter 19)
Referenzeingan - Modbus (Modbus-Parameter 106)
S gang . Analagsignal 0-10 V (/0-Modul)
- Analogsignal 4-20 mA (I/0-Modul)
- Drehzahlsteuerung
. - Geblase
Betriebsart - Luftverdichter
- Hydraulikpumpe
Riickfiihrung Messumformer-Bereich 0 - 16000 (bar, Psi, Pascal)

Referenzdruck

0 - 16000 (bar, Psi, Pascal)

Druckhysterese

1 - 16000 (bar, Psi, Pascal)

PID-Faktoren

Proportionalfaktor K

1 -100 Wird mit der Abweichung vom Referenzwert multipliziert

Integralfaktor K

1 -100 Wird mit dem I-Anteil der Abweichung multipliziert

RS485 Modbus

Datenlbertragung

ON= Programmierung und Steuerung nur vom Modbus
ON+KEY= Steuerung vom |/0-Modul, Referenzwert vom Modbus
OFF= Steuerung nur vom |/0O-Modul

Baudrate [bit/s]

4800, 9600, 14400, 19200.

Modbus-Adresse

1-127




NANO-1.1 und NANO-2.2

ELEKTRISCHER AUFBAU

Analog/Digital-1/0-Modul

Klemme Funktion

L Inverterversorgung Phasenleiter
N Inverterversorgung Neutralleiter
u U-Leiter Motoranschluss.

Vv V-Leiter Motoranschluss.

w W-Leiter Motoranschluss.
A+ Hohes Signal ModBus RS485.

B- Niedriges Signal ModBus RS485.

10Vdc

10Vdc Versorgung flur Potentiometer.

ov

0OVdc Versorgung fur Potentiometer

24Vdc

24Vdc-Versorgung fur alle elektronischen
Eingange (analog und digital) und den digitalen

S.T.0.

Eingang Safe Torque Off (zukinftige Version).

S.T.0.

Eingang Safe Torque Off (zukinftige Version).

Enable

Aktiviert den Umrichter, wenn er an 24V
angeschlossen ist (wird durch S.T.O. ersetzt).

DIO

Digitaler Eingang O, Spannungsversorgung sowohl
0OVdc als auch 24Vdc, programmierbar in den
folgenden Funktionen:

- Motorbefehl Start/Stop im Uhrzeigersinn
(1=Start, 0=Stop);

- Motorbefehl Start/Bremse (1=Start, 0=Brem-
sel;

- Motorbefehl Rickwarts (funktioniert nur, wenn
der Motorbefehl Start/Stop auf einen Digitalein-
gang mit Wert="1 gesetzt ist);

- Motorbefehl Bremse (kann auch als Umrichter-
freigabe oder als Notstopp verwendet werden);
- Motorbefehl Start/Stop gegen den Uhrzeigersinn

(1=Start, 0=Stop).

DI3

Digitaleingang 3, Spannungsversorgung sowohl

0Vdc als auch 24Vdc, programmierbar in den

folgenden Funktionen:

- Motorbefehl Start/Stop im Uhrzeigersinn
(1=Start, 0=Stop);

- Motorbefehl Start/Bremse (1=Start, 0=Bremse);

- Motorbefehl Ruckwarts (funktioniert nur, wenn
der Motorbefehl Start/Stop auf einen Digitalein-
gang mit Wert=1 eingestellt ist);

- Motorbefehl Bremse (kann auch als Umrichter-
freigabe oder als Notstopp verwendet werden);

- Motorbefehl Start/Stop gegen den Uhrzeiger-
sinn (1=Start, 0=Stop).

ov

0Vdc Versorgung fur digitale Eingange.

AlO

Analogeingang O, programmierbar in den

folgenden Funktionen:

- Drehzahlsollwert mit Potentiometer;

- Drehzahlsollwert mit externem Signal;

- Strombegrenzungssollwert;

- PID-Ruckfihrung (zum Beispiel: Anschluss eines
Messwertgebers).

Die Art des Eingangssignals kann als Spannung

(0-10V) oder als Strom (4-20mA) erfolgen.

DI1

Digitaleingang 1, Spannungsversorgung sowohl
0Vdc als auch 24Vdc, programmierbar in den
folgenden Funktionen:

- Start/Stop-Motorbefehl im Uhrzeigersinn
(1=Start, 0=Stop);

- Stiar‘t/Br‘ems—Motor‘befehl (1=Start, O=Brem-
sel;

- Ruckwarts-Motorbefehl (funktioniert nur, wenn
der Start/Stop-Motorbefehl auf einen Digitalein-
gang mit Wert="1 eingestellt ist);

- Bremsmotorbefehl (kann auch als Umrichterfrei-
gabe oder als Notstopp verwendet werden);

- Start/Stop-Motorbefehl gegen den Uhrzeiger-
sinn (1=Start, 0=Stop).

Al1

Analogeingang 1, programmierbar in den

folgenden Funktionen:

- Drehzahlsollwert mit Potentiometer;

- Drehzahlsollwert mit externem Signal;

- Strombegrenzungssollwert;

- PID-Ruckfihrung (zum Beispiel: Anschluss eines
Messwertgebers).

Die Art des Eingangssignals kann als Spannung

(0-10V) oder als Strom (4-20mA) erfolgen.

Digitaler Eingang 2, Spannungsversorgung sowohl
0Vdc als auch 24Vdc, programmierbar in den
folgenden Funktionen:

- Motorbefehl Start/Stop im Uhrzeigersinn
(1=Start, 0=Stop);

- M?tor‘befehl Start/Bremse (1=Start, 0=Brem-
sel;

- Motorbefehl Riackwarts (funktioniert nur, wenn
der Motorbefehl Start/Stop auf einen Digitalein-
gang mit Wert="1 eingestellt ist);

- Motorbefehl Bremse (kann auch als Umrichter-
freigabe oder als Notstopp verwendet werden);
- Motorbefehl Start/Stop gegen den Uhrzeigersinn

(1=Start, 0=Stop).

AO0O

Analogausgang O, programmierbar in den

folgenden Funktionen:

- 0-10V Sollwert der Motordrehzahl (von 0% bis
zum eingestellten Hochstwert der Drehzahl);

- 0-10V Sollwert der Stromaufnahme des Motors
(von 0% bis zum eingestellten Hochstwert der
Stromaufnahme).

ov

0Vdc-Versorgung fur den Analogausgang AQO.

Digitaler Ausgang O SchlieBer, programmierbar in

den folgenden Funktionen:

- Signalisierung, wenn der Motor lauft;

- Signalisierung der Motordrehrichtung (O=im
Uhrzeigersinn, 1=gegen den Uhrzeigersinn);

- Signalisierung der erreichten
Hochstgeschwindigkeit;

- Stoérung des Motorumrichters;

- Signalisierung, wenn der Motor gestoppt ist;

- Steuerung des elektrischen Ventils zum Laden/
Entladen (Luftkompressorbetrieb).




ELEKTRISCHER AUFBAU

Layout Leistungsmodul
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Ein Bereich, an dem im Normalbetrieb gelegentlich eine explosionsfahige
Atmosphare in Form einer Wolke aus brennbarem Staub in der Luft auftreten

NANO-EX

Auch in der "Ex" -Version mit ATEX-
Zertifizierung erhaltlich

I 2D Ex tb IlIC T135°C Db
Tamb: -20 +40 °C

ATEX-zertifizierte
Frequenzumrichter fiir die Zonen
21 und 22, Kat. 2 und 3, Staub
ATEXist der herkdmmliche Name fur die
Richtlinie 14/34/EG der Europaischen
Union zur Regelung der Gerate zur
Verwendung in explosionsgefahrdeten
Bereichen.

Die Frequenzumrichter von Motive
der Serie NANO Ex und NEO Ex
unterscheiden sich von den Standard-
NANO oder NEO-Motoren dadurch,
dass sie wie die Motive "Ex" -Getriebe
in ATEX-Zonen 21 und 22 eingesetzt
werden kénnen.

atmospheres

bestehen bleibt.

Ein Bereich, an dem eine explosionsfahige Atmaosphéare in Form einer Wolke
3 20 aus in der Luft enthaltenem brennbarem Staub im normalen Betrieb
wahrscheinlich nicht auftritt, aber, falls sie auftritt, nur fur kurze Zeit

In der Tat sind die NENO EX un NEO Ex fiir die Zonen nach den Normen IEC 60079-
0:2011 - EN 60079-31:2014 von der entsprechenden Behérde zertifiziert.



ARTIKEL 1

GARANTIE

1.1. Die von Mal zu Mal schriftlich
zwischen den Parteien getroffenen
Vereinbarungen vorbehalten, ga-
rantiert Motive die Ubereinstim-
mung der gelieferten Produkte
und der ausdrucklich getroffenen
Abmachungen.

Die Garantie bezuglich der Defekte
beschrankt sich ausschlieBlich auf
die Defekte an den Produkten, die
auf Fehler am Entwurf, die Mate-
rialien oder die Konstruktion bei
Motive zuridckzufihren sind.

Die Garantie berlcksichtigt kei-
ne:

* vom Transport oder Storun-
gen an der elektrischen Anlage,
falscher Installierung oder jeder
beliebigen falschen Anwendung
verursachte Schaden;

* Eingriffe oder durch Einsatz von
nicht original gelieferten Teilen/Er-
satzteilen verursachte Schaden;
* durch chemische Mittel oder
Witterungen verursachte Schaden
u./o. Fehler (z.B. ausgebranntes
Material usw.)

* Produkte ohne Markierung

1.2. Die Garantie hat eine Gulti-
gkeit von 12 Monaten ab Verkau-
fsdatum.

Die Garantie unterliegt der au-
sdrucklichen schriftlichen Auf-
forderung an Motive, nach in der
Folge angegebenen Punkten zu
handeln.

Es werden keine Rickgaben oder
Lastschriften akzeptiert, die nicht
vorher vom Handelsbiro der Moti-
ve genehmigt sind.

Durch diese Genehmigung ist
Motive verpflichtet, (nhach Wahl)
innerhalb eines akzeptablen Zeit-

LIEFERKONDITIONEN UND GARANTIE

raumes und in Anbetracht des
AusmafBes der Reklamation, al-
ternativ:

a) dem Kunden ab Firma Produkte
derselben Art und Qualitat als
Ersatz flr die defekten oder nicht
den Vereinbarungen entsprechen-
den Teile zu liefern; Motive kann
in diesem Fall die Rickgabe der
defekten Teile auf Kosten des Kau-
fers verlangen, die in ihren Besitz
Ubergehen;

b) auf eigene Kosten die defekten
Teile reparieren oder die den
Vereinbarungen nicht entspre-
chenden Teile im eigenen Betrieb
andern; in diesem Fall werden
alle Transportkosten vom Kaufer
Ubernommen;

1.3. Die in diesem Artikel an-
gefuhrte Garantie ersetzt die
gesetzlichen Schadens- und De-
fektgarantien und schlieBt jede
weitere Haftungspflicht der Mo-
tive far durch die gelieferten Pro-
dukte verursachte Schaden aus;
insbesondere, kann der Kaufer
keine weiteren Anspriche geltend
machen.

Nach Ablauf der Garantie kann
gegenuber Motive keine Haftpflicht
mehr gefordert werden.

ARTIKEL 2

REKLAMATIONEN

2.1. In Anbetracht der Anwend-
barkeit des Gesetzes vom 21. Juni
1971, in dem in Art. 1 angeflhrt
wird:

die Reklamationen bezlglich Men-
ge, Gewicht, Farbe Qualitatsman-
gel oder nicht den Vereinbarungen

entsprechender Ware, die der
Kaufer feststellt, sobald er im
Besitz der Ware ist, missen von
diesem innerhalb von 7 Tagen
eingereicht werden, ansonsten
verféallt das Reklamationsrecht.
Motive behalt sich das Recht vor,
Kontrollen von AuBenstehenden
ausfuhren zu lassen.

ARTIKEL 3

LIEFERUNG

3.1. Falls nicht anders schriftlich
vereinbart, versteht sich der
Verkauf ab Fabrik, dies auch wenn
vereinbart wurde, dass die Spe-
dition (auch teilweise) von Motive
organisiert wird, indem sie als
Mandant des Kaufers handelt, da
der Transport zu Lasten desselben
geht. Falls der Liefertermin nicht
ausdricklich-zwischen den Parte-
ien vereinbart wurde, muss Motive
die Produkte innerhalb 180 Tagen
ab Vertragsabschluss liefern.

3.2. Im Falle von Lieferverzug eines
Teils der Ware kann der Kaufer
den nicht gelieferten Teil des
Auftrages nach Mitteilung durch
Einschreiben an Maotive stornieren
und muss Motive eine Zeitspanne
von 15 Werktagen nach Eintreffen
der Mitteilung einrdumen, in der
Motive alle in der Stornierung an-
gefuhrten, noch nicht gelieferten
Produkte liefern kann. Es wird
jede Verantwortung fur Schaden
abgelehnt, die durch Lieferverzug
oder nicht erfolgte Lieferung,
zum Teil oder gesamt, verursacht
werden.

ARTIKEL 4

ZAHLUNG

4.1. Die Zahlung erfolgt, aus-
genommen anders lautende
schriftliche Vereinbarungen, bei
der Lieferung im Firmensitz des
Verkaufers. Eventuelle Zahlungen
an Vertreter oder Verkaufsstellen
des Verkaufers verstehen sich
nicht als erfolgt, bis der betref-
fende Betrag nicht bei Motive
eingeht.

4.2. Jede beliebige Verzégerung
oder UnregelmaBigkeit bei der
Zahlung gibt Motive das Recht,
weitere laufende Vertrage zu
stornieren, auch wenn diese nicht
mit den genannten Zahlungen in
Verbindung gebracht werden, und
das Recht auf eventuellen Scha-
denersatz. Motive hat das Recht
- bei Ablauf der Zahlungsfrist,
ohne den Zahlungsverzug zu mel-
den - Verzugszinsen in Hohe des
geltenden Zinssatzes, erhéht um
12 Punkte einzufordern.

4.3. Der Kaufer ist verpflichtet,
den gesamten Betrag zu zahlen,
auch im Falle von Reklamationen
oder Streitigkeiten.

KUNDENDIENST: Dem Kunden
stehen spezialisierte Techniker
der Motive zur Verfigung, falls er
bei Reparaturen oder Einstellung
der Maschine Schwierigkeiten hat.
Der Kundendienst kann gegen Ko-
stenerstattung, d.h. Stundentarif
und Reisekasten, ab Abfahrt bis
Ruckkehr zur Firma, angefordert
werden.

DOWNLOAD DER

TECHNISCHEN
ANLEITUNG VON
WWW.MOTIVE.IT

ALLE DATEN SIND MIT GROBER
SORGFALT ANGEGEBEN UND KON-
TROLLIERT WORDEN. WIR UBER-
NEHMEN KEINE HAFTUNG FUR
EVENTUELLE FEHLER ODER
UNTERLASSUNGEN. MOTIVE KANN
JEDERZEIT NACH EIGENEM
ERMESSEN DIE EIGENSCHAFTEN
UND PREISE DER VERKAUFTEN
PRODUKTE ANDERN.
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NERTRIEBSPARTNER:

Motive s.r.l.

Via Le Ghiselle, 20

25014 Castenedolo (BS) - Italy

Tel.: +39.030.2677087 - Fax: +39.030.2677125

web site: www. motive. it
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