


MADE IN ITALY

[ NEQWi-=

NEO-WIFI
tutorial




INDICE

Caracteristicas técnicas pag. 2-3
A .._._ ;;;l wiea 0.
" i_! £ T ew
- Ve
= - a0y
Ejemplos pag. 4
Condiciones de uso pag. 5 = % O P
A A - .
“ | & s
:. "'". — Montaje eléctrico
— Conexion dispositivos
Condiciones de uso pag. 6-7 externos pag. 12-13

18— — |

Motores gue se pueden conectar
Montaje mecanico
Montaje en el motor pag. 8

Montaggio tastiera pag. 9

Programacion
Comunicacion Teclado-Inverter  pag. 14

Teclas y led pag. 15

£l
£

Programacion
Menu de las funciones
Menu de las funciones

LR
ma
oM aedde

Montaje mecanico

Montaje del teclado -
LOCK pag. 10 avanzadas pag. 16-17
Inverter ATEX pag. 11 - ——— =
= B
‘._l =xy
o &y = Smartphone / Tablet / PLC / PC
Declaracion de conformidad pag. 18
Dimensiones pag. 19

1

Condiciones de venta y garantia pag. 20

motive




CARACTERISTICAS TECNICAS

La finalidad de un mator inverter integrado Programacion y control Un teclado
es la de eliminarlos tiempos vy los cos&_es_____:_._h;. incluso a distancia puede controlar
para el estgdio, la instalaciédr;,;_.el cableado, la~— y sin cables. Una simultaneamente
programacion y el ensayo del sistema maotor drastica reduccion hasta 8 motores.
+ inverter, asi como los riesgos debidos a dees costes de

posibles errores relacionados con dichas
operaciones. Sin-embargo, antes de NEO-
WiFi existian limites para la difusién de los
motores inverter: el grado de proteccion
requerido (un motor se puede instalar
también en exteriores, mientras el inverter
generalmente no) y la lejania del motor
inverter, y por consiguiente, de su teclado,
del puesto de quien lo controla (imaginen
un ventilador en el techo, por ejemplo).
Motive ha resuelto estas limitaciones con 3
NEO-WiFi,-un sistema patentado, facil < 4
de usar, con IPB5, mando extraible y con
control remoto inaldmbrico, alimentado
por induccion cuando se encuentra en su
compartimento en el motor-o por baterias
de litio recargables. NEO-WiFi ademas de
abarcar los rendimientos mas avanzados
de los otros inverters, gracias a sus
innovadoras soluciones, se considera un
sistema competitivo-e-intuitivo integrado

instalacion.

Para mantener
el grado de
proteccién'y
eliminar el uso
de conectores

llave en mano, para cualquier pieza, motor, fragiles y complicados, la alimentacion del

inverter y mandos disefiados para el uso teclado se realiza automaticamente y por

en-exteriores, y con control remoto de induccidn cuando el panel se coloca en la tapa Elevado grado de
serie. De esta forma los fabricantes de de NEO, o bien, si se caonecta a proteccion contra el
bombas, ventiladores y otras maquinas distancia en modalidad remeta, es alimentado polvo y el agua para el
pueden ofrecer un producto acabado automaticamente mediante las baterias USD ENn EXLEriores Modbus
‘plug-in”, sin delegar a sus clientes recargables que se entregan de serie, 0 '
operaciones de l'nstalacmn riesgosas y mediante BLOCK. |

costosas. Sus clientes solo tendran que

conectar-el enchufe, donde guiera que se ., ] — %

instale, y decidir si quieren-llevar/consigo - W

El teclado se puede
colocar o quitar de

su asiento sin usar
herramientas, porgue
_se adhiere mediante los
4 imanes.

el teclado.




Funciona-
miento se-
guro. Filtros
anti interfe-
rencias EMC
_ incorpora-

" dos de serie
para ambientes industriales y
residenciales en NEO- WiFi-3,
NEO-WiFi-4 y NEO-WiFi-5.5,
ambiente industrial para NEO -
WiFi - 11y 22.

Cada NEQO se puede fijar
a una amplia gama de
motores con potencias y
dimensiones diversas.

El teclado se puede fijar a
una pared metalica mediante
los imanes o a una pared de
cemento
mediante
los tacos.

El teclado esta disponible
en dos versiones: con o
sin mandos analdgicos.

Gracias a BLUE, el transmisor
motive bluetooth para NANO y
(g-,,}) NEQ, y a la aplicacién

Wl gratuita NEQ, puedes
configurar o comandar NEO

a través de tablet o smartphone.

La configuracion y el comando
también se pueden hacer desde
una PC, gracias al programa

de interfaz PC gratuito "Motive
Motor Manager"

<)



La regulacion de la capacidad/presiaon/fuerza
de una bomba, una centralita hidraulica,
un actuador oleodindmico, un aspirador o
ventilador, un compresor etcétera se produce
normalmente mediante valvulas, cierres o
compuertas.

Si tenemos un restrictor de este tipio quiere
decir que hemos elegido no usar un variador
electronico de velocidad (inverter). En este caso
las desventajas son numerosas: imposibilidad
de programar rampas de salida o parada,
sincronizar mas aparatos, posibilidades de
interaccion menores con otras maquinas
o mandos (por ejemplo, un transductor de
presion), menor acceso a los mandos, mas
ruidos, mayores corrientes de arranque y
sobre todo ausencia de ahorro energético. Es
como regular la velocidad de un coche actuando
Unicamente con el freno. Un inverter, ademas,
simplificaria la instalacién ya que un sistema
de arrangue directo o de uno tipo estrella/
triangulo, prevé a menudo la utilizacion de
contactores de potencia adecuadamente
sobredimensionados para contrastar los
elevados arcos eléctricos determinados por
las sobrecorrientes normalmente introducidas
por estos sistemas de arranque. Ademas, sin
inverter, deberan preverse siempre sistemas de
proteccién del motor mediante interruptores
magnetotérmicos. La eleccién de un Inverter
permite de integrar, en un Unico dispositivo,
todos los componentes arriba indicados.
Anadamos ademas que en ciertas aplicaciones
el solo coste de adquisicion de la valvula
(pensemos por ejemplo en la valvula de
proporcional de una centralita hidraulica)
supera el del inverter.

Y entonces, épor qué no se usan solamente
los inverter? En esencia, por razones como las

Ejemplos

dimensiones, el grado de proteccién IP ante
polvos vy liquidos necesario, la simplicidad de
uso para el usuario, o la dificultad de integrar
un inverter con cabina, la accesibilidad de los
controles.

Con NEO-WiFi dichas razones ya no valen.
Solamente quedan las ventajas del inverten
De hecho:

* NEO-WiFi es un motoinverter, y, como
tal elimina cables y armarios, el disefio,
la instalacion, el cableado y la prueba del
sistema motor+inverter, asi como los
riesgos relacionados con posibles errores.

* Al no requerir cables ni cabinas, y siendo
parte integrante del motor, no estorba

* La programacion es mas féacil que usar el
mando de la television
El teclado de NEO-WiFi es extraible e
inaldmbrico, y puede colocarse en todas
partes, hasta a 20mt de distancia. Sin
cableados y sin cables. Ni siquiera necesitara
cableados para su alimentaciéon porque
se alimenta por induccion cuando esta
colocadao en su alojamiento en el motor o
en el dispositivo “BLOCK"”, o con baterias
de litio recargables. Imagine, por ejemplo,
de poder poner un ventilador industrial en el
techo con su inversor, y de controlario desde
donde quisieras sin costes de instalacién

* También un nino sabria usar un dispositivo
con un tecla roja, una verde, un interruptor
izquierda-cero-derecha y una manivela de
regulacion

* NEO-WiFi es IPB5. Su teclado es IPG7




Fig. 3

CONDICIONES DE USO

Tamaiio fisico Simbolo | U.d.M. | NEO-WiFi-3kW | NEO-WiFi-4kW |NEO-WiFi-5.5kW| NEO-WiFi-11kW | NEO-WiFi-22kW
Grado de proteccién Inverter® P IPB5

Tension de alimentacion Inverter A \ 3x 200-460

Frecuencia de alimentacion del Inverter fin Hz 50-60

Frecuencia de salida del Inverter f, Hz 200% f, , [f,0-100Hz con f, 50Hz]

Corriente nominal en salida del Inverter (al motor) o, A 7 10 14 22 45
Méxima relacion par de arranque / par nominal Cs/Cn Nm 3’:3502/2/0(;?1'“2/";) 2108000[{?0 [[?I’,?vav\\/]] 150%
Distancia maxima de la comunicacion WiFi teclado- mt 20

inverter al aire libre

Otras caracteristicas

NEO-WiFi-3kW | NEO-WiFi-4kW

NEO-WiFi-5.5kW| NEO-WiFi-11kW | NEO-WiFi-22kW

Comunicacion bluetooth con dispositivos maviles

Sl (opt. con BLUE)

Sistema de control motor V/F vectorial
Programador con reloj incorporado (para que sea posible planificar arranques y paradas) NO S
EMC para AMBIENTE INDUSTRIAL (ref. EN 50081-1) Si Si Clase A - Cat G2
EMG para AMBIENTE DOMESTICO, COMERCIAL E INDUSTRIAL LIGERO (ref.. EN 50081-1) Si Clase A - Cat C1 opcional
Potenciometro montado Sl (con NANPQOT)

opcional opcional

Interruptor trifasico

cod.INTEM3X32A

cod.INTEM3X63A

Protocolo de comunicacién

MODBUS RS485

Resistencias frenados internas

Sl

* El grado IPB5 se refiere tanto al estuche del inverter como al teclado extraible, ya sea cuando esta alojado en la
tapa del inverter, que cuando el inverter y el teclado estan lejos uno del otro. Esto ha sido posible gracias a:

¢ |a adopcion de un sistema de alimentacién por induccién en lugar de conexiones "macho-hembra,

e geometrias de los estuches de los 2 objetos
* protecciones especiales selladoras del teclado (Fig. 3) y del estuche del inverter (Fig. 4)

©



CONDICIONES DE USO

La CEM de NEO-WiFi = Funcionamiento seguro

Nunca os ha pasado tener un problema Por lo tanto, no sdlo se trata de preservar el funcionamiento del inverter, sino también de proteger
de funcionamiento ocasional e de este todos los otros dispositivos. Por lo tanto, la compatibilidad electromagnética es el resultado
inexplicable en un dispositivo eléctrico/ de la coexistencia sin interferencia reciproca de los dispositivos en un mismo ambiente.
electrénico? Por ejemplo, una cancela

automadtica, un ordenador, un PLC, un En un ambiente industrial el nivel de inmunidad debe ser més alto respecto a los otros, pero,
interruptor diferencial... Si no habéis comao contrapartida, en un ambiente domestico, comercial o de industria ligera se pide limitar
encontrado el defecto, este estaba las potenciales emisiones de perturbaciones mas que en un ambiente industrial. Asi definen las
probablemente en la compatibilidad normas estos dos ambientes:

electromagnética del dispositivo
(no es suficientemente inmune
a las perturbaciones eléctricas/
electromagnéticas que recibia de la

inon de alimentacidn o iradiadas en AMBIENTE DOMESTICO, COMERCIAL AMBIENTE INDUSTRIAL
e e g E INDUSTRIAL LIGERO
el airel 0 en fa e otros diSpositivos (ref. EN 50081-1, punto 5) (ref. EN 50081-2, punto 5)

gue no han mostrado problemas
de funcionamiento pero que le
disturbaban. La compatibilidad electromagnética es un requisito
dispuesto tanto por la ley como por la necesidad de garantizar el

Se trata de los lugares residenciales, | Los ambientes industriales se caracterizan por
comerciales y de la industria ligera, tanto | la existencia de una o mas de las siguientes

funcionamiento de cada dispositivo eléctrico/electrénico, en base a Internos como exter'nr_)s. _ _ cond|0|ohes: N _ _ _ _
la cual esta debe: Los lugares caracterizados por alimentacion | ¢ hay dispositivos industriales, cientificos o
« limitar por debajo de ciertos umbrales las emisiones de de 50 a 1000V directamente distribuida por Ia medicos;
perturbaciones eléctricas y electromagnéticas que pueden red publica se consideran lugares residenciales, | * cargas inductivas y capacitivas gue se
interferir en el funcionamiento de otros dispositivos, tanto comerciales o de la industria ligera. conmutan frecuentemente;

* las corrientes y los campos magnéticos
asociados son elevados.

[—"

irradiados en el aire como conducidos en la linea de alimentacion
0 en los circuitos de masa;

* serinmune a una serie de perturbaciones conducidas e irradiadas
gue pueden estar presentes en el ambiente en el que debe
funcionar.

LA B A




CONDICIONES DE USO

La CEM de NEO-WiFi = Funcionamiento seguro

La parte que hemos subrayado de la primera definicion contradice una creencia
recurrente: de hecho, no todo aquello que a menudo es considerado “ambiente indu-
strial” es solo esto para la normativa EMC. Es mas, la gran mayoria de las empresas
entran también en la definicidn de industria ligera y sus instalaciones y equipos deben
satisfacer, por ello, los requisitos obligatorios de ambos ambientes.

A pesar de esto, la mayor parte de los inverter trifasicos que estan en el mercado
son declarados conformes con la normativa que concierne Unicamente al ambiente
industrial y, a veces, también por esto presentan algunas limitaciones.

Hechas estas premisas, y queriendo hablar de las ventajas EMC de NEO-WiFi, cita-
mos las dos principales

1. distancia maxima entre inverter y motor

En una instalacion normal motor/inverter hay que reducir al minimo las capaci-
dades parésitas del sistema y, para esto, pero no con NEO-WiFi, los cables de
conexion motor/inverter deben ser cortos y del tipo apantallado, o no apantalla-
dos pero introducidos dentro de una bandeja de conduccion o un tubo metélico
conectado a tierra. Eso también porque los cables de conexién inverter/motor
también irradian ondas radio. De hecho, no es insdlito que los fabricantes de
inverter, en su declaracion de conformidad, precisen por correccién a qué lon-
gitud maxima del cable de conexion motor-inverter debe considerarse valida
dicha declaracion.

Con un motoinverter no existe este problema, porque motor e inverter son una
misma cosa . Si en cambio nos encontraramos con la imposibilidad de dirigir el
motoinverter en su posicion (bajo una cinta transportadora, en el sitio estrecho
en el que se puso una centralita hidraulica, en un ventilador industrial pegado
a un techo, etc.), con motoinverter normal deberemos tener un dispositivo de
mando conectado mediante cable al inverter. Este problema no existe con NEO-
WiFi, cuyo teclado extraible estd conectado al inverter mediante frecuencias
radio autorizadas y probadas,

2. la instalacion de otros filtros anti-perturbacion

Para hacer que un inverter sea compatible, el fabricante debera considerar
gastos adicionales como la introduccion de componentes, blindajes vy filtros.
Para ofrecer un precio “aparentemente” mas atractivo, una solucion frecuente
es la de no englobar en el inverter todo aquello que sirve para resolver el pro-
blema prescribiendo en el manual de instrucciones que se adquieran e instalen
separadamente filtros anti-perturbacién. Por lo tanto, el comprador distraido
podra ilusionarse por haber ahorrado, pero luego, al leer el manual entendera
gue para cumplir con las leyes vigentes y evitar problemas de funcionamiento
del inverter o de otros dispositivos presentes en el mismo ambiente, deberd
correr con otros gastos de material y de instalacién.

Otra recurrencia es la de instalar inverter adecuados Unicamente en el ambiente
industrial, aungue se encuentren en ambientes con una alimentacion distribuida
directamente por la red publica, poniendo en riesgo el funcionamiento de los
otros dispositivos. Asi, se deja al cliente final el problema de entender el porqué
una cancela automatica, un ordenador, un PLC, un interruptor diferencial de
proteccién, u otros dispositivos electrénicos en el mismo ambiente empiezan
a tener problemas de funcionamiento gue no serdn confirmados ni resueltos
por los proveedores de los mismos.

NEO-WiFi se ha disefiado, como motoinverter
“plug-in”, para evitar los costes de material y
obra adicional al comprador, y no podia dejar de
considerar, desde el punto de vista de la serie-
dad, el hecho de ser disehado para el ambiente
para el que se destina sin el anadido de material
adicional y costes de instalacion.

Por lo tanto, de manera muy atipica, en el pro-
yecto NEO-WiFi-3, NEO-WiFi-4 y NEO-WiFi-5.5 Motive se ha trabajado para hacerlo
compatible no sdlo con el ambiente industrial, con una elevada inmunidad, sino tam-
bién para limitar las emisiones por debajo de los niveles més restrictivos prescritos
para el ambiente doméstico, comercial e industrial ligero, sin le necesidad de afhadir
otros filtros.

NEO-WiFi-11 y NEO-WiFi-22, en cambio, dada su mayor potencia, es de serie idénea
para ser instalado en el ambiente industrial pero requiere la instalacion de un filtro
opcional anti-perturbacién externo para hacer que también sea idéneo para el am-
biente doméstico, comercial e industrial ligero.
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MOTORES QUE SE PUEDEN CONECTAR

\Tab. RP: Intervale de potencias de los motores que se pueden conectar (400Vac)

motor-kW 013|018 | 025 | 0,37 | 055 | 0,75

\ \ | NEO-WiFi-3kw
¢ NEO-WiFi-4kW
/‘ NEO-WiFi-5.5kW
NEO-WiFi-11kW
NEO-WiFi-22kW

= 5y

La p.otenc:jé\aplicable depende no solo de las caracteristicas
' electronicas e NEO-WiFi, sino también de las capacidades
disipadoras de su estuche.

\»

Tab. RD: Intervalo dimensiohgs IEC motores que se puedenh conectar

motor-IEC type | 63 | 71 | 80 | 90S | 90L | 100 | 112 | 1825 | 132M| 160 | 180 | 200
NEO-WiFi-3kW
NEO-WiFi-4kW
NEO-WiFi-5.5kW
NEO-WiFi-11kW
NEO-WiFi-22kW

. 3 7 . 7
Es importante que el motor/sea idéneo para
ser alimentado con inverger. Un requisito
fundamental es que tenga un aislamiento

eforzado entre las fasés del enrollamiento.
demas, n sita

s una absorcion de
cqrriente limitada y un calentamiento del motor
3. Los motores Motive de la serie Delphi
ie para ser alimentados

mediante invertep

MONTAJE MECANICO

Montaje en el motor

Si el inverter se usa con frecuencias inferiores a 50Hz,
s necesario usar motores con servoventilacion:

La fijacidn mecanica con ojales (Fig. 5), permite fijar el
estuche de NEO-WiFi sobre una amplia gama de moto-
res motive serie delphi desde la dimensién 71 a la 160
(Tab. RD)




MONTAJE MECANICO

Montaje del teclado

Existen dos versiones de teclado: El teclado (Fig. B) se mantiene fijado a su estuche con seguridad en cualquier posicidon de montaje gracias a los 4
imanes que se encuentran dentro del estuche.

Fig. B

Version estandar
IP67

Otra ventaja que ofrece este sistema es la posibilidad de girar el teclado en 4 posiciones diversas, en funcién del

potencidmetro

selector del
sentido de

Version opcional
con mandos analdgicos IP65




MONTAJE MECANICO

Si se quiere extraer el teclado del estuche de NEO-WiFi, se puede colocar en la pared
de dos formas diversas.

* Si la pared es metédlica, mediante el < Sino, se puede colocar empotrado en 2

magnetismo de los 4 imanes en el teclado  tacos mediante los ojales que se encuen-

(Fig. 7). tran en la parte posterior del estuche
(Fig. 8)

El teclado se entrega con dos baterias recargables.

BLOCK - dispositivo externo de alimentacion/recarga
por induccion para el teclado

El teclado es atraido a BLOCK
y mantenido en su asiento por
imanes.

El teclado y BLOCK se pueden
colocar en cualquier posicién.

El teclado es alimentado por
induccion.

BLOCK es IP65, 200-260Vac 1PH
50/60Hz

Si la pared es metaélica,

BLOCK se coloca mediante el
magnetismo de sus 4 imanes.
Sino, BLOCK se puede colocar
empotrado en 2 tacos mediante
los ojales que se encuentran en
la parte posterior



INVERTER ATEX

También di i
ién disponible en la versiéon "Ex", certificada ATEX

€ & Il 2D Ex tb IIC T135°
5
e P e C Db

z Notified Body n. 2632 '
| yarl Den Organismo Notificato n.2632

1 EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE L

CERTIFICATO DI ESAME UE DEL TIPO

Inverter certific
ados ATEX para |
as zonas 21y 22, ca
’ t. 2 vy 3! levo

ATEX es
el nombre c i
onven : .
la regulacion de cional de la Directiva 14/34/CE :
2 ELECTRICALEGUIPMENT Intended for use in Potentially Explosive Atmospheres-Direclive201A/3A/EU-ATEXAnnex Il/Module B aparatos destin d de la Un'én EU
ados al empleo en zonas a riesgo d ropea para
go de explosié
n.

AFPARECCHIO ELETTRICO Inteso per l'usoin Atmosfera Potenzialmente Esplosiva - Direttiva ZOQAfGArEU—ATEX Annex IIi/Module B LO S i nve r‘t e r\ N E O EX y N A N O
EX se di ;
iferencian d i
e los invert
er NEO y NANO

-TYPEE \i CATE n.: A

o smreoommorcsreNT: ARTOATEX0ET estandar porque estan disenad

{4 ELECTRICAL EQUIPMENT: NEO series Variable Frequency Drives: 22, categorias 2y 3 0s para ser utilizado

APPAECGHIO ELETTRICO NEO3KW-NEO4KW—NE05.5KW-NEO11KW-NE022KW y 3, grupos A, By C, polvo s en las zonas ATEX 21 vy

NANO series Variable Frequency Drives:
NANO 0.75kW - NANO 2.2kW

5] MANUFACTURER: Motive srl
COSTRUTTORE:
6] ADDRESS: via Le Ghiselle, 20
INDIRIZZO: 25014 Castenedolo (BS) - ITALY
71 This ELECTRICAL EQUIPMENT and any variation is specified in the schedule to this certificate and the documents therein referred to. D - .,
escripcion

Questo APPARECCHIO ELETTRICO e le varianti sono descrite nellallegato al presente certificato e nei documenti v richiamati.

81 Albarubens stl, Notified Body No. 2632, in accordance with Article 17 of the Directive 2014/34/EU—ATEX of the European Parliament
and of the Council, dated 26 February 201 4, certifies that this ELECTRICAL EQUIPMENT has been found to comply with the 2 Z
Essential Health and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in polenlially 2 1 ona en |a q ue | anu b e
explosive atmospheres given in Annex |l to the Directive. trabajo 0 Capa de pOIVO se fo
The examination and test results are recorded in confidential report MOD 7.4.1-1D: 3635 rma en con d | Cio nes
Albarubens s, Organismo Notifcato . 2632, in conformita allart. 17 della DIretue. 2014/34/UE-ATEX del Parlamento EUropeo & el Gonsiglo, datata 26 Febbraio 2014, certiica che questo — normales de
APPARECCHIO ELETTRICO & conformne & it Essenzialidi Sicurezza & SalLte P 1 progetto ¢ la fabbricazione & rodott destinat ad essere utizz2(in “atmosfere potenzialmente
explosive,defin nellAllegato 1 2 Dirotiva  risuta delfesame @ dei test sor et nel rapporto confidenziale MOD 74.1-1D:3635

91 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with the technical standards: 3
" conformita ai Requist Essenzali di Sicurezz2: - Salute & assicurata dalla conformita 2l 1O tecniche: 22

EN 60079-0:201 2+A11:2013 - EN 60079-31:2014

except in respect of those requirements listed at item 18 of the Schedule.
tranne nel caso dei requisiti elencati al punto 18 dell'Allegato.

Presencia
poco probable y por cortos periodos de tiemp
0

(o) i the symbol X' is placed after the certificate number, it indicates that the ELECTRICAL EQUIPMENT is subject to the specific D e h ec h 0 , | 0s | nve I"t e N
Conditions of Use specified in the next chapter 17. 0 . r ED EX y NAN O E -
|l simbolo X', se presente dopo il numero di certificato, indica che questo APPARECCHIO ELETTRICO & soggetio @ Condizioni Special per |'Uso, specificate nel seguente punto 17 p r u n O r g a ni S m O n Ot |f| C a d X e St a n C e r‘t |f| C a d O S
’
[11] This EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE relates only to the design and construction of the specified ELECTRICAL EQUIPMENT. 8 1 . 2 O 1 4 0 ! se g un la S normas | EC 8 pa rae Sta S zZzonas
Further requirements of the Directive apply to the manufacturing process and supply of product. O O 79 - O : 2 O ’I 1 E N
These are not covered by this certificate. - 8 O O 7 9 -
Questo CERTIFICATO DI ESAME UEDEL 1P & relativo sotanto a progetio ed 212 costruzione di questo APPARECCHIO ELETTRICO.
Ulerior requisit i questa Direttvast applicano a processo di fabbricazione © e iura di questo prodotio. Quesf reauisii o™ sono oggetto del presente certficalo
(12] The marking of the ELECTRICAL EQUIPMENT shall include the following:
Questo APPARECCHIO ELETTRICO deve riportare i seguenti conirassegnt
i 11 2D Ex tb 11IC T135°C Db
Tamb: -20 + 40 °C
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MONTAJE ELECTRICO

Conexion dispositivos externos

L J] L
LINE INPUT ~ MOTOR
OuTPUT
RELAYS QUTPUT 1 IMOTOR SIGNAL OMi
RELAYS OUTPUT 2 EXTERNAL FAN CONTACT)

de SUPPLY (100mA MAX)

ENABLE

DIRECTION 1

CIRECTION 2

ENCODER INPUT 1 [wire Al

ENCODER INFUT 2 lwre BI

SET COMMUNICATION CONTACT
ANALOG VELOCTITY OTPUT [-10V.-10VI

RS-485 OR MUDBUS*[

ASVdc SUPPLY [100mA MAX)
ANALOG INPUT 1

ANALOG INPUT 2

OV _REFERENCE

15V AC TC INDUCTIVE
RECHARGER

Figura 13 - Esquema tarjeta de potencia NEO-WiFi-3, NEO-WiFi-4, NEO-WiFi-5.5 kW

NEO-WiFi-3, NEO-WiFi-4, NEO-WiFi-5.5

borna funcién
1 contacto normalmente abierto que se cierra cuando el motor esté en mar-
2 6 cha. Es posible conectar a dispositivos externos
3 contacto normalmente abierto que se cierra cuando la temperatura IGBT
4 supera 50°C.
+15V salida 15Vdc (100mA max.)
EN habilita el funcionamiento del inverter si lo cierras con +15V
D1 direccioén 1 (sentido rotacion 1 motor)
D2 direccioén 2 (sentido rotacion 2 motor)
E1 J7 entrada codificador o proximity (canal A)
E2 entrada codificador o proximity (canal B)
SET seleccion del canal de comunicacion
VEL salida analédgica 1 (-10V...+10V) proporcional a la velocidad del motor
entre Vmin (0 V) y Vmax (10V).
A
B J9 RS485 (para funcionamiento Master-Slave) o Modbus
+15V salida 15Vdc (100mA max.)
AN ientrada analdgica 1 (potenciémetro externo / sefial exterior de velocidad 0-10
410 Vdc / 0-20mA) (partir de la versién 2.05 del teclado, también 4-20mA)
AN2 entrada analdgica 2 (potencidometro externo / sefal exterior de veloci-
dad O + 15Vdc/ 0-20mA)
ov OVdc
L tierra
b tierra
L1 Ja fase 1 alimentacién inverter
L2 fase 2 alimentacion inverter
L3 fase 3 alimentacion inverter
(8] conexion fase U motor
V conexion fase V motor
W Jb conexién fase W motor
BR- . ) . )
BR+ conexién resistencias frenados internas (opc. externas) o freno dc
| usB | |conexién PC
| 15Vac | |salida 15Vac HF para cargador de induccion




MONTAJE ELECTRICO

placa de control NEO-WiFi-11 y NEO-WiFi-22

borna

borna funcion
AQ2 115 salida analégica 2 (0...+10V) para la sefalacién de la temperatura interna del
oV maodulo IGBT (entre 0..100°C). Activado desde V1.06
AO1 J14 salida analégical (-10V...+10V) para la sefalacion velocidad mator (valor
ov absoluto) y sentido de rotacién
15V 186 salida 15Vdc (100mA max.)
5V salida 5Vdc (100mA max.)
A+ entrada canal A+
A- entrada canal A-
B+ entrada canal B+
B- J11 entrada canal B-
Z+ entrada canal Z+
Z- entrada canal Z-
ov conexién en masa
ov conexién en masa
A
B J10 entrada Modbus
A ) ) .
E) J9 RS485 Bus, para el funcionamiento en grupo en modalidad Master-Slave
15V salida 15Vdc
AN entrada analégica 1 (potenciometro externo / sefal exterior de velocidad 0-10
Vdc / 0-20mA) (partir de la versién 2.05 del teclado, también 4-20mA)
AN2 entrada analdgica 2 (potencidometro externo)
D2 J8 direccion 2 (sentido rotacion motor 2 en los mandos remotos)
D1 direccion 1 (sentido rotacion motor 1 en los mandos remotos)
SET seleccidn del canal de comunicacién (cerrando dicho contacto en 0V)
EN habilita el funcionamiento del motor (cerrando dicho contacto en OV)
oV 0Vdc
USB conexién PC
placa de potencia NEO-WiFi-11
borna |funcién
0V IND . . -
AC IND Ja salida 15Vac HF para cargador de induccion
0V DC FAN J1 usalida 12V relay ventilador enfriamiento interno (que se cierra cuando la tempe-
12V DC FAN ratura IGBT supera 45°C)
Ext FAN J3 contacto normalmente abierto que se cierra cuando la temperatura IGBT supera
Ext FAN los 45°C, para habilitar un ventilador exterior opcional.
ALARM contacto normalmente abierto gue se cierra en presencia de una sefialacion de alarma
ALARM que se visualiza de forma simultanea en el display.
Je - - .
MOT ON contacto normalmente abierto que se cierra cuando el motor esta en marcha
MOT ON Es posible conectar a dispositivos externos (5 Ampere max, 250Vac max)
BBT::—- J10 |conexidn resistencias frenados internos (opc. externas) o freno dc
GND conexién a tierra
8] Jg conexién fase W motor
V conexién fase V motor
W conexién fase U motor
L3 fase 1 alimentacion inverter
L2 J5 fase 2 alimentacion inverter
L1 fase 3 alimentacidn inverter
GND conexién a tierra

'M“‘*”W: i
by 0
'-G?'::m_.,.,(m e ;
, #5k L o
? ] r,-,,,_:‘-a?

placa de potencia NEO-WiFi-22
funcién

salida 15Vac HF para cargador de induccién

salida 12V relay ventilador enfriamiento opcional (que se cierra cuando la
temperatura IGBT supera 45°C)

contacto normalmente abierto que se cierra en presencia de una sefalacién
de alarma que se visualiza de forma simulténea en el display.

contacto relay normalmente abierto que se cierra cuando el motor estd en
marcha.

salida alimentacién para eventuales ventiladores monofase de induccion de
enfriamiento

conexién resistencias frenados internos (opc. externas) o freno dc

conexién a tierra

conexion fase W motor

conexion fase V motor

conexién fase U motor

fase 1 alimentacién inversor de red
fase 2 alimentacién inversor de red
fase 3 alimentacién inversor de red
conexién a tierra



PROGRAMACION
Comunicacion Teclado-Inverter

Durante el funcionamiento del motor el teclado muestra las siguientes dos series
de datos, alternandolas:

Factor de pot. Motor
[cos.Fil

Vatios consumidos
por el motor

Temperatura del
inverter

el O S

el B

JlRae lvie
Se puede obtener un comportamien-
to sincronizado de 2-8 NEO-WiFi
con un solo teclado, conectandolos
en modalidad master-slave. Los
Slave pueden funcionar incluso sin
teclado, una vez que se hayan para-
metrizado en conexion RS485.

RPM del motor

Amperios consumidos

or el motor . . .,
P Voltios alimentacién del

motor

B = e
2 Epensierarl |EE

JiRatine

Hercios alimentacion Sentido de rotacién

del motor

I[{H“Illn

aF
-

f_iJ

Control separado de varios Desde los teclados version V1.12 (visualizable durante dos

i - Hle vieUal Battery Level:
motores con varios teclados segundos cuando se enciende el teclado), es posible visualizar A
con canales diferentes de 1 el estado de carga de la bateria. | 0000000000
a127




|MODE,|

PROGRAMACION

Teclas del teclado

Para entrar en el menu de las funciones

Power ON

Led del teclado

. Verde - indicacién de la presencia de tensién de red en la
alimentacion

START

ENTER

Para encender el motor / para entrar en el submenu o bien para
entrar en la funcion y cambiar los valores

Motor ON

@ Verde - Motor en funcionamiento

>

Permite desplazarse hacia arriba en las opciones del menu o
cambia de forma positiva el valor de las variables; cuando se
termine el cambio, pulse ENTER. Durante la marcha también
permite aumentar la velocidad del motor (si la sefal de velocidad
= velocidad interna), que se guarda automaticamente después
de 10 segundos desde el cambio

Permite desplazarse hacia abajo en las opciones del menu o
cambia de forma negativa el valor de las variables; cuando se
termine el cambio, pulse ENTER. Durante la marcha también
permite reducir la velocidad del motor (si la sefal de velocidad =
velocidad interna)l, que se guarda automaticamente después de
10 segundos desde el cambio

STOP

ESC

Para apagar el motor / para salir del submenu (entrando en el
menu principal); para salir del menu principal habilitando los
mandos del motor y guardando automaticamente (pulse en se-
cuencia rapida) los datos programados (DATA SAVED).

Tabla 3: Teclas

Alarm

@ Rojo - indicacion de anomalia (véase la lista de alarmas)
cuando estd encendido

Tabla 4: Descripcién de los ledes




PROGRAMACION

Menu funciones

Idioma - Italiano/Inglés ~
+ -
—it
Comunicacion 1. Cdédigo de la maquina - 1.de 1a 127 =
2. Frecuencia de radio - 2. 860..879 MHz P
1. Potencia nominal P2 [kW] 1. 0.09+3.0 (NEO-3); 0.09+11.0 (NEO-11); 0.09+22.0 (NEOC-22)
2. Tensién nominal [V] ‘ 2. 180+460V
3. Corriente nominal [Al - 3. 0.6+7A (NEQ-3); 0.6+22.0A (NEO-11); 0.6+45.0A (NEO-22) -
Datos del motor . . "
4. Frecuencia nominal [Hz] " 4. de 50 a 100 =
5. RPM nominales 5. de 700 a 3550
6. coso 6. de 0.50 a 0.90
7. Desplazamiento de par méximo 7. de 10 a 50%
Funciones Avanzadas Acceso al menu de las funciones avanzadas Para acceder introduzca la contrasefa numeérica de acceso (nUmero pre-asignado por Moative: 1).
» Si: se guardan los cambios realizados
_ * No: se vuelve a los valores anteriores a los cambios
Almacenamiento de * Datos de fabrica: se vuelven a configurar los valores Almacenamiento de los datos modificados, o restablecimiento de los valores por defecto
datos/Reset de calibracion de fabrica NOTA: almacenamiento automatico cada vez que se sale del menu de las funciones.
* Reset de memoria de datos (acceso mediante contra-
sefa avanzada 541)

Tabla 5: Menu principal

NOTA: Para la introduccion de los datos del motor consulte los datos reproducidos en la placa del motor.

Menu de las funciones avanzadas

Limitaciones del motor

1. Velocidad interna [RPM]I

2. Rotacion [0, 11;

3. elocidad méxima [ de rpml

4. Velocidad minima % de rpm]

5. Aceleracién [s] +
6. Desaceleraciaon [rpm/sl

7. Corriente méax. de arranque [9%]

8. Magnetizacion [%l]

9. Julios en frenada

1.
2.
3.
4.
5.
G.
7.

De 1 a 6000 RPM. (default, = 280rpm);
O:

. de 70 a 120. El valor predeterminado es 100%. El aumento de este% a una frecuencia constante

. de 100 a 9999 [Julios]; por defecto 300 (NEO-3) / 1000 (NEO-11/22), que hay que aumentar si se

horaria, 1=antihoraria;
de 2 a 200% de la velocidad sincrona motor
de 2 a 100% de la velocidad sincrona motor
de 0,1 a99,9 -
de 0,1 a 99,9
80+150 (NEO-3)
80+200 (NEO-11)
80+150 (NEO-22)

aumenta la tensién al motor (hasta el valor maximo de la tension de alimentacién menos la caida de
tensidén en el circuito), y luego aumenta el flujo magnético en el motor, y esto determina el aumento de
la corriente de carga y el par (el par aumentard hasta que se ha alcanzado la saturacion del motor).

usan resistencias externas




Tipo de mando

PROGRAMACION

Menu de las funciones avanzadas

1. Habilita nuevo arranque

2. Tiempo de nuevo arrangue después de
la alarma [s]

3. Mandos Start/Stop

4. Senal de Velocidad

5. Retroaccion

6.N° de impulsos/revoluciones parte entera
7. N° impulsos/revoluciones parte decimal
8. R5485 Master Slave

9. T/R fault stop (ON/OFF)

1. Habilita el nuevo arranque después de una parada causada por la falta de tension de red o por una alarma
(HABILITADO / NO HABILITADO). Default:NO HABILITADO
. Tiempo de espera antes del nuevo arrangue, después de una parada causada por una condicién de alarma.

. Desde botoén del teclado / desde boton del teclado y selector del teclado / selector externo con cable

. Velocidad interna /potenciémetro del teclado / potenciémetro externo AN2 / sefial 0-10 V AN1 / sefal 4-20mA
AN1 en lugar de 0-20mA

. Anillo abierto / Encoder;

. Parte entera del nimero de impulsos/revoluciones con encoder (gj. 256);

. Parte decimal del nimero de impulsos/revoluciones con encoder (gj. 0J;

Numero motor / N.° total motores en grupo (1/1 default para motor individual — 1/2 para motor master de dos
motores — 2/2 para el slave de 2 motores - N.° méx. motores=_8)

. Cuando (ON) esté habilitado apaga el motor en caso de que falle la comunicacién radio entre el teclado y NEO-
WiFi por mas de 5 segundos. De default es OFF

O ONOUO A~ N

Freno electromagnético

1. Frenado electromagnético:
ON=1 /OFF=0
2. Alimentacion bobina del freno

Si se habilita esta funcién, el freno electromagnético se excita cuando arranca el motor y se desexcita cuando

se termina la rampa de desaceleracion del motor.

1. Habilitacion del freno (ON=1), con terminales que hay que conectar en BR+ y BR- de la tarjeta de potencia.
ATENCION: desconecte siempre las resistencias de frenado;

2. Tensién de alimentacién de la bobina del freno, que se puede seleccionar entre dos valores: 104 V CC o 180
V CC (descargue el manual de los motores DELPHI desde www. motive.it).

Factores PI.D.

1. Factor proporcional

Para controlar la velocidad en retroaccion
1. K : 1-100. Multiplica el error de la dimensién de referencia

proporcional*

2. Factor integral 2. integt- 1-100. Multiplica la integral del error
' . Ano: XX
Configura reloj .
2, . ) ., . Mes: XX
(Funcién basada en el reloj| Configuracion fecha y hora: para o
. . . Dia: XX
de bateria CR2430 presen- | desbloquear el reloj variar el valor de .
Hora: XX
te tan solo en los modelos | los SEGUNDOS. - ;
NEO 11 y 22) Minuto: XX
Segundo: XX

Temporizador encendidos
(Funcién basada en el reloj
de bateria CR2430 presen-
te tan solo en los modelos
NEO 11y 22)

Timer ON/OFF

Cuando el temporizador diario estd habilitado (ON) se pueden formular hasta 5 programas (encendidos/paradas
consecutivas) en el arco de las 24h que se repiten cotidianamente sin posibilidad de discriminacion de los dife-
rentes dias durante la semana.

* P1: XX (hora encendido 1), YY (min encendido 1); A1: ZZ (hora apagado 1); WW (min apagado 1);

e P2: XX (hora encendido 2), YY (min encendido 2); A1: ZZ (hora apagado 2); WW (min apagado 2);

etc.

Historial de Alarmas

Lista de alarmas registradas

Visualiza en orden cronoldgico (del primero al Ultimo) los Ultimos 99 eventos de Alarma (cap. 9) registrados
durante la vida util del inverter. Los mismos datos se guardan en la memoria y se ponen a disposicién para que
el PC mediante conexion USB sea analizado por el servicio de asistencia y reparaciones.




SMARTPHONE / TABLET / PLC / PC

lar, supervisar
i ramar, controlar,

2s del teclado inalémbrico, puedes prog

i avé

Asi como a tr

ien a traves de:
los eventos de alarma grabados, tambie
y ver

1. Smartphone/tablet:

2. PLC, a través de MODBUS:

3. Ordenador:

DECLARACION DE CONFORMIDAD

25004 Castaning, BS)
Tel. +35.030) 3877087 |
Fa 3% 0 M LY

']
W MOR

[ T'tDl’ ve

Ue su gama de inverters ¥ motores inverter ‘NEO-WiFi

q
ha sido fabricada en conformidad con |g siguiente normativa internacional (Gltima edicion)

* EN60034-1. Maquinas eléctricas rotativas: Caracteristicas asignadas y caracteristicas de funcionamiento

* EN60034-5. Méquinas eléctricas rotativas: Grados de proteccion

* EN 60034-6, Maquinas eléctricas rotativas: Métodos de refrigeracion

EN60034-7. Magquinas eléctricas rotativag < Parte 7: Clasificacion de los tipos de construccion, de Jas disposiciones de montaje

EN60034-8. Marcas de los bornes y sentido de giro para Maquinas eléctricas rotativas

EN60034-30, Magquinas eléctricas rotativas: clases de rendimiento para log motores trifésicos de induccion de jaula de

velocidad tnica

EN50347. Motores trifzsicos de induccion de aplicacion general con dimensiones Y potencias normalizadas, Designacion de

carcasas de 56 a 315 ¥ de bridas de 65 a 740.

EN60335-1. Seguridad de los aparatos electrodomésticos Y anélogos.

EN 60335.2.41. Seguridad de los aparatos electrodomésticos Y analogos. Parte 2: Requisitos particulares para bombas

EN 55014.2, Compatibilidag electromagnética, Requisitos para aparatos electrodomésticos, herramientas eléctricas y aparatos

analogos. Parte 2: Inmunidad

EN 61000-3-2, Limites para lgg emisiones de corriente arménica (equipos con corriente de entrada <= 16 A por fase).

EN 61000-3-3, Limitacion de Jag variaciones de tension, fluctuaciones de tension y flicker gn las redes publicas de Suministro de

baja tension Para equipos con corriente asignada <= 16 A.

EN 61000-3.12, Limites para las corrientes armonicas Producidas por log €quipos conectados a las redes publicas de baja

tensién con corriente de entrada Superiores a 16 A Y <=75A por fase

EN61000-6-4. Compatibilidad Electromagnética (CEM): Parte 6-4: Normas genéricas. Norma de emision en entornog

industriales.

* EN50178. Equipo electronico Para uso en instalaciones de potencia,

* ETSI301489-3 Compatibilidad electromagnética (EMC) estandar Para equipos de radio (SRD) con frecuencia entre o kHzy
246 GHz

.

€0mo lo requieren |as directivas
* Directiva de Baja Tensisn (LVD) 2006/95/cE
* Directiva sobre I3 Compatibilidad electromagnética (CEM) 2004/108/CE
* Directiva sobre g disefio ecoldgico

apll
IMPORTANTE: |3 Directiva Maquinas (MD)
(Art.1, parrafo 2)

Castenedolo, 1. enero de 201367?3/‘ o éw

El Representante Legal
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ARTICULO 1
GARANTIA

1.1. Salve lo acordado por escrito
cada vez ente las partes, la Motive
garantiza la conformidad de los
productos consignados y cuanto
lo expresamete acordado. La
garantia por vicios se limita a los
meros defectos de los productos
consecuentes a defectos de
proyectacién, de material o de
construccion reconducibles a la
Motive.

La grantia no comprende:

edescomposiciones odafos
causados por el transporte
0 descomposiciones o dafhos
causados por anormalidades del
implante eléctrico, o instalacion
defectuosa y cualquier uso no
adecuado.

* manomissione o dafos causados
por le uso de piezas o repuestos
no originales.

* Defectos o danos causados por
agentes quimicos y/o fenédmenos
atmosféricos (eje. Material
fundido por tempestad, etc.).

* Los productos sin placa.

1.2. La garantia tiene validez
de 12 meses, a partir de la
fecha de venta. La garantia esta
subordinada a la expresa solicitud
escrita a la Motive de actuarsegun
cuanto declarado en los
siguientes puntos. No se aceptan
devoluciones o cargo de costos si
no previamente autorizadospor
la Gerencia comercial Motive. En
poder de la autorizacion arriba
indicada, la Motive puede escoger
alternativamente (dentro de un
lapso considerable y teniendo en
cuenta la importancia del reclamo)

CONDICIONES DE VENTA Y GARANTIA

de proveer, gratuitamente franco
fabrica al comprador, productos
del mismo género y calidad de
aquéllos resultados defectuosos o
no conformes con lo acordado; la
Motive puede, en tal caso, exigir a
cargo del comprador, la devolucidn
de los productos defectuosos, que
se vuelven de su propiedad;

a reparar al proprio cargo el
producto defectuoso o madificar
lo no conforme a lo acordado
efectuando dichas operaciones
en su proprio establecimiento;
en estos casos, todos los costos
relativos al transporte del
producto deberan ser a cargo del
comprador.

1.3. La garantia presente en este
articulo absorbe y substituye
las garantias legalespor vicios y
deformaciones y escluye cualquier
otra posible responsabilidad de
la Motive como sea originada
por productos consignados; en
especial, el comprador no podra
hacer ningun otro reclamo.Pasado
el periodo de garantia, no valdra
ningun reclamo a la Motive.

ARTICULO 2
RECLAMOS

2.1. Queda invariable,en cuanto
aplicable, la ley 21 Giugno 1971,
art. 1: los reclamos relativos a la
cantidad, peso, tara total, color
0 a vicios y defectos de calidad o
no conformidad que el comprador
pudiera encontrar en cuanto
posee la mercaderia, deben ser
efectuados por el comprador
dentro 7 dias desde el momento

en el cual los productos fueron
recibidos en el lugar de destino,
a pena de caducidad. La Maotive
se reserva el derecho de ordenar
hacer pericias e/o controles
externos.

ARTICULO 3
ENTREGA

3.1. A excepcién de un acuerdo
escrito diferente, la venta se
efectla Franco Fabrica: aun en
donde se haya acordado que el
transporte (o parte de éste) sea
seguido por Motive, que en tal
caso esta Uultima actuara como
mandataria del comprador, siendo
claro que el transporte sera
efectuado a cargo y riesgo de
éste ultimo. Dado el caso que la
fecha de la consigna no haya sido
expresamente acordada entre las
partes, la Motive deberé proveer
el producto dentro 180 dias dalla
conclusione del contrato.

3.2. En caso de retardo parcial
de consigna, el comprador podra
anular la parte del pedidono
consignado solo después de haber
comunicado a la Motive

tal intencién mediante motive, que
en tal caso ésta uUltima actuara
como mandataria la fecha de
recibo de dicha comunicacion,
periodo dentro el cual Motive
podra consignar los productos
especificados en la solicitud vy
aun no consignados. Se excluye
cualquier responsabilidad causada
por dafnos consiguientes a
retardos o falta de consigna,
total o parcial.

ARTICULO 4
PAGO

4.1. El pago tendra que ser
efectuado, salve acuerdos
diferentes escritos, en el momento
de laentregaen la sede del vendedor.
Los pagos hechos a agentes,
representantes o auxiliares de
comercio del vendedor, no se
contaran como efectuados hasta
qgue la cantidad correspondiente
llegue a la Motive.

4.2. Qualquier retraso o
irregularidad en el pago, da a la
Motive e derecho de anular los
contratos en curso, aun si no
son relacionados con el pago en
cuestién.Ademas del derecho al
risarcimento por los ocasionales
danos.

Como fuere, la Motive tiene
derecho, a partir de la fecha de
caducidad del pago, a los intereses
retrasados en la medida de la tasa
de interes de la cuenta en vigor,
aumentado de 12 puntos.

4.3.El comprador esté obligado al
pagointegroalnencasos de reclamo
o controversia. ASISTENCIA: si
el Cliente encontrara dificultad
en la reparacién o ajuste de la
maguina incorporante, tendra a su
disposicién Técnicos especializados
de la Motive. Podrd solicitar la
intervencion a cargo de reembolso,
derecho de llamada, gastos de
viaje y horas de trabajo, desde la
hora de salida hasta la hora de
regreso a la Compafnia.

DESCARGUE EL
MANUAL TECNICO
DE WWW.MOTIVE.IT

TODOS LOS DATOS HAN SIDO
REDACTADOS Y REVISADOS CON EL
MAXIMOCUIDADO.

DE TODAS MANERAS, NO

NOS ASUMIMOS NINGUNA
RESPONSABILIDADPOR CASUALES
ERRORES U OMISIONES. LA MOTIVE
PUEDE, A SU INSINDICABLE JUICIO Y
EN CUALQUIER MOMENTO, CAMBIAR
LAS CARACTERISTICAS Y LOS PRECIOS
DE LOS PRODUCTOS VENDIDOS.
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KREA DISTRIBUTOR

Motive s.r.l.

Via Le Ghiselle, 20

25014 Castenedolo (BS) - Italy

Tel.: +39.030.2677087 - Fax: +39.030.2677125

web site: www. motive. it
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e-mail: motive@motive.it K




