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1. WSTEP
Widzielismy

e zabawkowe sensory, ktdre musiaty by¢ wyrzucane, gdy bateria sie
wyczerpata

e sensory, ktére dostarczaty tylko jedng liczbe dziennie lub godzine
(jak odroézni¢, na przyktad, czy wibracje byty alarmem czy ktos$ w
poblizu uzywat miota?),

e przesadne uzywanie stowa "sztuczna inteligencja", kiedy w
rzeczywistosci byty tylko 2 neurony (wibracja, nagrzewanie), i nie
mozna nawet zrozumiec¢, czy maszyna jest wytagczona, czy wtaczona

e mowienie o "samouczeniu", kiedy to my musielismy wczesniej ustali¢
tolerancje dla kazdej wartosci pomiaru.

Fajnie byto widzie¢ liczbe na aplikacji i sprzedawac to jako

rozwiagzanie... ale czy byto to naprawde uzyteczne?

A co jesli teraz mielibysmy system statego, rozszerzalnego i uniwersalnego
wykrywania, skfadajacy sie z bramy (gateway) + platformy + powiadomien
push + otwartego oprogramowania + autotuning + loT + uczenia
maszynowego, wszystko w jednym, a nie skomplikowany zestaw czesci,
ktory zawiera najbardziej zaawansowang sztuczng inteligencje do
wykrywania anomalii? A moze taki, ktéry nie tylko odbiera dane, ale takze
moze wysyta¢ polecenia za pomoca aplikacji ("zwolnij", "zatrzymaj", itp.)?

Wdéwczas bylibysmy naprzeciwko czegos, co rzeczywiscie potrafitoby
przeprowadzac¢ konserwacje predykcyjna, ale przede wszystkim potrafitoby
zrohi¢ znacznie wiece;.

Czy to marzenie? Nie, juz istnieje. Wynalezlismy i opatentowalismy to sami.
Nazywa sie DOCTOR 4.0.

Numer patentu przemystowego to 102021000024412.

Konserwacja predykcyjna to tylko jedno z mozliwych
zastosowan. Portal lloT FERMAI jest otwarty, niezalezny od
aplikaciji i utatwia integracje. Dzieki danym dostarczanym
przez DOCTOR 4.0, mozliwe jest na przyktad monitorowanie
wydajnosci instalacji lub maszyny, przeptywu lub cisnienia
pompy, wentylatora lub sprezarki, zanieczyszczenia cieczy,
zuzycia energii, kontroli jakosci itp.
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2. UZYTKOWANIE

DOCTOR 4.0 jest zazwyczaj uzywany do analizy dziatania silnikdw, ale moze
by¢ uniwersalnie stosowany do réznych zastosowan. Moze by¢
zastosowany zardowno w silnikach, jak i w przektadniach, pompach,
wentylatorach itp...

DOCTOR 4.0 moze by¢ podfagczony do dowolnego rozmiaru, typu, mocy i
predkosci silnika, poniewaz dzieki przesytaniu jednego pakietu danych na
sekunde, samodzielnie uczy sie prawidfowego i nieprawidtowego dziatania.
DOCTOR 4.0 to system rozszerzalny o zewnetrzne sensory, ktéry
samodzielnia wykrywa juz:

&E Temperature [°CI

§§O g Wibracje [mm/secl

q ))) Hatas (dB),
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@ Strumien magnetyczny [Wh]

)
|::‘®| Czesciowy | catkowity czas pracy [h]

Potaczajac sie z portalem na platformie chmurowe]
https://doctor.fermai.it/ , mozna:
e Zlokalizowa¢ urzadzenie;
e Zrozumie¢ normalne dziatanie maszyny;
e Zobaczyc¢ i zarzadzac¢ programi temperatury, wibracji, hatasu i
strumienia;
e Otrzymaywac powiadomienia push o nieprawidtowych trendach;
e Wysytac¢ polecenia za pomocg aplikacji (wtgczanie, wytgczanie,
zmiana predkosci itp. )

DOCTOR 4.0 nie jest urzadzeniem "jednorazowego uzytku", ktérego
zywotnose jest zalezna od baterii i ktdre musi znacznie ograniczac
przesytane dane w celu oszczedzenia energii. Zasilanie DOCTOR 4.0
odbywa sie bezposrednio z linii (zasilacz 12-24Vdc) lub za pomoca PoE
(Power over Ethernet). Dzieki temu, rozdzielczos¢ danych moze wynosi¢
jedno przestanie pakietu na sekunde, co pozwala doktadnie zrozumie¢, co
sie dzieje podczas monitorowania maszyny.

DOCTOR 4.0 nie wymaga dodatkowych zewnetrznych urzadzen do dziatania
(np. PLC, rejestratoréw danych itp.). taczy sie bezposrednio z platforma
chmurowa.
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3. DANE TECHNICZNE

Symbol | U.d.M. DOCTOR 4.0
. . , IP65

Poziom zabezpieczen IP (opcjonalnie IPES)
Zasilanie Vin \Y 12-24 Vdc
Robocza temperatura otoczenia Tamb °C -20°C + 80°C

. . 5... 85 bez

3 0, o

Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna %o oo kondensacj
Pobdér energii W 4
Pobor energii w stanie gotowosci W 2
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DOCTOR 4.0 wyposazony jest w bramke MQTT, ktdéra pozwala na odczyt
gtoéwnych wartosci maszyny i przesytanie ich przez internet do platformy
chmurowej FERMAI, gdzie dane s3 przetwarzane.

Nie s3 wymagane dodatkowe moduty fgcznosci, oprogramowanie edge,
brokery wiadomosci, dodatkowe moduty przetwarzania danych,
rejestratory danych ani dodatkowe moduty tacznosci z chmura.

4. WYKRYWANE PARAMETRY

DOCTOR 4.0, po zamontowaniu na obudowie dowolnego silnika wykrywa:

1. & Temperature powierzchni [°Cl. Jest to temperatura
powierzchni przedmiotu (silnika, przektadni, maszyny itp.), z ktéra
styka sie DOCTOR 4.0 i jest mierzona za pomoca sondy termicznej
NTC.

Ta sonda NTC moze zostac¢ pozostawiona wewnatrz DOCTOR 4.0 lub
moze by¢ umieszczona w bezposrednim kontakcie z monitorowana
maszyng, gdzie jest uwazana za bardziej przydatng do bardziej czutego
wykrywania;
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parameter value unit
Resistance value at 25 °C 4.7K to 100K Q
Tolerance on Res-value +1,+2;,+3 %
Bes/es value 3435 to 4190 K K
Tolerance on Besss-value + 0.5, £1.0; 15 %
Operating temperature range at zero 55 to +125 °C
power

Thermal time constant t =5 S
Dissipation factor 10 10 mW/K
Thermal gradient* < 0.05 K/K
Min. dlelectrlc_ withstanding voltage 1500 Vac
between terminals and lug

Min. insulation resistance between

terminals and lug at 500 Voc 100 Ma

Jesli dostarczony przewadd sondy jest zbyt krotki, wymiern sonde na taka
dostepng na rynku, spefniajaca nastepujagce minimalne wymagania:

e Sonda NTC

* Wartos¢ rezystanciji przy 25 °C = 10KQ

e Zakres = -55°C +125°C

2. @ Strumien magnetyczny [Whb] silnika (po podtaczeniu do silnikal.
Mierzony za pomoca wewnetrznego magnetometru

parameter Min. Typ. Max. Unit
Operating temperature range -40 +85 °C
Magnetic dynamic range +49.152 gauss
Magnetic sensitivity (Values after

factory calibration test and -7% 1.5 +7% | mgauss/LSB
trimming.)

magnetic sensitivity change vs +0.03 9%/°C
temperature
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of
3. §§ Wibracje [mm/sek.l. Mierzone za pomoca akcelerometru
umieszczonego na ptytce elektronicznej;

parameter Min. Typ. Max. Unit
Operating temperature range -40 +85 °C
Linear acceleration sensitivity -7% +7% mg/LSB
e secaeretm 0o el | o | w40 | o0 | mg
q. ’)) Poziom hatasu (dB), mierzony za pomoca
wewnetrznego mikrofonu
parameter Min. Typ. Max. Unit
Sensitivity -29 -26 -23 dBFS
Operating temperature range -40 +85 °C
—-26 dBFS sensitivity +3 dB
)
n |
oAl @10

o s

! =

o
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PINy wyjsciowe karty:

140d 13NH3H13

@7

NS SNEA0N

- g Y2 sSNadon
+Y U2 SNgAon
AlddNS 9PAD
AlddNS 9PA vE-cl

Terminal pin Opis

12+24Vdc SUPPLY

Zasilanie wejsciowe 12-24V

OVdc SUPPLY

Zasilanie wejsciowe OV

CANH Wytacznie do uzytku Fermai
CANL Whytacznie do uzytku Fermai
CGND Wytacznie do uzytku Fermai

MODBUS ch. A+

Wejscie A+ dla kamunikacji MODBUS

MODBUS ch. B-

Wejscie B- dla komunikacji MODBUS

MODBUS GND

Masa dla komunikacji MODBUS
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5. FUNKCJONOWANIE

Zebrane dane przesytane sa do portalu FERMAI za posrednictwem
firmowej sieci internetowe;.

Serwer www odbiera dane przestane przez DOCTOR 4.0 i przetwarza je
w algorytmie opartym na uczeniu maszynowym.

Jesli wartos¢ okaze sie niezwykta, portal automatycznie powiadomi
uzytkownika o nietypowym zdarzeniu za posrednictwem poczty

elektronicznej
WEB P
YTLLL s SERVER assmmw 3 0

Dostep do serwera jest podzielony na trzy poziomy: menedzerowie, firmy,
uzytkownicy (patrz paragrafy 9.2, 9.3, 9.4)
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Ztacze Modbus RS-485 umozliwia podtaczenie 5 urzadzen zewnetrznych do
DOCTOR 4.0.

Moga to by¢ rdéwniez przemienniki czestotliwosci z portem mod-bus, takie
jak serie NEO i NANQO firmy Motive srl (www. motive.it)

DEVICE 1

DOCTOR 4.0

DEVICE 2

MODBUS

DEVICE 3

DEVICE 4

DEVICE 5

Kazde ur‘zadzene moze byc¢ pod’raczone do jednegolub Wiecej weztow
modbus DOCTOR 4.0.
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Dla kazdego wezta Modbus mozliwy jest odczyt i/lub zapis maksymalnie 5
parametrow. Uzytkownik moze wybra¢ parametry, np. napiecie, prad,
obroty, moc, czestotliwos¢ (patrz par. 10.1.7 Konfiguracja-Modbus)

DOCTOR 4.0 umozliwia podfgczenie nie tylko falownikéw, ale takze innych
urzadzen (cisnieniomierze, przeptywomierze, liczniki...) poprzez MODBUS.

DEVICE 1

DOCTOR 4.0 DEVICE 2

MODBUS

DEVICE 3

DEVICE 4

DEVICE 5
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Najlepiej, ale nie koniecznie, DOCTOR 4.0 jest montowany bezposrednio na
korpusie silnika elektrycznego (polecamy silniki MOTIVE www. motive.it, ale
dzieki swoim zaciskom mozna go podtaczy¢ do kazdego silnika innej marki,
ktorego korpus jest wyposazony w zebra chtodzace). Zestaw mocujacy
umozliwia podtaczenie do dowolnego rozmiaru silnika.

6. MONTAZ MECHANICZNY

Preferowany jest montaz na silniku, poniewaz DOCTOR 4.0 jest réwniez w
stanie wykry¢ jego strumien magnetyczny.

Zestaw mocujacy skfada sie z nastepujacych elementéw:
* 2 mocowania gérne kod DOCFIXSUP,
* 2 mocowania dolne, kod DOCFIXINF,
* 2 uszczelki do wiozenia pomiedzy mocowania, kod DOCFIXGSK,
e 2 sruby imbusowe M4x10 + 2 podktadki M4,
* 2 $ruby imbusowe M4x14 + 2 podktadi M4
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Biorac za przykfad silniki elektryczne serii DELPHI Motive www. motive.it,
pierwsze rozréznienie dotyczy silnikéw aluminiowych i zeliwnych:

* w przypadku silnikéw aluminiowych nie jest konieczne stosowanie
uszczelki posrednigj

>\\‘9

* dla silnikéw o wielkosci 160-400 konieczne jest zastosowanie uszczelki

>§D
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Szczegotowo (z silnikami elektrycznymi Motive serii DELPHI):

silniki IEC rozmiar 56 + 71

— |

silniki IEC rozmiar 80 +~ 132

silniki IEC rozmiar 160 = 315

silniki IEC rozmiar 355 + 400
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7.1 Przewody

Jedynym sposobem na sprawng sztuczng inteligencje jest czesta
transmisja danych (DOCTOR 4.0 wysyta jeden pakiet danych na sekunde).
Z jednymi danymi na godzine nic nie zrobisz. Oznacza to koniecznos¢
bezposredniego zasilania DOCTOR 4.0, poniewaz energia potrzebna do
zasilania tak czestej transmisji danych wyczerpataby baterie w ciggu kilku
dni.

Ponadto przesytanie danych musi by¢ bezpieczne, wolne od zaktécen. W
tym celu postanowiono pofaczy¢ sie z siecig za pomoca zwyktego kabla
Ethernet.

DOCTOR 4.0 moze by¢ zatem zasilany na dwa alternatywne sposacby:

l—l

Zasilanie przez zaciski

12+24 Vde SUPPLY
O0Vdec SUPPLY

ALIMENTATORE 24V DOCTOR 4.0

EXTERNAL
POWER 400V-230V

SOURCE - — — —

24V
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Oczywiscie najpierw nalezy przeprowadzi¢ kable przez dfawik bez jego
ztacza, a nastepnie zacisnat ztacza

Zasilanie kablem
ethernetowym ze
switchem PoE

EXTERNAL POWER
SOURCE

DOCTOR 4.0

PoE INJECTOR

SWITCH ETHERNET

ETHERNET TP wiPoE
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Jesli potrzebujesz zainstalowa¢ DOCTOR 4.0 w miejscu, do ktérego nie
mozna dotrze¢ kablem Ethernet z sieci, mozesz wykona¢ nastepujace
czynnosci:

7.2 Polaczenie bezprzewodowe

7.2.1 Potaczenie przez mostek routera Wi-Fi

Uzyskaj tacznos¢ Wi-Fi za posrednictwem routera (mostka) w celu
umozliwienia integracji DOCTOR 4.0 z siecig firmowa.
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7.2.2 Polaczenie poprzez przenosny router Wi-Fi z karta SIM
Mozliwe jest potgczenie DOCTOR 4.0 z sieciag komorkowa za posrednictwem

przenosnego routera Wi-Fi wyposazonego w karte SIM posiadajaca
abonament internetowy.

SIM Card ;,‘",}

-_— )
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7.3 Diody
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EG: jest to dioda LED aktywnosci sieci Ethernet, ktéra swieci na zielono
po ustanowieniu potaczenia Ethernet. Miga, gdy wystepuje ruch sieciowy i
gasnie, gdy DOCTOR 4.0 nie jest podfaczony. Jesli nie swieci, sprawdz
potgczenie kablowe. Jesli miga powoli, oznacza to bfad konfiguraciji:
domyslna konfiguracja to wtgczony klient DHCP, sprawdz konfiguracje
serwera (Rozdz.: 10.1.7 Konfiguracjal.

: Miga, gdy nastepuje transmisja danych pomiedzy DOCTOR 4.0 a
siecia. Moze by¢ rawniez wigczony, gdy wystepuje wysoka czestotliwosc
praobkowania Diody LD4 i LD2 $wiecy, gdy DOCTOR 4.0 jest prawidtowo
zasilany

W gdy swieci sie ta czerwona lampka, mamy anomalie (na przyktad

kabel Ethernet jest odfaczony, brak sieci). Jesli WA jest wiaczone,
oznacza to, ze nie mozesz potaczy¢ sie z portalem FERMAI: sprawdz
konfiguracje DNS i firewalla oraz zezwél na petny dostep do
doctor.fermai.it.

W@ Miga, gdy DOCTOR 4.0 wysyta dane, czyli co sekunde. Jesli nie
swieci, sprawdz zasilacz i zapore sieciowg

EG IR =
off off on bfrad_okablowanla lub btad portu przetacznika
sieciowego
on Nie on btad okablowania lub btad konfiguracji portu
miga przetacznika sieciowego
. btad konfiguraciji sieci (przetacznik, zapora
on miga on sieciowa, DNS itp.)
. Z WI® réwniez miga, komunikacja z portalem
on miga off . .
jest prawidtowa
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Najpierw sprawdz diody. Jesli wszystkie diody informuja, ze wszystko
jest w porzadku, ale nadal wystepujg problemy z potgczeniem, problem
lezy w konfiguraciji sieci.

7.4 Problemy z polaczeniem?

Teraz, aby rozwigza¢ problem, wykonaj nastepujace kontrole:

1. Znajdz wtasciwy adres IP: jesli masz sie¢ DHCP, mozesz j3 znalez¢
lub mozesz wykona¢ skanowanie sieci (np. Zaawansowane
skanowanielP)

Stato MNome IP
| - MIB-Win10.lan 192.168.123.102
L WebServerMeotiveDoc.lan 192.168.123.116
L censole.gl-inet.com 192.168.123.254

2. Jesli go znajdziesz, skonfiguruj adres IP zapisu swojego DOCTOR
4.0 (par. 10.1.7 Konfiguracja-Net)

Nadal wystepujg problemy z potagczeniem?

Cdz, podobnie jak w przypadku podfgczenia drukarki do sieci, nadal moga
wystepowac pewne ukryte przeszkody (zapora ogniowa, filtrowanie DNS,
filcrowanie tresci itp.)

Mozna to tatwo sprawdzi¢: wez laptopa, podtacz go do tego samego kabla
Ethernet, co DOCTOR 4.0 i sprébuj przeglagda¢ strone https:/fermai.it/

W razie potrzeby sprawd: gteboko pofgczenie LAN/firewall.

Ogodlnie sugerujemy, aby kazde urzadzenie lloT, takie jak DOCTOR 4.0,
miato wydzielona strefe LAN bez zadnych ograniczen, przede wszystkim ze
wzgledéw bezpieczenstwa.
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8. REJESTRACJA

Zanim bedziesz mogt aktywowa¢ DOCTOR 4.0, musisz wprowadzi¢ dane
swojej firmy i utworzy¢ swdj profil logowania. W przeglagdarce na stronie
https://fermai.it/ najpierw kliknij ,Strefa klienta” \

@ F E R M A | FERMAI DOCTOR 4.0 Ceny News Skontaktuj sie z nami - ,9, Strefa klienta
Nastepnie kliknij ,nie masz jeszcze konta??”.

Zaloguj sie

Twaj email

Ereenas PoK®

Zaloguj sig
\ Nie masz jeszcze konta?
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Przeniesie Cie do https://fermai.it/registrazione

@ FERMA FEAMAI DOCTOR 40 Ceny News Skontaktuj sig 2 nami - S Strafs kients m

Zarejestruj sie

Dane firmy

Adres do faktury

Szczegoty ukytkownika

@ ®

Zorejestrui sig

Whpisz tutaj dane swojej firmy. Wybierz hasto. Nazwa Twojego konta bedzie
adres e-mail, ktéry tu wpiszesz.
Po rejestracji otrzymasz wiadomos¢ e-mail potwierdzajaca zatozenie konta

Tylko z kontem bedziesz maégt kupic¢ lub aktywowa¢ DOCTOR 4.0. Zakupy
DOCTOR 4.0 i subskrypcja portalu zostana powigzane z Twoim kontem. Im
wiecej DOCTOR 4.0 kupisz z czasem, tym mniej bedzie Cie kosztowat ich
zakup i tym mniej bedzie Cie kosztowata pdiniejsza aktywacja

UWAGA: Jezeli jestes Konfiguratorem Systeméw wykwalifikowanym przez
FERMAI i otrzymates od FERMAI specjalny profil umozliwiajacy ,,menedzer”
(patrz rozdziat 10.3), zaloguj sie na podany profil ,menedzer” i w sekgcji
Lfirmy” (patrz rozdziat 10.4) wprowadz dane firmy poprzez ,dodaj”.
Nastepnie podszywaj sie pod firme klienta, aby kontynuowaé aktywacje
DOCTOR 4.0 za pomocga konta firmowego.
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Kazdy DOCTOR 4.0 jest aktywowany przez aplikacje FERMAI (dostepna na

1
Androida i I0S %']

Aby pobra¢ aplikacje FERMAI, wystarczy potaczy¢ sie ze
strona:
https://doctor.fermai.it/login

FERMAI

PREDICTIVE MAINTENANCE

Po potfaczeniu sie z witryng Email
wyswietlany jest ekran

logowania; aby uzyskac¢ dostep
do portalu, musisz wprowadzié betoreld SHOW

swoje dane uwierzytelniajace.
Forgot your password? Request it

Po wejsciu na strone internetowg mozesz pobrac aplikacje w nastepujacy
sposob
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Po potaczeniu sie ze strong https://doctor.fermai.it/
zostanie wyswietlony ekran logowania, w celu uzyskania
dostepu do portalu konieczne jest podanie danych
logowania.

Oto jak dodac¢ aplikacje do smartfona lub tabletu:

4 et _‘ 725
AA & doctor.fermai.it @) ]
Login | Doctor X
doctor.fermai.it Opzioni > ((“’)))
motive; motive, motive’
Nants NANO' TPNEO Energy Utility
AirDrop Messaggi Mail WhatsApp In|
Copia @
f)FERMAI
PREDICTIVE MAINTENAN Aggiungi all'elenco di lettura o0

Aggiungi segnalibro

ol ggiungi seg m
Aggiungi a Preferiti *

Password MOSTRA .
Trova nella pagina

Hai dimenticato la password? Richiedil
g P Aggiungi alla schermata Home ’
i
Stampa @
Salva in Dropbox R
Modifica azioni...
m ©
—

+
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https://doctor.fermai.it/

@7

Po potaczeniu sie z witryng https://doctor.fermai.it/ wystarczy

przejs¢ do ustawien strony internetowej i klikng¢ element
»zainstaluj aplikacje”, a zostanie ona pobrana automatycznie.

aNn>=:0ID

doctor.motive.it @ O wé doctor.motive.it ® O
Dispositivi [+ Dispositivi a @
Gardone Val
Gardone Val Trompia
Trompia o
&l = Lumezzane

Lumezzane,

S

S - Concesio
Concesio .do
do
o ;

Kliknij tutaj, aby zainstalowaé

o4
y . .
pobra¢ aplikacje o; g
e
" Montichiari
Castiglior
Castiglior delle Stivie
delle Stivi Leno Carpenedolo
Leno Carpenedolo Manerbio Calvisano
Maneitno Calvisano
Lista dispositivi Installare questo sito Web come ap)

icazione
Web sulla schermata Applicazioni?d ‘

w 2 @ Annulla ( lnsta.ID

albo:

0

@ doctor.motive.it

(O @ doctor.n % ¥ ® cC

. ganoy Nuova scheda
Dispositivi f e
P Dispositivi
' Nuova scheda in inco..
Google
h
Google Cronologia
Questa pagina non carica correttarg
Maps. Questa pagina ny
o0 Ves Maps. Download
el o
Sei il proprietatio di questo sito v oK eat
Preferiti
Grumolo
el Monte Grumel
el onte Schede recenti
Pa
suf Palazzolo
sullOglio
Kliknij tutaj, aby S Condividi.
pObraC apllkaqu g Trova nella pagina
&l Traduci
Bagnolo Mella
: 5 Monti Installa app
Soncine S
oo oy’ Sito desktop
Borgo San Manerbio e .
Verolanuova Giacomo .
Impostazioni
joresina Gottolengo
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@

Uwaga: Podczas operacji przypisania nalezy upewnic sieg, ze silniki lub
reduktory, do ktérych zastosowano Doctor, sg wytaczone i nie sg w ruchu.

Naciénij “4+" przycisk, aby  Po wybraniu zostaniesz
doda¢ nowe DOCTOR 4.0. poproszony o zeskanowanie kodu
QR.

Doctors @ <« — @

Scan the QR Code
Scan your Doctor's QR Coda to activata it and

S

Scarciatcie

- “

f1u 2 ©

Dati micea 22023 Googe  Temin @ condizon cuso

Kod QR znajduje sie na pokrywie DOCTOR 4.0.

\
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W przypadku prawidtowego
wykrycia wyswietlany jest
nastepujacy komunikat:

&

Mac Address rilevato

9:41 ol T -

@

Jesli pojawi sie komunikat
~Nieprawidtowy kod"”, oznacza to,
ze urzadzenie zostato juz
zainstalowane i nie mozna go
ponownie zainstalowac.

®

Invalid code
The detected QR code does not contain a MAG
Addrass associataed with a Doctor.

Po skonfigurowaniu nowego
DOCTOR 4.0 aplikacja pokazuje

kroki instalaciji

Come installarlo

epara il tuo Doctor per linstallazione. Assicuratevi

Seleziona la tipologia

Verifica la connessione
o N bt ) i

Dai un nome

Geolocalizza

@ P
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1. Do komunikacji z aplikacja i
portalem FERMAI DOCTOR 4.0
musi by¢ podtaczony do sieci
firmowej (w przypadku problemaéw
z komunikacja patrz takze par.
10.1.7 Konfiguracja-siec¢), i dodaj
te siec¢ do Internetu,

~

=

Collega doctor alla rete

Il dispositivo rimarra in fase di ascolto per 7

giorni, da quella data riceverai una notifica

quando l'intelligenza artificiale & attiva.

@

Jesli potagczenie zostato
nawigzane, zaczyna rejestrowac i
zapamietywac wykryte dane,
wyswietlajac je na ekranie

©

Dati ricevuti

Il dispositivo rimarrd in fase di ascolto per 7
giorni, da quella data riceverai una notifica

quando lintelligenza artificiale & attiva.

Temperatura

10°

Vibrazione
XXX

Sueno
XXX

Suono
XXX
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2. Wybierz zastosowanie;
-Na silniku;
'y Y

- Na mechanicznej przektadni (to
wykluczy dane strumienia
magnetycznego z Al)

'( ‘ i o 5

3. Wybierz nazwe tego DOCTOR
4.0

4. Aplikacja automatycznie identyfikuje pozycje DOCTOR 4.0 za

Seleziona tipologia

Se tipo di macchinario su cul vuo

§ Riduttore

¥
4  se installato su riduttor

Nome del dispositivo

Inserisci lindirizzo del tuo dispositivo

Nome
Luca

posrednictwem Google Maps, w innym przypadku istnieje mozliwosé

recznego wprowadzenia pozyciji.
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&« [ppp—

Posizione del dispositivo

2 ™
b~
Varese K
+ Como
553 ]
«©
&)
o©
Gallarate
Busto Arsizio
Monza
Sesto Sar
fro vty
e @  Milan
n@ vy
Vigevenc o
Mortara

Inserisci manualmente

5
“. q

m

<« [

Posizione del dispositivo

Inserisci lindirizzo del tuo dispositivo

Indirizzo del dispositive
Via marcello lippi 140, Roma 00175

citta
Roma

cAP
00175

123 space Go

5. Wstaw zdjecie. Mozesz wstawi¢ zdjecie urzadzenia DOCTOR 4.0 lub
maszyny, na ktérej jest zastosowane. Stuzy do utatwienia wizualnego
rozpoznania na liscie zainstalowanego DOCTOR 4.0

&« .

Foto del dispositivo
Py . tolefono per attiver

Carica file

<« cmme—
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©

Doctor attivato

Il Doctor & stato attivato con successo.
Il dispositivo rimarra in ascolto per 3 ial

Po zakonczeniu wszystkich krokéw termine dei quali riceverai una notifica di
wyswietlany jest komunikat ,Doctor avarons
aktywowany”. DOCTOR 4.0 jest wiec
gotowy, ale przez miesigc w trybie
,uczenia maszynowego”. Po miesigcu
zostanie powiadomiony o aktywacji
sztucznej inteligenciji i obliczonych
progach alarmowych ,Al”.

Torna alla home

UWAGA: DOCTOR 4.0 mozna dodawac i aktywowac tylko z poziomu
aplikacji. Nie da sie tego zrobi¢ z sieci.
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10. FUNKCJE

Po skonfigurowaniu DOCTOR 4.0 uzyskaj dostep do portalu ze strony
https://doctor.fermai.it/.

Alternatywnie mozesz réwniez dostac sie tam ze strony internetowej
Fermai https://fermai.it/login, najpierw klikniecie w ,Strefe klienta”,

@ FERMA Home DOCTOR4.0 Prices Contactus : : 8 customer area

dokonaj logowania, a nastepnie kliknij ,Przejdz do portalu”

- [y =
@ FERMA Home DOCTOR4.0 Prices Contactus ;'é & Goto the portal GC

Funkcje po lewej stronie portalu i aplikacji FERMAI to:

(0 Doctors

1. Zobacz i zlokalizuj na mapie i zobacz wszystkie aktywowane urzadzenia;
2. Zobacz dzienny czas pracy i catkowity czas pracy maszyny;

3. Zobacz parametry podtaczonych urzadzen podfgczonych przez Modbus
(np. VFD lub przetworniki cisnienia itp.) oraz wbudowanych (strumien,
temperatura, wibracje, dzwiek);

4. Wyswietlanie statusu kazdego DOCTOR 4.0 (online z pracujaca
maszyng, online z maszyna niepracujaca, offline, w alarmie);

5. Zarzadzanie komunikacjg alarméw

6. Zarzadzanie konserwacja: Planuj i rejestruj konserwacje w oparciu o
rzeczywisty czas pracy;

7. Wybierz do 5 parametrow kazdego podtagczonego urzadzenia Modbus
8. Zobacz automatyczne progi alarmowe A.|.

9. Ustaw recznie progi alarmowe

10. Sterowanie zdalne

11. Integracja

o))
4 Users

Zarzadzanie uzytkownikami

® Profile

Zarzadzanie profilem
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https://doctor.fermai.it/
https://fermai.it/login

Doctors

10.1.1 Zobacz i zlokalizuj urzadzenia
Klikajagc na ,,Doctors” mozna wyswietli¢ mape, na ktdrej zaznaczone sa
punkty, w ktdrych znajduja sie urzadzenia, utatwiajac ich rozpoznanie.

QrERMAI Doctors

Girappe Corses

Nim tost2 EBERIBOLEF B8 °
Prova Vedral 00:6036:32C38F
TEST LMK EBEBIBO050B0
9 novembre 00:6035:32C7:32
Test AGS 00:60:35:200000
Test modbus 00:6038:32C2C4
Prossa incarcassatric 00:60:38:32C 248
Zato compressore 00:6035:320432 °
Nastro verniciotura 00:60:35:3289:48 °
Finetinea box 00:8035:32C7.41 °
Zato riserva 00:6038:32C260
Aspiatore vemiciatura 006035:3289:40 @
Sola prove 00:60:36:32C2C1 °
Aspiratore marcatrice 00:60:35:32C2CA )
'y ctus  sapoctanissue Formai s

Przyblizajac, zawsze mozesz zobaczy¢ wszystkie zainstalowane DOCTORs
4.0 z wieksza szczegodtowoscig. Mozliwe jest réwniez okreslenie lokalizacji
geograficznej, aby wyszuka¢ wszystkie urzadzenia w okreslonym miejscu.

QFERMAI Doctors

Oluseppe Corsini

search for a device or location

MAC Addre
[0 Doctors Prova Vedrai 00:60:36:32:C3:BF
9 novernbre 00:60:35:32.C7:32
Test modbus 00:60:36:32.C2.C4

Pressa incarcassatrice  00:60:35:32.C2:AB

Nastro verniciatura 00:60:35:32.89°A8 @
Finelinea box 00:60:35:32.C7:41 [ ]
Aspiratore verniciatura  00:60:35:3289:A0 @
Sala prove 00:60:356:32.C2.Cl [ ]
Aspiratore marcatrice  00:60:35:32.C2.CA @ it

& - contactus Reportanissue Formal s.r.l.
)
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Obok (dla wersiji desktopowej) lub ponizej (dla wersji mobilnej) znajduje sie
lista urzadzern DOCTOR 4.0 pokazanych na mapie. Powiekszanie mapy do
przodu/do tytu powoduje rowniez modyfikacje listy urzadzen, pokazujac tylko
te, ktére s3 zidentyfikowane na mapie.

Lista urzadzen zawiera nazwy DOCTOR 4.0 (wybrane wczesniej w fazie
konfiguraciji), ich adresy MAC (te wydrukowane na oktadce DOCTOR 4.0, ale
widoczne tylko w wersji desktopowej) oraz ich aktualny stan.

Search for a device or location

Name MAC Address status

Prova Vedrai 00:60:35:32:C3:BF
9 novembre 00:60:35:32:C7:32
Test modbus 00:60:35:32:C2:C4
Pressa incarcassatrice 00:60:35:32:C2:AB
Nastro verniciatura 00:60:35:32:B9:A8 [ ]
Finelinea box 00:60:35:32:C7:41 [ ]
Aspiratore verniciatura 00:60:35:32:B9:A0 [ ]
Sala prove 00:60:35:32:C2:Cl [ ]
Aspiratore marcatrice 00:60:35:32:C2:CA [ ]

Status jest wskazywany za pomoca 4 réznych koloréw:

e Zielony: Maszyna jest wtaczona o
e Czerwony: Maszyna jest w stanie alarmu ®
e Niebieski: =~ Maszyna jest wytgczona ale Doctor4.0 jest p ®
e Szary: Doctor4.0 jest wyfagczony *

Mozliwa jest reczna modyfikacja pozycji w ustawieniach kazdego DOCTOR

V) ’
4.0 (patrz modyfikacja pkt g @ )
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@

Z listy DOCTORs 4.0 mozesz wybrac tego, ktérego dane chcesz zobaczy¢,
Mozesz zobaczy¢ przeglad gromadzonych danych, albo

« 0 q ¢ @
g g Soooos  Tash  ‘3sbop
s
» i Flux 026 mwn sound Temperature 33
) Sound
B Temperature
4 Vibration /\
i) Vibration 0699
szczegoty danych zebranych w czasie dla kazdego parametru
€ o Q¢ e
. Aspiratore marcatrice Do ll s -
o Flux B compore 12/08/2023 - 12/06/2023

§ Temperature
4 Vibration

Inverter NEO
@ Modbus |
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10.1.2. Czas pracy | czas catkowity

Chociaz nie jest bezposrednio podtagczony do zasilania maszyny, DOCTOR
4.0, dzieki algorytmowi powigzanemu z danymi dotyczacymi strumienia i
wibraciji, jest w stanie rozpoznac, kiedy maszyna jest wigczona lub
wytaczona, a tym samym zliczy¢ godziny pracy. Bedzie to bardzo
przydatne przy planowaniu konserwacji (patrz konserwacja, paragraf
1015 e @ ¢ @,

To jest przyktad tego, co znajdziesz na goérze ekranu portalu, kiedy
wybierzesz DOCTOR 4.0:

® WORKING MACHINE TOTAL HOURS DOCTOR ACTIVE SINCE

00:19:14 1497h 299

® WORKING jest to czas, w ktdrym maszyna zostata
00:19:14 wigczona w ciggu dnia od godziny 00:00, w
hh:mm:ss

Gdy maszyna jest ® NOT WORKING
wytaczona, pokazuje: 00:00:00

Jest to catkowity czas pracy maszyny od jej

zainstalowania (=godziny liczone od aktywac;i

1497h DOCTOR 4.0 na maszynie + poczatkowe godziny
pracy, ktére mozna wprowadzi¢ reczniel

MACHINE TOTAL HOURS

DOCTOR ACTIVE SINCE

299 to liczba dni od aktywacji DOCTOR 4.0
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10.1.3. Wyswietlanie parametrow pomiarowych

: pokazuje przeglad
Overview zebranych danych w czasie |¥ 30secondi v
rzeczywistym, w zakresie

5 secondi
30 sekund. Czestotliwos¢ wyswietlania mozna 15 second
dowolnie zmienia¢ w zakresie od 5 sekund do ;
. . . 3 30 secondi
jednej minuty
1 minuto
€« o ¢ @
m Sala prove + ot womm
00:00:00 1295h 392gg

Rk

U Fux
Flux 0.04 mwb Sound Temperature

q) sound

A Temperature W

~-  Vibration
Inverter |
Moabus |

Vibration g

S \V @

*UWAGA: , szybkos¢ logowania” DOCTOR 4.0 (czestotliwos¢ wysytania
danych do portalu) i tak pozostaje ustawiona na jedno wysytanie na
sekunde (jest to réwniez powdd, dla ktérego moze by¢ ,inteligentna”) i nie
mozna jej zmienic.
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@

Parametry: strumien magnetyczny , temperatura , wibracje

- ) =

, hatas i Modbus

Dla kazdego z nich przedstawiono wykresy pozyskanych danych. Sg one
wyswietlane w okresie od godziny 00:00 biezgcego dnia do tej konkretne;j
chwili.

¥ Finelinea box g
e 04:56:36 303h 3gg

@ Panoramic:
® mea Flusso £ Contronta 18/05/2023 - 18/05/2023

74170 A& f
&  Temperatura pooese E E B
8

+-  Vibrazione  Soste ste imens37y) |

e —

Klikniecie na jeden z parametréw powoduje wyswietlenie wykresu
pokazujgcego dane zarejestrowane w ciggu dnia.

Kazdy alarm jest wyswietlany na
wykresie

|

00 07:00 08:00 09:00 10:00 11:00 12:00 13:00 14:00 15:00
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Klikajagc na , pokaz progi alarmowe’

T Mostra soglie allarme

wyswietlane sg progi alarmowe Al.
Reprezentuja granice normalnosci
obliczone przez uczenie
maszynowe Al

Mozna réwniez wprowadzic
.reczne” progi alarmowe, a
nastepnie wybrac¢, ktére progi
maja by¢ uzywane, czy te ,Al”
ustawione przez sztuczna
inteligencje, czy ,reczne”
ustawione przez uzytkownika.

Choose alarm thresholds

(C Reset thresholds
Al @D Manuals

Przy pierwszej modyfikacji
progow, ktérag mozna wykonac
przeciagajac prag Al zadany przez
sztuczng inteligencje (podnoszac
go lub obnizajac), zostang
pokazane oba progi.

@

Soglia Al (max 0.6676)

Soghia Al (min 0.0000)

:00

12:00

14:00 15:00 16:00 17:00 18:00

Soglia utente (max 0.5375)

‘Soglia utente (min 0.0634)

13:00 14:00 15:00 16:00 1700 18:00

Scegli soglie allarme

Al @D Manudi C Reimposta soglie
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Dane z pokazanych wykresow
mozna pobrac¢ za pomocag matego
menu = w prawym gérnym rogu
wykresu, umozliwiajgc pobieranie
w kilku formatach (SVG, PNG,
CSV).

Mozliwy jest réwniez wybor
przedziatu czasowego, w jakim
maja by¢ wyswietlane dane

@

@0 ad A=

Download SVG

Download PNG

2
=
=
<X

Download CSV

Soglia utente (max 0.5375)

Soglia utente (min 0.0634)

21/11/2022 00:00 - 25/11/2022 23:59

Do aM A=

L

24 Nov 25 Nov
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Mozesz takze porownac dwa okresy, jak w ponizszym przyktadzie.

Flusso 18/05/2023 = 19/05/2023 °

24 Personalizzato v 18/04/2023 - 19/04/2023 .

QoaMA=s

0381778

0347946

0314115

0280283

0246451

0212619

0178788

0144956

011124

0077293

0043461 i

00:00 0200 0400 0600 0800 10:00 1200 1400 1600 1800 20:00 2200 19May 0300 0500 07:00 09:00 11:00 13:00 1500 17:00 19:00 21:00 23:00
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N ¢ @&

Mozliwe jest reczne ustawienie progéw alarmowych
(progow uzytkownika) i wysytanie z nich alarmow
Soglie Al zamiast wyliczonych przez A.l.

Soglie utente v

Soglie utente

Flusso 28 Confronta 17/04/2023 - 17/04/2023

@oada=
0555611

-
0.408975
-
0262339

0213461

0.164582
0.115704
Sogla ulents (min 0.0750)

0.066825.
2200 2300 17Apr  04:00 0200 0300 0400 0500  05:00  07:00 0800 0900  10:00 400 1200 1300 1400 1500  16:00

Soglie utente v
Spraw, aby reczne progi przewazaty nad progami Al. moze to byc¢
pozadane, gdy platforma zebrata nieprawidtowe dane operacyjne lub w
poczatkowej fazie samouczenia sie (okoto miesigca) lub gdy uwaza sie, ze
wie sie wiecej o prawidtowym funkcjonowaniu maszyny, niz liczby wykryte
przez kazdy czujnik, pomoga sprawi¢, ze algorytm zrozumie.

Mozliwe jest réwniez zablokowanie minimalnych progéw alarmowych
(minimalna temperatura, minimalne wibracje itp.)
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7~
Klikajac ikone dzwonka u gory , mozesz przegladac¢ zaréwno biezace,
jak i przeszte alarmy Stan alarmowy wystepuje po przekroczeniu progu
alarmowego.
Obecnosé trwajgcego alarmu w DOCTOR 4.0 sygnalizowana jest kolorem
czerwonym,

) Nastro verniciatura o ML RETOTA ATIVO DA
: L 00:00:00 1746h 499
zaréwno w
widoku .
urzadzenia, o
Flusso 0.1mWb Temperatura 27.9°C
f Temnaratirn
Dispositivi
+

na mapie, - g ?

Scorciatoie da tastiera  Dati mappa ©2023  Termini e condizioni duso  Segnala un errore nella mapo~

Dispositivi
-

Prova Vedrai 00:60:35:32C38F
oraz na ||5'C|e @ 9 novembre 00:60:3532C7:32
DOCTORs @ () ®  pressaincarcassatrice  00:6035:32C2A8

® s Nostovemiciatura 00:6035328948 @

Finelinea box 00:603532C741 @

Aspiratore vemiciatura  00:60353289A0 @

Aspiratore marcatrice  00:60:3532C2CA @

o segns
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Dziennik alarmow wyswietla:

* Nazwe maszyny;

* Rodzaj alarmu;

» Zarejestrowana wartosg;
* Data i godzina zdarzenia;
* Stan alarmu;

«
i Finelinea box
@ Overview Past alarms
Y Flux
A Temperature
A Temperature
8 Temperature
-~  Vibration Y Flux
8 Temperature
8 Temperature
8 Temperature
8 Temperature

36.6026 °C

35.6342°C

0.0583 mWb

38.7868 °C

314057 °C

31.4371°C

315086 °C

® NOT WORKING

00:00:00

7/7/2023, 09:00:06
7/7/2023, 08:24:25
7/7/2023, 07:54:25
6/7/2023,15:50:06
6/7/2023, 01:55M
6/7/2023, 01:25:11

6/7/2023, 00:55:1

B v e
298h 42299

L), Notification settings

Gdy status ustawiony jest na , Do zweryfikowania” dwoma bocznymi
klawiszami mozna potwierdzi¢ zaistniatg weryfikacje alarmu lub nie
weryfikowa¢ go w danym momencie.

W przypadku wystgpienia alarmu portal wysyta wiadomos$¢ na adres e-mail

podany podczas rejestraciji.
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Na stronie dziennika alarméw mozna zarzadzac¢, kogo powiadamiac¢, a kogo
nie powiadamiac o kazdym typie alarmu. W tym celu kliknij najpierw na

L), Notification settings

Nastepnie dokonaj wyboru zgodnie z ponizszym przyktadem

€ B ¢ o
§ Aspiratore verniciatura eNoTWORGNG  MaCHNE TOTA e
MAC: 00:60:36:32:B9:AC 00:00:00 1015h 41499
@ Overview < Notification settings  save
U Flux c Enable alarm notifications
Area Manager Testor Giuseppe Corsini  Giorgio Bosio Domo Fermai
¢) Sound " . vt Iy "
Temperature
8 Temperature O O
vibration c Q
- Vibration - o
Modbus 1
o BE e © ©
Modbus |
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4
10.1.5 Konserwacja ﬁ © @}

Bk salaprove e
00:00:00 1304h 394gg
2 o Maintenance 5 schecus
Y Planned
Sound
Performed 2058
8 Temperature
wory February Mo
¢ Vibrotion
o inverter] April Moy P
g
grassagyi
oy ug: September
October November December

Konserwacja predykcyjna to ewolucja, ale nie nalezy zaniedbywac¢
konserwacji zapobiegawczej. Im wiecej Al bedzie miat danych, tym wiecej
wykryje nieprawidtowosci w dziataniu, ale w miedzyczasie zawsze lepiej jest
réwniez postepowac zgodnie z instrukcjg producenta maszyny. DOCTOR
4.0 liczy godziny pracy i lepiej niz jakikolwiek program, jego portal moze
powiedzie¢, kiedy nalezy wykona¢ wymagana konserwacje zapobiegawcza

DOCTOR 4.0 umozliwia zarzadzanie rejestrem konserwaciji. Na przyktad
mozna zaplanowa¢ wymiane oleju w mechanicznej skrzyni biegéw. Gtéwna
zaleta zastosowania DOCTOR 4.0 dla tej opcji jest to, ze roboczogodziny
maszyny sa zliczane automatycznie. DOCTOR 4.0 w rzeczywistosci jest w
stanie zrozumie¢ na podstawie pomiardw przeptywu i wibracji, kiedy
maszyna pracuje lub nie, i policzy¢ czas pracy.

Naciskajac przycisk znajduje sie u géry ekranu, otwiera sie strona
poswiecona konserwaciji.
Mozliwe jest wtedy zaplanowanie konserwaciji lub odnotowanie

przeprowadzonej

Technical Manual Doctor 4.0 rev.06 page 52/ 74



@

Wybierajgc ,Harmonogram”, mozna wybrac¢ po ilu godzinach pracy
maszyny konserwacja ma zostac¢ powtoérzona.

5 o e e
{‘k sala prove s
: 00:00:00 1304h 394gg

@ Overview « Registra manutenzione

[ ™ Intervention
4) Sound Total working hours
Schedule between (work hours) 1304.52
Temperature
,\ i Instructions

< Vibration

Inverter]
Modbus |

Schedule repetition

Aby zarejestrowac interwencje konserwacyjna, kliknij

1. 1. Nadaj tytuf Titolo intervento 1
interwenciji (np.
01/12/202212:29 2 622.80 3
~ponowne
smarowanie tozysk”) Descrizione intervento 4
2. 2. Data i godzina
interwencji

3. 3. lle godzin
pracowata maszyna
przed interwencja
(automatycznie)

4. 4. Opis interwencii; e

9. 5. Zapisz dane
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10.1.6 Edycja : w ramach tej sekcji mozliwe jest
dokonanie zmian w DOCTOR 4.0, w tym:

* nazwa urzadzenia,

* typologia,

* poczatkowy czas pracy, odpowiadajacy czasowi przepracowanemu juz
przez maszyne przed uruchomieniem DOCTOR 4.0. Zostanie on doliczony
do czasu pracy naliczanego przez DOCTOR 4.0 od momentu jego
aktywacii.

Wyswietlana jest réwniez mapa, ktéra pozwala zobaczy¢ pozycje kazdego

DOCTOR 4.0, podajac jego wspotrzedne. W tej sekcji, przeciggajac ikone
DOCTOR 4.0, mozna zmieni¢ jej potozenie na mapie

Aspiratore verniciatura

MAC: AO(

00:09:06  1016h  4gg

@ RPanoramica Modifica dispositivo

8 Flusso Nome -
Aspiratore verniciatura

4» Suono Tipologia 2
Motore

& Temperatura Tempo di lavoro iniziale (
0

-~ Vibrazione

Modbus 1
Node 1

Modbus | = o

B
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10.1.7 Konfiguracja

@7

o 8 ¢ B

Z kazdego DOCTOR 4.0 mozesz skonfigurowa¢: Modbus, MQTT, Sieé,

Port

Modbus. Dzieki tej funkcji kazdy DOCTOR 4.0 mozna

rozszerzy¢ o zewnetrzne czujniki i przemienniki
czestotliwosci

Overview

v

Flux
4) Sound
8

Temperature

- Vibration

Modbus 1
e Node 1
Modbus 1

W lewym menu kliknij Modbus. Mozemy nie tylko
odczytac¢ parametry podtgczonego urzadzenia, ale
jesli urzadzenie na to pozwala, réwniez ,napisac¢”
(patrz paragraf STEROWANIE ZDALNE)

Jesli na przyktad podtaczona jest przetwaornica
czestotliwosci, mozna przeglada¢ i modyfikowac
(jesli oprogramowanie VFD zezwala na zapis)
wartosci, takich jak kierunek obrotéw, predkosc,
wigczanie, wytaczanie itp.

Odczyt i/lub zapis wartosci s dozwolone tgcznie do
maksymalnie pieciu parametraow.

Jak zrobi¢:

Mozemy podtaczy¢ do 5 urzadzen Modbus (lub
~weztow”) i dla kazdego z nich mozemy wybrac
odczyt 5 danych Modbus (,rejestrow”).

Przyktad urzadzenia podtgczonego do DOCTOR 4.0 (w tym przypadku
przemiennikczestotliwosci):

u Aspiratore marcatrice

7 Overview

¥ P
Turning on

8 Temperature

+  Vibration

Modbus 2 Node |
[

Power

00:00:00 1544h agg

Inverter NEO

Deceleration

Accelerazione
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Kroki, ktore nalezy wykonac, przedstawiono ponizej:

s a¢@
Kliknij ikone konfiguracii S &

W tej sekcji mozna interweniowa¢ w weztach (potgczonych urzadzeniach) i
parametrach kazdego urzadzenia, ktérym chcesz sterowac

@

Wszystkie urzadzenia s3 pokazane w okienku Modbus. Aktywne sa
oznaczone zielonym s$wiattem z napisem Aktywne. Aby aktywowac nowy, po
prostu otworz ,nieaktywny” wezet, klikajagc aktualizacje.

B8 e
@ NOT WORKING MACHINE TOTAL HOURS DOCTOR ACTIVE SINCE
00:00:00 1501h 299
1. Wybierz urzadzenie
do podtaczenia,
klikajac przycisk Modb
Aktualizuj po jego odbus
prawej stronie ® Active # inactive
Inverter NEO Update Modbus 2 Node1  Update
® Inactive @ Inactive
Modbus 3 Node1  Update Modbus 4 Node 1~ Update
@ Inactive
Modbus 5 Node1 Update
« Modbus 3 Node 1 [ upaots ]
2. Kllknl] pOﬂOWnie na o ;ieglsterlAddrosso Ypdate 0 ;ioglsteﬂAddrasxO L
- -
©  Register 3 Address 0 Lpciass O Register 4 Address 0 Upccne
* ;!egister 5 Address 0 SO
Technical Manual Doctor 4.0 rev.06 page 56 / 74



3.Nadaj urzadzeniu Device settings
nazwe (przykfad: falownik Name
NANQO wentylator)

Modbus 2 Node 1

ID device

4. Aktywuj 1 : Active

=D

5. Kliknij aktualizacje

'ID urzadzenia' to numer, ktéry nalezy przypisa¢ do kanatu Modbus
urzadzenia zewnetrznego (takiego jak zewnetrzny czujnik lub inwerter)
podfagczonego do DOCTOR 4.0, aby je sparowac¢. Na przyktad, jesli chcesz
podtaczy¢ nowe urzadzenie zewnetrzne, musisz wejs¢ w konfiguracje,

o - o a el
klikajac ikone konfigurac;ji i wybra¢ kanat Modbus (w
tym przyktadzie numer 5, klikajac na Modbus5 Node 1). Znajdziesz sie
tutaj:

. o a v @

i1 Pressa incarcassatrice & ot wonkms

[ © 00:00:00 1076h 136gg
eractive
Q) TxitD « Modbus 5 Node 1
Devicel
W Fux o]
Sinoctive ="
49 Sound @ O Register 1 Address 0 RS ©  Register 2 Address 0 UBTTS;
B Temperature @ fr—" sinsct
% Register 3 Address 0 B ®  Register 4 Address 0 Ll
~-  vibration @
[
e WP motor control it hydro °  Register 5 Address 0 e

o hydraulic control unit press
2 moous2

@  video surveillance
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Device settings

Kliknij 'Edytuj', i Viodbia s Node 1
pojawi sie to okno o

1 ? @ | Active

Tutaj mozesz wybra¢ dowolny numer w polu 'ID urzadzenia', niekoniecznie
kolejny, ktéry powinien odpowiada¢ adresowi Modbus, ktary réwniez
bedziesz musiat wprowadzi¢ do kodu Modbus urzadzenia zewnetrznego,
aby je sparowac. Wiec na przyktad wybierasz numer 7 i go aktywujesz

Device settings

Name
Modbus 5 Node 1

1D devic Q
b N ol

Pressa incarcassatrice
J MAC: D8:80:39:DE12:21

Teraz, kliknij 'Edytuj', i

zEbaczysz, ze zostat @ overviow «  Modbis B Nadsi
a tywowany T . Device 7
4 sound ® © Reaister] Address 0
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W tym momencie musisz przejs¢ do
urzadzenia zewnetrznego, ktére ma byc
podfaczone, i przypisa¢ mu ten sam numer
(w przyktadzie numer 7] do kodu adresu d
Modbus. ¢ motive
W tym przyktadowym zdjeciu pokazujemy, ) ks a
jak to zrobi¢ na klawiaturze WiFi falownika O O
NEO od Motive. .

Jeséli przypiszesz ten sam numer kodu ID wielu urzagdzeniom, odczyt nie
bedzie poprawny z powodu konfliktow.

Z kolei, jesli przypiszesz w portalu ten sam numer kodu ID wielu kodom
kanatowym tego samego urzadzenia, mozesz uzyskac liczbe rejestrow
wiekszg niz 5 (jesli istnieje na przyktad falownik, mozesz mie¢ do 5x5=25
rejestrow ogétem). Bedzie to pokazane tak:

HANOLI

nanse playfssap [P, fo—

] 120 rpm ow

56s 586s

PR—— B R —— B cecanaiormeondociar

apegrimento con doctor
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@

Po aktywowaniu urzadzenia (wezta) wyswietlanych jest 5 wolnych adresow
MODBUS (przyktad: Rejestr 1 Adres 0).

i Aspiratore marcatrice o noT womkmo
00:00:00 1501h 299
& « Modbus 3 Node ] e
Y Fux
§  Temperature °  Register 1 Address 0 Ypdase Register 2 Address 0 Ppdate
+ Vibration = =
©  Register 3 Address 0 Updote °  Register 4 Address 0 Updae
o Inverter NEO
2 podbut
e Modbus2Nodel % Register 5 Address 0 Upccte
Modbus 2
 Modbus 3Node
Modous 3

Klikajgc Aktualizuj, mozesz otworzy¢ strone ,,Zmien ustawienia rejestru”.

Edytuj ustawienia dziennika

Urzqdzenie 1, rejestr 1

<«

Imig Jednostka miary ()
Velocita rpm Sktywny

odezyt

Adres Szybkos§¢ przesylania d... Moltiplicatore

Typ
Ciqgly odczyt 106 g 1 g 1 g

© =
Wigcz wykrywanie alarméw dia tego rejestru Modbus
Zapis

c Wigez zapis

Polecenie Minimalny Maksymalny
Suwak 0 S 3000 S

Doddtkowe polecenia zapisu

» Nazwa jest wolnym polem (mozna wpisa¢ np. on-off, predkos¢,
moc, prad, przeptyw, cisnienie itp.)

= Jednostka miary (na przyktad W, A, V, RPM...]

= Aktywny, aby aktywowac lub dezaktywowac ten rejestr
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Czytanie typologii, mozna ustawic¢ na Reading
-0Odczyt ciagly (na przyktad, jesli chce |
, . . . . Typolo
zobaczy¢ parametry takie jak napiecie, Continuous Reading
prad...),

. R . , i Continuous Reading
-Licznik (liczba progresywna, ktorg mozesz

wykorzystac, jesli chcesz np. pokazac
zliczone sztuki za pomoca czujnika
podfagczonego do wejscia cyfrowego),
-Wiacz/wytacz. Zastosowanie tej typologii
rejestru pozwala na natychmiastowe
wykrycie, z pominieciem czasu
algorytmicznego obliczania Al, czy maszyna
jest wtgczona czy wytgczona)

Po wybraniu wt./wyt. pojawia sie pole ,wartos¢ wt.”, ktére nalezy ustawic

na wartos¢ przyjmowanga przez rejestr, gdy maszyna jest wigczona.

Reading

Counter
ON/OFF

Typology Address Data Rate
ON/OFF v 0 0 Value on

= Odczyt adresu, to adres MODBUS rejestru urzadzenia (mozna go
znalez¢ w tabeli zmiennych MODBUS w instrukcji producenta
urzadzenia).

»  Multiplier (Mnoznik) (domys$lnie=1). Jesli wartos¢ tego rejestru w
macierzy Modbus podtgczonego urzadzenia zawiera mnoznik (np.:
*10), mozesz mimo wszystko poprawnie wyswietlic dane na
portalu, wprowadzajac tutaj demnoznik (w tym przykfadzie = 0,1).

= Alarmy. Mozesz chcie¢ podtaczy¢ Modbus i sterowac, na przyktad
czujnikiem cisnienia, czujnikiem przeptywu lub innym czujnikiem, lub
mozesz uzy¢ wartosci pradu A lub pochtonietej mocy kW wykrytych
przez przetwornice czestotliwosci, aby otrzymywac dalsze
przydatne alerty alarmowe, oprocz wibracji, hatasu, strumienia i
temperatury
DOCTOR 4.0. Z tego powodu wykresy wykrytych wartosci modbus
moga pokazywac i zarzadzac¢ progami alarmowymi
Mozna to aktywowac, klikajac przetacznik ,,alarmy”.

= Zapisywanie®* Pozwala na zdalne sterowanie rejestrem z aplikaciji
DOCTOR 4.0, gdy taki rejestr urzadzenia jest zapisywalny

. Akt.ualizui, aby wszystko zapisac¢
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| jesli dane zostaty poprawnie
zaktualizowane, komunikat o .~ Configurazione aggiornata

zaktualizowanej konfiguracji jest - 6 del regisiro & stata
wyswietlany na gorze:

* W przypadku koniecznosci ustawienia komendy odczyt+zapis
(sterowanie zdalnel, po ustawieniu wczesniej wskazanych wartosci
nalezy:

Writing

1. Wiacz zapis () Enable writing

Command o
. i ., Switch
2. Polecenie, mozesz ustawi¢ 3
rodzaje polecen: przetacznik, Switch
suwak, wartos¢ zadana Slider
Input

Jesli polecenie jest ustawione na
Suwak, polecenie bedzie zmienne.
Jesdli polecenie jest ustawione na W ustawieniach podczas

Przetacz, polecenie dziata jak konfiguracji ustawiana jest
przycisk wtaczania/wyfaczania. wartos¢ minimalna i maksymalna.
Turning on 0 Deceleration 0 secondi

T : ..

Jezeli komenda jest ustawiona na ,wartos$¢ zadana” mamy wolne pole do
wpisania wartosci
e Wartos¢ wiaczona, widoczna, gdy komenda jest ustawiona na
.przetacznik”, aby ustawi¢ wartos¢ ref dla stanu wtaczenia
e \Wartosé wylaczona, widoczna, gdy komenda jest ustawiona na
~przetacznik”, aby ustawi¢ wartos¢ odniesienia dla stanu
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wytgczenia

e Minimum, widoczne po ustawieniu komendy na ,suwak”, ustaw
wartosc¢ ref dla minimum

e Maksimum, widoczne, gdy komenda jest ustawiona na ,suwak”,
ustaw wartos¢ ref dla maksimum

3. Zaktualizuj , aby wszytsko zapisac
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W ramach sekcji KONFIGURACJA w kazdym DOCTOR 4.0 znajdujg sie
dodatkowe konfigurowalne pozycje

Modbus Network @ update

. e ®Inactive Mode: &

Inverter NANO Update Prova 3 Update DHCP

®A e @ Inactive P address: Subnet Mask

Inverter NANO Update nodo 3 Update 192.168.97.100 255.255.255.0

@ Inactive Updute Gateway Server DNS
192.168.97.254 192.168.97.254

Serial Update Video surveillance o«

Boud Rate: parity Stroam URL

9600 Null rtmp://cam.doctor.fermai.it/doctor/14

Bits of data Bits of stop: stream Kay

8 bit 1bit S

MQTT: to informacje o hoscie, jego porcie,

identyfikatorze klienta i nazwie = o =
uzytkownika wraz z hastem dostepu. ol vee©

Innymi stowy, oto dane potaczenia miedzy e » =
DOCTOR 4.0 a portalem FERMAI.

Zmieniajac go, DOCTOR 4.0 mozna

podtaczy¢ do innej platformy innej niz if you want to modify the
FERMAI MQTT, you have to

contact FERMAI

Sie¢: DOCTOR 4.0 jest podtaczony kablem

ethernetowym do Twojej firmowej sieci IT,

a ta do portalu FERMAI przez Internet. W

tym polu wyswietlane jest potaczenie Rete Modifica
sieciowe Twojej firmy, tak jak w przypadku
dowolnego podtaczonego komputera. W
sekcji edycji mozesz wybrac¢, czy chcesz - -
przejsé z adresu dynamicznego w DHCP a5 988.0.0 S —
(domyslnie) na statyczny, a nastepnie

zmieni¢ (w przypadku statycznego) adres

IP, maske podsieci, brame i DNS.

Niewtfasciwa modyfikacja moze sprawi¢, ze

Modalita Indirizzo IP

DHCP 192.168.123.100
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DOCTOR 4.0 bedzie nieosiggalny.
Ostroznie ocen modyfikacje przed ich
zapisaniem i zapisz poprzednie dane. W
przypadku utraty pofaczenia sieciowego z
powodu btednej parametryzaciji sieci nalezy
skontaktowac sie z firmg FERMAI

DOCTOR 4.0 jest domyslnie
skonfigurowany w DHCP

W przypadku utraty potaczenia sieciowego
z powodu nieprawidtowych ustawien
sieciowych, mozna przywréci¢ fabryczne
ustawienia sieciowe, przytrzymujac maty
przycisk w poblizu gniazda USB na ptycie.

Port: Zawiera szczego6towe informacje na
temat szybkosci transmisiji, danych i bitow
stopu oraz parzystosci.

Jest to konfiguracja sygnatu ModBus.

Seriale
Jest ustawiony dla sygnatu ModBus
przemiennikow czestotliwosci Motive ason N
-NEO” i ,NANQO", ktére maja predkosc s B
transmisji: 9600, dtugos¢ danych: 8 8 bit 1bit
bitéw, parzystos¢: zero, bit parzystosci:
1.

Mozna go zmodyfikowa¢, aby mac taczye
sie z urzadzeniami z innym sygnatem
ModBus
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Video surveillance

To access the "video surveillance" section
you must have a camera equipped with
RTMP (Real Time Messaging Protocol).

FERMAI separately supplies proprietary cameras already configured for
operation.

If using a camera supplied by FERMAI, as it is already configured, it will be
sufficient to connect it to the internet and follow the following steps on
the portal.

1. Click on the configuration icon o ¢

2. Put ON the "Video surveillance" switch.

Video surveillance Video surveillance ‘)
Video surveillance is disabled b Stream URL:
rtmp://cam.doctor.fermai.it
[doctor[14

Stream Key:

Show

By doing so, it will appear the Video
surveillance entry on the left, inside the Video surveillance
navigation list.

3. Click on it to access the camera
video

Video surveillance
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Alternatively, it is possible to use a camera not supplied by FERMAI as
long as it is equipped with the RTMP protocol. In that case, add the
following step:

4. Change the URL of your camera

using the streaming URL present in video surveillance @D

the FERMAI portal in order to allow

your camera to communicate with the stream UL y
rtmp://cam.doctor.fermai.it

portal. [doctor/14

By clicking on “Show Stream Key”, the stream Key

Show

password that must be entered to
configure the camera URL will appear
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) ysers
10.2

DOCTORSs

Users

Ta sekcja zawiera liste wszystkich

Manager uzytkownikéw w firmie, ktérzy maja dostep.
Mozesz ich dodawac lub usuwac

Companies

Profile

Kazdy uzytkownik moze mie¢ dwa rodzaje dostepu: tylko do odczytu lub do
odczytu i zapisu.

nnnnnnnnnn <«

Giorgio Bosio

Update user

USER DATA

Name surname
DOCTORs
Users Email ol

tester@motive.it Telephone
Manager

: SECURITY
Companies
The pasgword must have a

Profile Password SHow minimum length of 8

characters

PERMISSIONS

Q Read only
If selected, the user will not be able to make changes to device settings

Logout

Reduce Delete m

W przypadku, gdy zdecydujesz, ze uzytkownik nie moze dokonywac¢ zmian w
ustawieniach DOCTORS, musisz wybra¢ opcje , Tylko do odczytu” w sekcji
edycyjnej uzytkownika. Opcja ,tylko do odczytu” nie pozwoli na zdalne
sterowanie
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.Menedzer” to wykwalifikowany instalator, ktéremu FERMAI umozliwita
zarzadzanie kilkoma firmami.

Menedzer moze nastepnie rejestrowac i podszywac sie pod rdozne firmy
oraz zapewnia¢ zewnetrzne wsparcie dla ustugi monitorowania i

utrzymania.
10.4 Companies

Zarowno ,menedzer”, jak i firma moga zarejestrowac firme.

Tylko menedzer widzi stowo , Firmy” zapisane w liczbie mnogiej. Ta sekcja
zawiera ogolne informacje o firmach, ktére korzystaja z zarzadzanego
przez managera DOCTOR 4.0, wraz z ich lokalizacjg na mapie.

W tej sekcji menedzer moze doda¢ wszystkie firmy, ktérymi zarzadza

Zamiast tego firma widzi to jako ,Firma” napisane w liczbie pojedynczej w
menu. Wchodzac, znajduje tylko swoje dane

Kazda firma zobaczy tylko swoich DOCTOR&w i uzytkownikéw
Firma moze dodawac lub usuwac uzytkownikéw w sekcji uzytkownikéw

W sekcji profilu znajdujg sie dane konta, na ktore jestes zalogowany
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11. STEROWANIE ZDALNE

Jesli ustyszysz alarm, co robisz? Z DOCTOR 4.0 mozesz na przyktad
zatrzymac lub spowolnic maszyne.

N e ¢ /‘ F v D L
Patrz paragraf 10.1.7 KONFIGURACJA - Modbus

Takiej mozliwosci zdalnego sterowania nie ma ,,menedzer”.

Tylko uzytkownicy firmowi moga by¢ witgczeni. Mozesz wtaczy¢ lub wytaczye
zdalne sterowanie dla kazdego uzytkownika z osobna

® UWAGA: Polecenia zapisu (telekontrola) nie moga by¢ uzywane do
zdalnego uruchamiania maszyny. Fermai zwalnia sie z wszelkiej
odpowiedzialnosci za niewtasciwe uzycie DOCTOR 4.0.
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12. INTEGRACJA

Portal FERMAI jest otwarty i utatwia integracje z akwizycja danych z
innych urzadzen, nie tylko DOCTOR 4.0

https://drive.google.com/file/d/1nZkSsabM39Knn2G2mABsE7Ipl4mK4dMot/
view?usp=share_link

mozesz przeglada¢ dokumentacje techniczng dotyczacy uzywanych
interfejsow API.

| odwrotnie, jesli chcesz podtagczy¢ DOCTOR 4.0 do innej platformy niz
FERMAI, mozesz zmieni¢ jego adres MQTT (Patrz par. 10.1.7 Konfiguracja
- MQTM
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Y
13. ZAKUP

Ze strony internetowej https://fermai.it, cennik, istnieje mozliwos¢ zakupu
DOCTOR 4.0.

Na stronie konfiguratora cen mozesz wybra¢ wymagang liczbe
DOCTOROW.

Po wybraniu liczby DOKTOROW wyséwietla sie ceny jednostkowe i taczne,
zaréwno dotyczace sprzetu, jak i optaty za platforme.

Whtasciwie, po zalogowaniu sie na swoj profil, strona oblicza, ilu
DOCTOROW juz kupite$. Im wiecej juz kupites, tym mniej bedzie kosztowat

nastepny.

Subskrypcja portalu jest réwniez kumulacyjna. Im wiecej DOCTOROW 4.0
aktywujesz, tym mniej bedzie Cie kosztowata subskrypcja kolejnego
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14. DLACZEGO “FERMAI”?

Dzieki sprzetowi, oprogramowaniu uktadowemu i wiedzy o swiecie
przemystu firma Motive srl (www. motive.it), ktéra od 2000 roku
projektuje i produkuje silniki elektryczne, mechaniczne reduktory predkosci
i elektroniczne przetwornice czestotliwosci, poradzitaby sobie bez
FERMAI Ale z mozliwosci posiadania ,granulowanych” danych, pakietu na
sekunde, zrodzita sie réwniez mozliwos¢ wykorzystania ich do wyjscia poza
stan techniki, a tym samym stworzenia prawdziwego oprogramowania
sztucznej inteligenciji, ktore wykorzystywatoby ,uczenie maszynowe” do
wykrywania anomalii w zachowaniu dowolnych danych.

Dlatego tez potrzebny byt zespét programistéw algorytmoéw. W 2021 roku
postanowiono wiec stworzy¢ nowy zespot: FERMAL

ERMAI oznacza ,ferma mai” (nigdy sie nie zatrzymuje) lub ,fermai in
passato” (musiat sie zatrzymac¢ w przesztoscil, poniewaz jedng z gtéwnych
funkcji, o ktérych poczatkowo myslelismy, byta konserwacja predykcyjna,
majaca na celu, jak wiemy, unikanie przestojéw maszyn. Ale w naszym
dialekcie prowincjonalnym oznacza to réwniez ,klip”, informatyczna ikone
wiedzy, ktdra jest naszym logo. Nie zapomnielismy réwniez o dodaniu liter
LAl”, inicjatéw sztucznej inteligencii.

W 2022 roku, rok po rozpoczeciu prac badawczo-rozwojowych, bedac
produktem jeszcze w przygotowaniu, ENEA ,Narodowa Agencja ds.
Nowych Technologii, Energii i Zréwnowazonego Rozwoju Gospodarczego”,
powofana przez wtoskie Ministerstwo Rozwoju Gospodarczego, w petni
promuje DOCTOR 4.0 jako absolutng innowacje gospodarki o obiegu
zamknietym (rekonwersje dziatalnosci produkcyjnej w kierunku modelu
ekonomicznego, ktéry jak najdtuzej zachowuje wartos¢ produktow,
materiatéw i zasobdéw oraz minimalizuje wytwarzanie odpadéw).

CASTENEDQOLO (BS)

VIA LE GHISELLE 20

CAP 25014 - ITALY
info@fermai.it

www. fermai.it

+39 030 2677087
Numero REA BS - 613949

F E R M A P.IVA 11922000860

PREDICTIVE MAINTENAN
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Farmai Srl

Via e Ghiselle, 20

25014 Castenedolo [B3) - Italy
C.F /P IVA 11922000980
. fermai. it

FERMAI info@fermai.it

AITY DEC

FERMAI s.r.l. whose Head Office is situated in Castenedolo (BS) - Italy
declares, under its own exclusive responsibility,
that its product
DOCTOR 4.0

is designed, produced and tested according to the following international norms
(last issugl:

Electromagnetic compatibility - Requirements for household appliances,

EM 55014-2 electric tools and similar apparatus - Part 2: Immunity - Product family

skandard

Electromagnetic compatibility [EMC)

EM 61000-3-2 | Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current emigsions (eguipment input

current =16 A per phase]

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of

voltage changes, voltage fluctuations and flicker in public low-voltape

supply systems, for equipment with rated current =16 A per phase and

not subject to conditional connection

Electromagnetic compatibility [EMC)

EMN §1000-8-4 | Part B-4: Generic standards — Emission standard for industrial

environments

Electromagnetic compatibility [EMC):

EMN §1000-8-2 | Part 6-2: Generic standards - Immunity standard for industrial

gnvironments

Electromagnetic compatibility (EMC)

EM §1000-4-2 | Part 4-2: Testing and measurement technigues - Electrostatic discharge

immunity test

Electromagnetic compatibility [EMC)

EN 61000-4-3 | Part 4-3: Testing and measurement technigues - Radiated, radio-

frequency, electromagnetic field immunity test

Electromagnetic compatibility (EMC)

EM §1000-4-4 | Part 4-4: Testing and measurement technigues - Electrical fast

transient/burst immunity tast

Electromagnetic compatibility (EMC)

Part 4-5: Testing and measurement technigues - Impulse immunity test

Electromagnetic compatihility [EMC)

EM 61000-4-§ | Part 4-6: Testing and measurement technigues — Immunity to conducted

disturbances induced by radiofrequency fields

Electromagnetic compatibility (EMC)

EM 51000-4-11 | Part 4-11: Testing end measurement technigues - Tests for voltage-

induced immunity, short interruptions and voltage variations

EMN §1000-3-3

EMN §1000-4-5

following the provisions of the Directives
EMC Electromagnetic Compatibility (EMC) 2014/30/EU

3 J®
The Legal Representative: Giorgio Bosé?W
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