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1. GIRIS

Gorduklerimiz:
e Pilleri azaldiginda atilmasi gereken oyuncak sensoérler,

e (GUnldk veya saatlik bir numara saglayan tek kullanimliklar (6rnegin,
titresimlerin bir alarm mi yoksa yaninda biri mi gekic kullaniyor mu
oldugunu nasil anlarsiniz?),

e Sadece 2 noronun bulundugu ve bir makinenin kapali veya agik olup
olmadigini bile anlayamayan (titresim, isitma gibi) yapay zeka kavrami
ile doldurulmus agizlar,

e Bir degeri alirken her biri icin 6nceden bir tolerans belirlemek igin
uzmanlarin "makine 6grenimi" diyerek bahsettigi sey,

Uygulamada bir sayl gérmek gizeldi ve bunu bir g6zim olarak satmak... Ama
gercekten ne kadar faydaliydi?

Peki ya simdi, gateway + platform + bildirim génderici, acik, otomatik
ayarlanabilir, loT, makine égrenimi, timu bir arada olan karmasik bir parca
olmayan, en parlak yapay zekay iceren kalici genisletilebilir evrensel bir tespit
sistemimiz olsaydi? Ve sadece veri almakla kalmaz, ayni zamanda bir
uygulamadan uzaktan komutlar génderebilir ("yavasla", "dur", vb.)?

O zaman gergekten tahmini bakim yapabilen, ancak daha da énemlisi, bundan
cok daha fazlasini yapabilen bir seyin 6nunde bulurduk kendimizi.

Bir hayal mi? Hayir, zaten var. Biz bunu icat ettik ve patentledik. Adi
DOCTOR 4.0

Endustriyel icat patent numarasi: 102021000024412

Tahmini bakim sadece olasi kullanimlarindan biridir. FERMAI
lloT portal agik, uygulama bagimsiz ve entegrasyonu
kolaylastirir. DOCTOR 4.0 verileri ile 6rnegin bir tesisin veya
bir makinenin verimliligini, bir pompa, vantilatér veya
kompresorun akisini veya basincini, sivi kirliligini, enerji
tlketimini, kaliteyi kontrol edebilirsiniz, vb.vb.
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2. KULLANIM

DOCTOR 4.0 genellikle bir motorun isleyisini analiz etmek icin kullanilir,
ancak farkli amaclar icin evrensel olarak kullanilabilir. Sadece motorlar
degdil, ayni zamanda disli kutulari, pompalar, vantilatérler vb. Gzerinde de
kullanilabilir. DOCTOR 4.0 herhangi bir motor boyutuna, tirtne, glclne ve
hizina baglanabilir, cinku saniyede bir veri paketi géndererek normal ve
anormal isleyisi kendiliginden 6grenir. DOCTOR 4.0 tarafindan algilanan
veriler, ek sensoérler baglanarak genisletilebilir, ancak tim bunlar zaten
donaniminda bulunan sensérlerle birlikte gelir.

2 sicaklik [°C]

go g titresim [mm/secl

Q))) guralta (dB),
@ manyetik alan [Wb]

)
|::'® Kismi ve toplam galisma suresi [h]

DOCTOR 4.0, bulut platformu https://doctor.fermai.it/ Gzerinden portal
araciligiyla baglanarak;

Sizin Yapabilecekleriniz

Cografi koanum belirleme yapabilir;

Makinenin normal isleyisini anlayabilir;

Sicaklik, titresim, gurultu ve akis esiklerini gérebilir ve yonetebilir;
Anormal egilimlerden bildirim alabilir;

Uygulamanizdan komutlar génderebilir (agma, kapatma, hiz
degisikligi, vb.).

DOCTOR 4.0, pil 6mrayle sinirli olan ve pil dmranden tasarruf etmek igin
iletilen veriyi ciddi sekilde sinirlamak zorunda olan bir "tek kullanimlik"
degildir. DOCTOR 4.0 dogrudan hattan (12-24Vdc gug kaynagi) veya PoE
(Ethernet Uzerinden Gug) araciliglyla beslenir. Bu sayede verinin
granulerligi saniyede bir paket génderilecek sekilde olabilir, boylece izlenen

makinede gercekten neler oldugunu anlamak mumkdn olur.
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DOCTOR 4.0, islemek icin ek harici cihazlara (PLC, veri kaydediciler vb.)
ihtiyag duymaz. Dogrudan bulut platformuna baglanir.
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3. TEKNIK VERI
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Sembol | U.d.M. DOCTOR 4.0
Koruma indeksi IP (opsiylcF;r?:HPGS)
Giig kaynagi Vin \Y 12-24 Vdc
Calisma ortami sicakligi Tamb °C -20°C +80°C
Maksimum bagil nem % (0°c) 5 ... 85 yogunlagma olmadan
Giic tlketimi w 4
Bekleme kayiplari W 2
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DOCTOR 4.0, makinenin ana degerlerini okumaniza ve bunlari internet
Uzerinden verilerin islendigi FERMAI bulut platformuna géndermenize
olanak taniyan bir MQTT ag gecidi ile donatilmistir.

4. TESPIT EDILEN PARAMETRELER

Ek ug yazillm baglanti modullerine, ug yazilima, mesaj aracilarina, ek veri
isleme modullerine, veri kaydedicilere veya ek bulut baglanti modullerine
gerek yoktur.

DOCTOR 4.0, herhangi bir elektrik motorunun Uzerine monte edildiginde,:

1) & Yizey sicakligi [°Cl. DOCTOR 4.0'n temas ettigi malzemenin
(motor, reddktér, makine vb.) ylzey sicakligidir ve Gzerinde bulunan
NTC termal probu sayesinde olgulir.

Bu NTC probu, DOCTOR 4.0'n iginde birakilabilir veya daha hassas
bir tespit igin daha kullanigh oldugu didsdndlen izlenen 6geyle
dogrudan temas halinde konumlandirilabilir.
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parametre deger birim
25 °C'de direng degeri 4.7K to 100K Q
R25 degerinde tolerans +1;,+2;,+3 %
B25/85 degeri 3435 to 4190 K K
B25/85 degerine iligkin tolerans + 0.5, £1.0;, =15 %
Sifir glcte galisma sicakhgr araligi -55 to +125 °C
Termal zaman sabiti t =5 S
Dagilim faktoru 10 10 mW/K
Termal egim* < 0.05 K/K
i, 500 Ve il v o

Saglanan prob kablosu cok kisaysa, probu piyasada bulunan ve asagidaki
minimum gereksinimlere sahip olan bir probla degistirin:

* NTC probu
» 25 °C'deki direncg degeri = 10KQ
* Aralik = -55°C +125°C

2) @motor‘un manyetik akisi (Whb) (bir motor baglandiginda) Dahili bir
manyetometre araciliiyla élgulmustur.

Parametre Min. Tip. Max. Birim
Calisma sicakligi aralig -40 +85 °C
Dogrusal hizlanma hassasiyeti -7% +7% mg/LSB
Dogr‘u§al h|zlanm<?_ d_uy_ar'llllglnln 0.01 %/°C
sicakhga karsi degisimi

Dog_r'us_al ivme 5|fjr yer: cekimi 80 440 +80 mg
seviyesi ofset dogrulugu

of
3) §§ titresim [mm/secl. Yerlesik ivme 6lger araciligiyla olgulur.

Parametre Min. Tip. Max. Birim
Calisma sicakligi aralig -40 +85 °C
Dogrusal hizlanma hassasiyeti -7% +7% mg/LSB
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Dogru?al hlzlanm?. dluy.arllllglnln 0.01 %/°C
sicakhga karsi degisimi

Dogrusgl ivme 5|fjr yer cekimi 80 440 +80 mg
seviyesi ofset dogrulugu

4) )) giiriileii (dB), dlgulen Dahili bir mikrofon araciligr ile élgulur

Parametre Min. Tip. Max. Birim
Duyarhhk -29 -26 -23 dBFS
Calisma sicakligi aralig -40 +85 °C
—26 dBFS hassasiyeti +3 dB

o000 ﬁ. ol

.

)
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CARD PIN OUT:

140d 13INY3H13

@7

aND SNEAon

- 8 Y2 SNaaon

+ ¥V U2 SNEAON
A1ddNS 9PA0
AlddNS 9PA vZ+¢l

Terminal Pimi Aciklama

éggfé\\/l/‘éc Giig Girigi 12-24V

OVdc BESLEME Gug Girisi OV

CANH Yalnizca Fermai kullanimi icin
CANL Yalnizca Fermai kullanimi icin
CGND Yalnizca Fermai kullanimi igin

MODBUS ch. A+

MODBUS iletigimi igin Giris A+

MODBUS ch. B-

MODBUS iletigimi icin Giris B-

MODBUS GND

MODBUS iletisimi igin toprak
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5. ISLEM

Toplanan veriler, sirketin internet agi aracilhigiyla FERMAI portalina
gonderilir.

Web sunucusu, DOCTOR 4.0 tarafindan génderilen verileri alir ve makine
o6grenimine dayall bir algoritma ile bunlari isler.

Eger deger alisiimadik bir durumda ise, portal otomatik olarak kullaniciyi
anomali olayl hakkinda e-posta ile bilgilendirir.

WEB P
SERVER  *""""® > o

o, {uml
L}
k=

Sunucuya erisim Ug seviyeye ayrilmistir: yoneticiler, sirketler, kullanicilar
(Bkz. 9.2, 9.3, 9.4 paragraflari)
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Modbus RS-485 baglantisi, DOCTOR 4.0'a 5 harici cihaz baglamaniza

olanak tanir. Bunlar ayrica mod-bus baglanti noktasina sahip Degisken
Frekans Suruculeri de olabilir,

ornegin Motive sri'nin NEO ve NANOQO serisi gibi (www. motive.it).

CiHAZ 1

DOCTOR 4.0

CiHAZ 2

MODBUS

CiHAZ 3

CiHAZ 4

CiHAZ 5

Her bir cihaz, DOCTOR 4.0'n bir veya daha fazla modbus dugumune

baglanabilir. Her modbus digumu igin kullanici tarafindan secilebilen ve en
fazla 5 parametre okunabilir ve/veya yazilabilir.
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Ornek olarak voltaj, akim, devir sayisi, glc ve frekans gibi parametreler
sayllabilir. (bkz. 10.1.7 Konfiglrasyon-Modbus))

DOCTOR 4.0, sadece inverterleri degil, ayni zamanda basing oélgerleri,

debimetreler, parca sayicilar gibi diger cihazlari da MODBUS araciligiyla
baglamaniza olanak tanir.

CIHAZ 1

DOCTOR 4.0 CiHAZ 2

MODBUS

CiHAZ 3

CiHAZ 4

CIHAZ 5
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Tercihen, ancak zorunlu olarak, DOCTOR 4.0 dogrudan elektrik motorunun
g6vdesine monte edilir (IMOTIVE www. motive.it'in motorlari énerilir, ancak
sogutma finlerine sahip olan herhangi bir bagka motor markasina
terminalleri sayesinde baglanabilir). Baglanti kiti, herhangi bir motor
boyutuna baglanmasini saglar..

6. MEKANIK SABITLEME

Motor Gzerine montaj tercih edilir ginki DOCTOR 4.0 ayni zamanda
motorun manyetik akisini da algilayabilir.

Sabitleme kiti agsagidaki pargalardan olusur:

e 2 Ust sabitleme, kodu DOCFIXSUP,

e 2 alt sabitleme, kodu DOCFIXINF,

e Sabitlemeler arasina yerlestirilecek 2 conta, kodu DOCFIXGSK,
e 2 adet M4x10 i¢ hex civata + 2 adet M4 somun,

e 2 adet M4x14 i¢ hex civata + 2 adet M4 somun.
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DELPHI serisi Motive www. motive.it elektrik motorlarini ele alalim. ilk
ayrim aliminyum motorlar ve dékme demir motorlar arasinda

yapiimaktadir.

* Aliminyum motorlar igin ara conta kullanmak gerekli degildir.

>\\9

* Motor boyutu 160-400 |

T

PATENTED

PATENTED

gin conta kull

anmak gereklidir.
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Ayrintilar su sekildedir (Motive elektrik motorlari DELPHI serisi ile):

Motorlar icin IEC boyutu 56 + 71

Motorlar icin IEC boyutu 80 =+ 132 _-——_Ii

Motorlar icin IEC boyutu 160 =+ 315

Motorlar igin IEC boyutu 355 + 400
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7.1 Kablolarin baglantisi

Tek bir yapay zeka islevselligine sahip olmanin tek yolu sik veri iletimine
sahip olmaktir (DOCTOR 4.0, her saniyede bir veri paketi génderir). Bir
saatte hir veri ile hichir sey yapamazsiniz. Bu, DOCTOR 4.0'n dogrudan bir
guc kaynag@ina ihtiyag duymasini gerektirir, gcinkl bu kadar sik veri iletimini
saglamak icin gereken enerji, pilleri birkag gun iginde tuketir.

Ayrica, verilerin guvenli ve interferanssiz bir sekilde iletilmesi gerekir.
Bunun igin, bir standart Ethernet kablosu kullanilarak aga baglanma karari
alind.

Bu nedenle, DOCTOR 4.0 iki alternatif yol ile guglendirilebilir:

l—l

Terminal araciligiyla
glc beslemesi

0Vdec SUPPLY

>
—
o
o
-]
[€p]

QO
o
>
=t
N
(o]
&

ALIMENTATORE 24V DOCTOR 4.0

EXTERNAL
POWER
SOURCE

400V-230V

24V
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Tabii ki, dnce kablolari glanddan gecirmeniz, ardindan konektorleri sikmaniz
gerekir.

[

PoE anahtarli
Ethernet kablosu
araciligyla guc
beslemesi

EXTERNAL POWER
SOURCE

DOCTOR 4.0
PoE INJECTOR

SWITCH ETHERNET

ETHERNET UTP wPoE
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Eger DOCTOR 4.0 bir ag kablosu ile ulasilamayacak bir yerde kurmaniz
gerekiyorsa, asagidakileri yapabilirsiniz:

7.2 Kablosuz Baglanti

7.2.1 Wi-Fi koprisii aracilig: ile baglanti

DOCTOR 4.0'n sirket agina entegrasyonunu saglamak icin Wi-Fi
képrusu araciligiyla Wi-Fi baglantisi saglayabilirsiniz.

) (¢
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7.2.2 SIM karth tasinabilir Wi-Fi yonlendirici araciligiyla
baglanti

DOCTOR 4.0, internet aboneligi olan bir SIM kartla donatiimis
tasinabilir bir Wi-Fi yénlendirici araciligiyla mobil bir aga baglanabilir.

1L

SIM Card ‘ﬁ‘%

- )
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7.3 Leds:
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[E@: Ethernet Aktivite LED', Ethernet Baglantisi kuruldugunda sabit

yesil yanar. Ag trafigi oldugunda yanip soniyor ve DOCTOR 4.0 bagl
degilken sénuktur. Eger kapallysa, kablo baglantisini kontraol edin.

Eger yavas yaniyorsa, bir yapilandirma hatasi var demektir: varsayilan
yapilandirma DHCP istemcisi ile yapiimistir. DHCP sunucu yapilandirmanizi
kontrol edin (Bkz. 10.1.7 Yapilandirma).

. Ethernet Aktivite LED'I, DOCTOR 4.0 ile ag arasinda veri trafigi
oldugunda yanip sonuyor. Yiksek ornekleme hizi oldugunda sabit yanabilir.

LD4 ve [LIDZ DOCTOR 4.0 dogru sekilde guclendirildiginde yanar.

WIE: Bu kirmizi isik yaniyorsa, bir anormallik var demektir (6rnegin,
Ethernet kablosu bagh degilse veya ag yoksa).

IR Isigl yaniyorsa, FERMAI portalina ulasamiyorsunuz demektir: DNS
ve guvenlik duvari yapilandirmasini kontrol edin ve doctor. fermai. it
adresine tam erigime izin verin.

WG Isigi veri gonderildiginde yanip sdnUyorsa, yani her saniye. Eger
kapaliysa, guc kaynagini ve agin guavenlik duvarini kontrol edin.

EG, W =

Kablo hatasi veya ag anahtar baglanti noktasi
hatasi

Kablo hatasi veya ag anahtar baglanti noktasi
yapilandirma hatasi

Ag yapilandirma hatasi (anahtar, guvenlik

kapali kapal agik

agik kapall agik

agik gl duvari, DNS, vb.)
agik kapali WE 15191 da yanip sdnuyorsa, portal ile

iletisimde herhangi bir sorun olmadigini gosterir.
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Oncelikle i1siklari kontrol edin. Eger tim isiklar her seyin diizgiin oldugunu
gbsteriyorsa, ancak hala baglanti sorunlari varsa, sorun ag
yapilandirmanizdadir.

7.4 Baglanti Sorunlari

Simdi, sorunu duzeltmek icin bu kontrolleri yapin:

1. Dogru IP adresini bulun: Eger bir DHCP agina sahipseniz, IP
adresini bulabilirsiniz veya Ag Taramasi (Advanced IP Scan gibi)
yapabilirsiniz.

Stato Mome IP
E MIB-Win10.lan 192.168.123.102
E WebServerMotiveDoc.lan 192.168.123.1186
q consolegl-inet.com 192.168.123.254

2. Eger bulabiliyorsaniz, DOCTOR 4.0'n dogru IP adresini yapilandirin
(bkz. 10.1.7 Yapilandirma-Ag).

Hala baglanti sorunlari mi yasiyorsunuz? Bir yaziclyl aginiza bagladiginizda
oldugu gibi, hala bazi gizli engeller olabilir (gtvenlik duvari, DNS filtreleme,
icerik filtreleme vb.).

Bunu kontrol etmenin kolay yolu sudur: Bir dizistu bilgisayar alin, onu
DOCTOR 4.0'n kullandigr ayni Ethernet kablosuna baglayin ve
www. fermai.it adresini ziyaret etmeyi deneyin.

Gerekirse, aginizi ve guvenlik duvarinizi derinlemesine kontrol edin..

Genel olarak, DOCTOR 4.0 gibi herhangi bir lloT cihazinin, éncelikle gtvenlik
nedeniyle herhangi bir kisitlama olmaksizin ayri bir LAN boélgesine sahip
olmasi gerektigini dneriyoruz..
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DOCTOR 4.0' etkinlestirmeden 6nce, sirket verilerinizi girmis ve girig
profili olusturmus olmaniz gerekir. Tarayiciyi kullanarak, https:/ffermai.it/

sitesinden 6nce "Musteri alani"na tiklayin.
2 Customer area

Ardindan "Henulz bir hesabiniz yok mu?" segenegine tiklayin

Ka
LARS

@ FERMAI Home DOCTOR4.0 Prices Contactus

Signin
Email

Your email

Password

ErEEEEEE Show

N TR

Don't have an account yet??

Sizi https://fermai.it/registrazione adresine gotirecektir

@ FERMA|  Home DOCTOR4D Prices Contactus A customer oo
Sign up
Compony data
Company name VAT numer
PEC oadrass 501 code

Adaress ciry POSTCODE
Province Region Posse

Brescia v Lembardia v Italy v
User details
First nome Sumame Emall Phons
Pasaword Ropaat password
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Buraya sirket bilgilerinizi girin. Bir sifre secin. Hesap adiniz burada
girdiginiz e-posta adresi olacaktir. Kaydolduktan sonra, hesabinizin
olusturuldugunu dogrulayan bir e-posta alacaksiniz.

Sadece bir hesapla bir DOCTOR 4.0 satin alabilir veya etkinlestirebilirsiniz.
DOCTOR 4.0 satin alimlari ve portal aboneligi hesabiniza bagh olacaktir.
Zamanla satin alacaginiz DOCTOR 4.0'larin sayisi arttikga, satin alma
maliyetiniz azalacak ve sonraki etkinlestirme maliyetiniz de azalacaktir.

NQOT: Eger FERMAI tarafindan yetkilendirilmis bir sistem
yapilandiricisiysaniz ve FERMAIl'den 6zel bir "yonetici' etkinlestirme profili
aldiysaniz (bkz. bolum 10.3),

Verilen "yonetici" profilinizle giris yapin ve "sirketler" bolimunde (bkz. bolim
10.4) "ekle" secenegdiyle sirket verilerini girin. Ardindan, DOCTOR 4.0
sirket hesabi ile etkinlestirmek igin muisteri sirketi taklit edin.

Technical Manual Doctor 4.0 rev.06 page 26 / 74



@7

Her DOCTOR 4.0, FERMAI uygulamasi araciligiyla etkinlestirilir (Android ve

o
]

I0S igin mevcuttur). %']

FERMAI uygulamasini indirmek igin sadece siteye
baglanmaniz yeterlidir. ;
https://doctor.fermai.it/login

FERMAI

PREDICTIVE MAINTENANCE

Siteye baglandiktan sonra bir Email
girig ekrani gosterilir; portala
erismek icin kimlik bilgilerinizi
girmeniz gerekmektedir.. Password SHOW

Forgot your password? Request it

Websitesinde giris yaptiktan sonra, uygulamayi su sekilde indirebilirsiniz:
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17:41 ¢ T.
AA & doctor.fermai.it (i)
[f)FERMAI

PREDICTIVE MAINTENAN
Email
Password MOSTRA
30 la password? Richiedila

@

Websitesine baglandiktan sonra https://doctor.fermai.it/

Login | Doctor X

doctor.fermai.it Opzioni >
APOBDE I
AirDrop Messaggi Mail WhatsApp n

Copia @

Aggiungi all'elenco di lettura

fo 0
Aggiungi segnalibro m
Aggiungi a Preferiti *

Trova nella pagina

Modifica azioni...

[

&

Aggiungi alla schermata Home ’
Modifica

Stampa @
Salva in Dropbox R

Giris ekrani gosterilir; portall erigmek igin giris bilgilerinizi
girmeniz gerekir. Simdi, uygulamay akillh telefonunuza veya
tabletinize nasil ekleyeceginizi anlatacagim:

17:38

()
motive; motive, motive.

Mt NANO' “PNEO Energy Utility
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Websitesine baglandiktan sonra https://doctor.fermai.it/ ,
Basitce web sayfasi ayarlarina gidin ve "uygulamayi yukle"
06gesine tiklayin, otomatik olarak indirilecektir.

aNn>=30I1>

doctor.motive.it

Dispositivi

Gardone Val
Trompia

dfe

Lumezzane,

Cancesio

Click here do

Leno
Manerbio

Calvisano

Lista dispositivi

w 2

download the app

Carpenedolo

o

Castiglior
delle Stivi

Or:

0

@ doctor.motive.it
Dispositivi

Google

Questa pagina non carica correttarg
Maps.

Sei il proprietario di questo sito e

oK

Click here do
download the app

<5 a doctor.motive.it ® O
Dispositivi Qa O
Gardone Val
Trompia
B
- Lumezzane
~ Concesio §
o
[>
install
od
o
L
G Montichiari
Castiglior
delle Stivi
Leno Carpenedolo
Manabio Calvisano
Installare questo sito Web come apflicazione
Web sulla schermata Appllcazioni”‘ L
Annulla ( Insla.ID

(O @ doctorn % & ® cC

. sacuel Nuova scheda
Dispositivi
' Nuova scheda in inco..

Google 9 Cronologia

Questa pagina n|
Maps. Download
Preferiti

Grumella
del Monte

Schede recenti

o Condividi.
ovato
Chiari Trova nella pagina
gl Traduci.

Installa app

Soncing

oncint Sito desktop

Borgo San

Giacomo e
Impostazioni
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https://doctor.fermai.it/

@

Not: Eslestirme islemleri sirasinda, Doctor'un uygulandigr motorlarin veya
reduktoérlerin kapall ve hareketsiz oldugundan emin olunmalidir,

Yeni bir DOKTOR 4.0 ° eklemek Secildikten sonra, bir QR kodunu
icin digmeye basin taramaniz istenecek.

Doctors @ « — @

Scan the QR Code

tor's GR Code to activata it and

‘\

Scarciatole catastiorn  Dati macea 22023 Googe  Temin @ condizon cusa

- “

f1u 2 ©
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Dogru sekilde algilandiysa, "Etkinlestirme kodu gecersiz"
asagidaki mesaj goruntulenir: mesajl gérunlyorsa, cihaz zaten
kurulmus ve yeniden kurulamaz.

9:41 -l T -

®

Invalid code
The detected QR code does not contain a MAC
Address associated with a Doctor.

Mac Address rilevato

Come installarlo

epara il tuo Doctor per linstaliazio

Yeni DOCTOR 4.0
yapilandirdiktan sonra, uygulama s
kurulum adimlarini gésterir. jj SSEHEREON

)

Verifica la connessione

Dai un nome

Geolocalizza

P
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1. Uygulama ve FERMAI portal ile
iletisim kurabilmek icin DOCTOR
4.0'n sirket agina bagh olmasi
gerekmektedir (iletisim sorunlari
durumunda bkz. Ayrica Bolim
10.1.7 Yapilandirma-Ag), ve bu
agin internete bagh olmasi
gerekmektedir.

Collega doctor alla rete

Il dispositivo rimarra in fase di ascolto per 7

giorni, da quella data riceverai una notifica

quando l'intelligenza artificiale & attiva.

@

Baglanti kurulduktan sonra,
algilanan verileri kaydetmeye ve
hatirlamaya baslar, bunlari bir
ekranda gosterir

©

Dati ricevuti

Il dispositivo rimarra in fo

di ascolto per 7

giorni, da quella data r una notifica

quando lNntelligenza artificiale & attiva.
Temperatura
10°

Vibrazione
XX

Suono
XX

Suono

XXX
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2. Kullanim Segm; Seleziona tipologia

-Bir motor Uzerinde ;
U8 X =
- 7

a Il tipo di macchinario su cui vuol

- Yalnizca mekanik bir makine igin
disli kutusu segin, bu sayede
yapay zeka tarafindan manyetik
aki verilerini dislayabilirsiniz

3. Bu DOCTOR 4.0'in adini segin Nome del dispositivo

Inserisci indirizzo del tuo dispositivo

Nome
Luca

4. Uygulama DOCTOR 4.0'n konumunu otomatik olarak Google Haritalar
araciligiyla belirler, aksi takdirde konumu manuel olarak girebilirsiniz.
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Posizione del dispositivo

Inseriscilndirizzo del tuo dispositivo

Indirizzo del dispositive
Via marcello lippi 140, Roma 00175

Citta
Roma

cAP
00175

QIWIE|R]T|YJU|IJO|P

123 space Go

5. Fotografi ekleyin. DOCTOR 4.0''n fotografini veya uygulandigi makinenin
fotografini ekleyebilirsiniz. Bu, kurulu DOCTOR 4.0 listesinde gorsel

tanimayi kolaylagtirmak igin kullanilir
<« - <« e

Foto del dispositivo

[ caricafile

“
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©

Doctor attivato

Il Doctor & stato attivato con successo.

o Il dispositivo rimarra in ascolto per 30 giorni al
Tum adimlar ta mamlandlglnda, "Doktor termine dei quali riceverai una notifica di
etkinlestirildi" mesaji géruantalenir, cvarons

DOCTOR 4.0 bu nedenle hazir
durumdadir, ancak bir ay boyunca
"makine 6grenimi" modundadir. Bir ayin
sonunda, yapay zeka etkinlestirmesi ve
hesaplanan "Al" alarm esikleri
etkinlestirilecektir.

Torna alla home

NOT: DOCTOR 4.0'lar yalnizca uygulamadan eklenip etkinlestirilebilir. Web
Uzerinden bunu yapmak mumkun degildir.
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10. ISLEVLERI

DOCTOR 4.0' yapilandirdiktan sonra, portala siteden erisin
https://doctor.fermai.it/.

Alternatif olarak, Fermai web sitesinden de erisebilirsiniz. _
https://fermai.it/login, Oncelikle "Miisteri Alani'na tiklayarak baslayin.

@ FERMA Home DOCTOR4.0 Prices Contactus

i LA

s S customer area T Buy

Giris yapin ve ardindan "Portala Git"e tiklayin

@ FERMA Home DOCTOR4.0 Prices Contactus E'é & Goto the portal GC

FERMAI portal ve uygulamasinin solunda bulunan islevler sunlardir:

1. Tdm etkinlestirilmis DOCTOR 4.0'lari haritada géruntileme ve
konumlarini gérunttleme;

2. Gunluk gcalisma suresini ve toplam makine suresini gérintileme;

3. Baglh Modbus cihazlarinin (6rnegin: VFD'ler, basing transduserleri
vb.) ve yerlesik olanlarin (aki, sicaklik, titresim, ses)
parametrelerini géruntuleme;

4. Her DOCTOR 4.0'n durumunu (makine calisirken gevrimici, makine

galismazken gevrimigi, gevrimdigi, alarm durumunda) gorintileme;

Alarm iletigim yoénetimi

Bakim Yonetimi: Gergek galigma suresine dayal olarak bakim

planlama ve kayit tutma;

7. Her Modbus bagh cihazin en fazla 5 parametresini segme

8. Yapay Zeka'nin otomatik alarm esiklerini géruntileme

9. Alarm esiklerini manuel olarak belirleme

10. Uzaktan kontrol

11. Entegrasyon

o))
% Users

Kullanict Yonetimi

o a

® Profile

Profil Yonetimi
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Doctors

10.1.1 DOCTOR'lar1 goriintiile ve konumlandir.
"DOCTOR'lar"'na tikladiginizda, DOCTOR 4.0'larin bulundugu noktalari

gbsteren hir haritayl gordntuleyebilir ve taninmalarini
kolaylastirabilirsiniz.

PEERMAI Doctors

Ghurappe Corser

Nimk tost2 EBEBIBOIEFE8 )
Prova vearal 00603532C38F
TEST UMK EBEBIR00F0B0
9 novembre 006035:32C7:32
Test AGS 006035200000
Test modbus 00603532C2C4
Prossa incarcassatrice 00803532C2A8
zato compressore 006035320432 °
Nostro verniciatura 006035328948 °
Finalineo box 00503532C7.41 °
zatoriserva 00803532C280
Aspiratore vemiciatura 005035328940 )
Sola prove 00:803532C2C1 °
Aspiratore morcatrice 00603532C2CA e
@ - como Formas

Yaklastirarak, her zaman tim yuklenmis DOCTOR 4.0Q'lari daha ayrintili
olarak gorebilirsiniz. Ayrica, belirli bir yerdeki tim DOCTOR'lari aramak igin
cografi bir konumu belirlemek de miumkundir.

QFERMAI Doctors

Oluseppe Corsinl
Search for a device or location

MAC Addre

Prova Vedrai 00:60:36:32.C3:8F
9 novembre 00:60:36:32:C7:32
Test modbus 00:60:36:32.C2.C4

Pressa incarcassatrice  00:60:36:32.C2:AB

Nastro verniciatura 00:60:35:3289.A8 @
Finelinea box 00:60:35:32.C7:41 [ ]
Aspiratore verniciatura  00:60:35:32.89:A0 @
y 2 Sala prove 00:60:35:32C2C1 @
kil T mvu_um- __’_M"_ Aspiratore marcatrice  00:60:35:32.C2CA @ g

# - contactus Reportanissue Fermal s.r.|
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Haritanin yaninda (masalstu sturimu igin) veya altinda (mobil sirim igin)
haritada gosterilen DOCTOR 4.0 cihazlarinin listesi bulunur. Haritada
ileri/geri yaklastirma yaparak, cihaz listesi de degisir ve yalnizca harita
icinde tanimlanan cihazlari gésterir..

Cihaz listesi, DOCTOR 4.0'arin adlarini (kurulum asamasinda énceden
secilenler), MAC adreslerini (DOCTOR 4.0 kapaginda yazil olanlar, ancak
yalnizca masalstl strimunde gérdlebilen) ve mevcut durumlarini gésterir..

Search for a device or location

Name MAC Address Status
Prova Vedrai 00:60:35:32:C3:BF

9 novembre 00:60:35:32:C7:32

Test modbus 00:60:35:32:C2:C4

Pressa incarcassatrice 00:60:35:32:C2:AB

Nastro verniciatura 00:60:35:32:B9:A8 [ ]
Finelinea box 00:60:35:32:C7:41 [ ]
Aspiratore verniciatura 00:60:35:32:B9:A0 [ ]
Sala prove 00:60:35:32:C2:C1 [ ]
Aspiratore marcatrice 00:60:35:32:C2:CA [ ]

Durum 4 Farkli Renk ile gosterilir.:

e Yesil:  Makina AGIK

e Kirmizi: Makina Alarm Durumunda

e Mavi: Makina Kapali Ancak DOCTOR 4.0 ‘a bagl
o Gri: DOCTOR 4.0 Gevrim Disi

Her DOCTOR 4.0'n ayarlarinda konumu manuel olarak degistirmek

o @ e,

mumkindur (degistirme paragrafina bakiniz).
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DOCTOR 4.Q'larin listesinden istediginiz verileri gérmek icin secebilirsiniz.
Toplanan verilerin genel bir bakisini gérebilir veya

€ o q ¢ @
ik sala prove oot wommse ; o
ot Lt 00:00:00  1295h  392gg

e
Y Aux

Flux 026 mwo Sound Temperature 3337
@ sound
8 Tomporaure P
4 Vibration
o Invenart
2

Vibration 0s9g

zaman icinde toplanan her parametre icin verilerin detayini gérebilirsiniz.

r o ¢ e
i Lepkciormarodifics v B B
2 Flux 2 compore 12/08/2023 - 12/06/2023
Do —

. -~

o InverterNEO
Modbus

005 0100 0200 G200 040D W00 06D 0780 0BD) 060 1000 10D 1200 1360 1£0D 1350 1000 V0D 1300 1909 2060 2100 2200 200

1. Snow alarm thresholds
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10.1.2. GCalisma Siiresi ve Toplam Siire

Makine guc kaynagina dogrudan bagh olmasa da, DOCTOR 4.0, manyetik
aki ve titresim verilerine bagh bir algoritma sayesinde makinenin acik veya
kapali oldugunu taniyabilir ve dolayisiyla calisma saatlerini sayabilir. Bu,
bakim planlamasi icin ¢ok faydali olacaktir (bakim paragrafina bakiniz

10.1.5). 2@ ¢ o,

Bu, DOKTOR 4.0'1 segtikten sonra portal ekraninin iist kisminda gériintiilenen seyin bir

ornegidir:
® WORKING MACHINE TOTAL HOURS DOCTOR ACTIVE SINCE
00:19:14 1497h 299
® WORKING gun iginde saat 00:00'dan itibaren makinenin
00:19:14 aglk oldugu saattir,

ss:dd:ss cinsinden

@ NOT WORKING

Makine kapaliyken
00:00:00

sunu gosterir::

Makinenin kurulumundan itibaren toplam calisma
MACHINE TOTAL HOURS suresidir
1497h (=DOCTOR 4.0'n makinede
etkinlestiriimesinden bu yana sayilan saat sayisi
+ manuel olarak girilebilen ilk calisma saatleri)

POCTORACTIVE SINCE DOCTOR 4.0'in etkinlestiriimesinden bu yana
299 gegen gun sayisidir
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10.1.3. Algilanan Parametreleri Gdriintleme

: "30 saniye araliginda
Overview gercek zamanli olarak elde
edilen verilerin genel bir

@

E 30 secondi v

.. L . 3 secondi
6zetini gésterir." 15 secondi
"Ekran yenileme sikhgi, 5 saniye ile bir dakika :
e S 30 secondi
arasinda serbestce degistirilebilir.
1 minuto
€ 0 ¢ @
By sc'aprove 060000  mesh 39209
0 e Flux 0.04 mwb Sound Temperature

4) sound

~-  Vibration

Inverter |

Vibration 's

S \V N

NOT: DOCTOR 4.0'n "log orani" (verileri portal'a gonderme siklign) her
durumda hala saniyede bir gonderi olarak ayarlanmig olarak kalir (bu ayni
zamanda neden "akilli" olabilecegini gosterir) ve degistirilemez.
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| . )
Parametreler: veri akisi , sicaklik , titresimler , Ses

o)
ve Modbus (MODBUS :endiistriyel otomasyon sistemlerinde

kullanilan bir seri iletisim protokoliidiir)

Her biri icin, elde edilen verilerin grafikleri gosterilir. Bu grafikler, mevcut
gunun 00:00'ndan o ana kadar olan sureyi kapsar.

) Finelinea box O EGE s 4
od Ao 99

(@ Panoramica
© Flusso 2 Contronta 18/05/2023 -  18/05/2023

© oo
7 & A
§  Temperatura . i E
2 2 * 2

+  Vibrazione  soste e imen 537 |

.....

e T—

Bir parametreye tikladiginizda, gun boyunca kaydedilen verileri gosteren
bir grafik géruntulenir.
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Her alarm, grafigin Gzerinde
gosterilir

"Alarm esiklerini goster'e
tikladiginizda

1., Mostra soglie allarme

'"Tiklandiginda, yapay zeka
alarmlarinin esikleri gosterilir.
Bunlar, yapay zeka makine
o6grenimi tarafindan hesaplanan
normal sinirlari temsil eder."

Allarme

1
i

00 07:00 08:00

|
i
|
i
|
1
i

09:00

|

11:00 12:00 13:00 14:00 15:00

Soglia Al (max 0.6676)

Soghia Al (min 0.0000)

00 14:00

15:00

16:00 17:00 18:00
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"Manuel" alarm esikleri de
girilebilir ve ardindan hangi
esiklerin kullanilacagi segilebilir, ya
"Yapay Zeka" tarafindan
belirlenenler ya da kullanici
tarafindan belirlenen "Manuel"
esikler.

Choose alarm thresholds
Al @D Manuals
ilk esiklerin degistiriimesi
durumunda, yapay zeka tarafindan
6nceden belirlenen esigi (artirarak
veya azaltarak]) surukleyerek
degistirme iglemi
gercgeklestirilirse, her iki esik de
gbsterilecektir..

( Reset thresholds

Gosterilen grafiklerin verileri,
grafiklerin sag Ustundeki kaguk.
‘= menuden indirilebilir. Bu,
birkag farkl formatta (SVG, PNG,
CSV) indirmeye olanak tanir

@

Allarme:
Allarme:

Soglia utente (max 0.5375)

—

Soglia utente (min 0.0634)

12:00 13:00 14:00 15:00 16:00 17:00 18:00

Scegli soglie allarme

a1 @ Manual C' Reimposta soglie

@0 A=

Download SVG

Download PNG

®
E
=

=

=T

Download CSV

Soglia utente (max 0.5375)

Soglia utente (min 0.0634)
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21/11/2022 00:00 - 25/11/2022 23:59

@ead A=

Verilerin goérintulenme slresini
segmek de mumkundur.

24 Nov 25 Nov
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Asagidaki ornekte oldugu gibi iki donemi karsilastirabilirsiniz..

Flusso # Confronta 18/05/2023 - 19/05/2023 L]
ZA persondlizzato v 18/04/2023 -> 19/04/2023 °
RO0QAM A=

0381778

0347946

0314115

0280283

0246451

0212619

0178788

0.144956

011124

0077293

0.043461 i S LES
00:00 0200 04:00 06:00 03:00 10:00 12:00 14:00 16:00 18:00 20:00 22:00 19 May 03:00 0500 07:00 09:00 11:00 13:00 1500 17:00 19:00 21:00 23:00
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Kullanici esiklerini manuel olarak ayarlamak ve

Soglie utent - amkand(
oglie utente ~ bunlardan alarmlari géndermek mamkuandur. Bu

Soglie Al sekilde, yapay zeka tarafindan hesaplanan esikler
. yerine kullanici tarafindan belirlenen esikler
Soglie utente kullanilabilir.

Flusso 28 Confronta 17/04/2023 - 17/04/2023

@oada=
0555611

-
0.408975
-
0262339

0213461

0.164582
0.115704
Sogla ulents (min 0.0750)

0.066825.
2200 2300 17Apr  04:00 0200 0300 0400 0500  05:00  07:00 0800 0900  10:00 400 1200 1300 1400 1500  16:00

Soglie utente v

Manuel esiklerin yapay zeka esiklerinden Ustin olmasini saglamak
mumkundar. Bu, platformun anormal isletme verileri topladigi durumlarda,
baslangic 6grenme asamasinda (yaklasik bir ay) veya her bir sensérin
algiladigl sayilarin bir algoritmanin anlamasini saglayabileceginden bir
makinenin dogru calismasini daha iyi bildigine inanildiginda istenilehilir.

Minimum alarm esiklerinin (minimum sicaklik, minimum titresimler vb.)
engellenmesi de mumkundur.
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Ustteki can simgesine tiklayarak . , Mevcut ve gegmis alarmlari
gorebilirsiniz
Bir alarm durumu, bir alarm esiginin asildiginda meydana gelir.
Bir DOCTOR 4.0'da devam eden bir alarmin varligi, kirmizi renkle
gbsterilir.,

) Nastro verniciatura o AuaruE ATTIVO O
MAC: AD0:60:35:32:B9:A8 00:00:00 1746h 499

Tek bir
cihazin anoramio ¥ 30secondi v
gérdndmuande

) Flusso

Flusso 0.1 mWb Temperatura  27.9°C
R Tamnaratirn
Dispositivi
+

haritada - 2 ¢

Scorciatoie da tastiers  Dati mappa ©2023  Termini e condizioni duso  Segnala un errore nella mapo~

Dispositivi
+
Ve Prova Vedrai 00:60:35:32C38F
D O CTO R ’ S @ 9 novembre 00:60:35:32C7:32
larin @ () ®  pressaincarcassatrice  00:60:35:32C2A8
. . @ Nastro verniciatura 00:60:35:328948 @
listesinde .
Finelinea box 00:60:3532C741 @
Aspiratore verniciatura  00:60:35:32B9A0 @
Aspiratore marcatrice  00:60:35:32C2CA @
Segrae.
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Alarm kaydi, sunlari icerir:

e Cihazin verilen adi;
e Alarm turd;
e Kaydedilen deger;
e QOlayin tarihi ve saati;
e Alarm durumu.
« B o
i Finelinea box Sonnel Mo il
B \/ic: 00:60:36:32:C7:4 00:00:00 298h 422gg
@ Fovaniew Past alarms L), Notification settings
U Flux
A Temperature 36.6026 °C 7/7/2023, 09:00:06 X
&  Temperature
8 Temperature 36.5342°C 7/7/2023, 08:24:25 X
- Vibration W Fiux 00583 mWb 7/7/2023, 07:54:26 [ voritiod |
A Temperature 38.7868 °C 6/7/2023,15:50:06 X
8 Temperature 314057 °C 6/7/2023, 015511 [ voriiod ]
§ Temperature 314371 °C 6/7/2023, 0125:1 [ voritiod ]
B Temperature 315086 °C 6/7/2023, 005511 [ voriid ]

Durum "Dogrulanacak" olarak ayarlandiginda, meydana gelen alarmin
dogrulamasini onaylamak veya su anda dogrulamamak icin iki yan dugme
sayesinde mumkdndur..

Bir alarm meydana geldiginde, portal, kayit sirasinda girilen e-posta
adresine bir mesaj génderir..
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Alarm kaydi sayfasi icinde, her alarm tdru icin kimin bilgilendirilecegini veya
bilgilendiriimeyecegini yonetmek mdmkundidr. Bunun icin éncelikle

Q, Notification settings

Asagidaki 6rnekte oldugu gibi secimlerinizi yapin

c B e
|# Aspiratore verniciatura shopessed JEEETR RSRCINE R
MAG, 00 DO BERBBEA 00:00:00 1015h 414gg
@ | overew < Notification settings
U Flux o Enable alarm notifications
Area Manager Testor Giuseppe Corsini  Giorgio Bosio Demo Fermai
) Sound tiveit tosts tvet otive it o ’
Temperature
8 Temperature c o
Vibration c ‘)
TR .- © © © ©
2 Nodel | B O o©
Modbus |
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10.1.5 Bakim ﬁ @ {§}

Bk salaprove Je—

" 00:00:00 1304h 394gg
2 Overview Maintenance B seredse
Y e Planned

1 Sound
Performed ¢« 2023
§  Temperature
January February March
+  Vibrotion

Inverter | Aprit May June
F advnt

Ingrassaggio cuscinetto

July August September

Onleyici bakimin ihmal edilmemesi 6nemlidir, ¢tinkii Onleyici Bakimin yaninda
Gelismis Bakim da evrim gegiriyor. Yapay zeka ne kadar fazla veriye sahip olursa,
isletme anomalilerini o kadar ¢ok tespit eder, ancak bu siire zarfinda makine
Ureticisinin kilavuzunu takip etmek her zaman daha iyidir. DOCTOR 4.0 isletme
saatlerini sayar ve en iyi ajandadan daha iyi, portali gereken 6nleyici bakimin
yapilmasi gereken zamani size bildirebilir.

DOCTOR 4.0, bir bakim kaydini ydnetmenize olanak tanir. Ornegin, bir mekanik
sanziman igin bir yag degisimi planlanabilir. Bu se¢enegi kullanmanin baslica
avantaji, makinenin galisma saatlerinin otomatik olarak sayiimasidir. DOCTOR 4.0,
akis ve titresim Olcimlerinden makinenin calisip calismadigini anlayabilir ve
calisma suresini sayabilir.

Ekranin Ust kisminda bulunan diigmeye basarak Q bakim igin ayrilmis sayfa
acllir. Ardindan, bir bakim planlamak veya yapilan bir bakimi kaydetmek
mUmkunddr.

Technical Manual Doctor 4.0 rev.06 page 51/74



@

"Schedule" segerek, makinenin galisma saatinin kag saat sonra bakimin
tekrarlanacagini segcmek mumkuindir.

« @ e o
ﬂ sala prove e ;
R 00:00:00 1304h 394gg
@® Overview ¢ Registra manutenzione
@ Fux Intervention
4 sound Schedule between (work hours) ;J;J:gz“"

Temperature
8 e Instructions

- Vibration

& Inverter
Modbus |

schedule repetition

Bir bakim mudahalesini kaydetmek icin tiklayin:

1. Mudahaleye bir

baslik verin
(orn eg in s Titolo intervento 1
n
PuJTnanIar] ofizjaonz iz 2 e 8
yaglaniyor"). : :
2' M Uda h a l en | n Descrizione intervento 4

tarihi ve saati.
3. Mudahale 6ncesi
makinenin kag
saat calistigi (bu
otomatiktir).
4. Mudahalenin

acliklamasi. m 5

5. Verileri kaydedin.
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Q & §g &

10.1.6 Diizeltme : Bu bélimde DOCTOR 4.0'a
degisiklikler yapmak mumkandir, bunlar sunlari icerebilir:

Makine adl,

Tipoloji,

DOCTOR 4.0'un etkinlestiriimesinden 6nce makine tarafindan zaten
galisilan baslangig is suresi. Bu, DOCTOR 4.0'un etkinlestirilmesinden

itibaren hesaplanan galisma suresine eklenir.

Bu bélimde, her DOCTOR 4.0''n konumunu ve koordinatlarini saglayarak,
her bir DOCTOR 4.0'n konumunu gdésteren bir harita da goésterilir. Bu
bélimde, DOCTOR 4.0 simgesini surukleyerek, onu haritada yeniden
konumlandirmak mumkandir.

Aspiratore verniciatura

MAC: AO(

00:09:06  1016h 4gg

@ Panoramica Modifica dispositivo
Flusso Nome
Y 4 Aspiratore verniciatura
Q)) Suono Tipologia >
Motore
&  Temperatura Tempo di lavoro iniziale (

0

-~ Vibrazione

Modbus 1
Node 1

Modbus 1 = o

(13
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10.1.7 Yapllandll‘ICI’O\ % E,;

Her DOCTOR 4.0 cihazi igin sunlari yapilandirabilirsiniz:: Modbus, MQTT,
Net, Serial

e Modbus. Bu iglev, her DOCTOR 4.0 harici sensorlere ve degisken
frekans siUruculerine genigletilebilir hale getirir. Bu sayede
DOCTOR 4.0, cesitli sensorlerden gelen verileri alabilir ve degisken
frekans suruculeriyle etkilesime gecgebilir, boylece daha genis bir
uygulama alanina sahip olur.

Sol menutde "Modbus" a tiklayin. Bagh cihazin
parametrelerini okumakla kalmayip, cihaz izin
veriyorsa "yazma" islemini de yapabiliriz
Y Flux ('TELECONTROL" paragrafina bakin).
1) Sound Ornegin, bir degisken frekans siriclsi bagliysa,
dénme yonu, hiz, acik, kapali vb. gibi degerleri
8  Temperature gérunttlemek ve (VFD yazilimi tarafindan yazmaya

izin verilirse) de@istirmek mumkdndur.
- Vibration

Toplamda en fazla beg parametre okuma ve/veya
Modbus 1 CRTIT
@ N:deﬁjs yazma izinlidir.
Modbus 1

Nasil yapilir: Bes Modbus cihazi (veya "dugim")
baglayabiliriz ve her biri icin bes Modbus verisini
("register") okumayi segebiliriz.

iste bir degisken frekans sirictsinin (VFD) DOCTOR 4.0'a nasil
baglanabilecegine dair bir érnek:
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. Aspiratore marcatrice

FE——

00:00:00 1544h
@ N Inverter NEO
[T
Turning on Deceleration speed
B Temperature
4 Vibrotion
2 uomu’umo\ .
Pawer Accelerazione
\ A [\ A \ )
\ | \ \ / \ | \
\/\/ \/
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Asagida izlenecek adimlar gosterilmistir::

Yapilandirma simgesine tiklayin. Bu bélimde, kontrol etmek istediginiz her
cihazin dugumlerine (bagh cihazlar) ve parametrelerine midahale etmek
mumkandar.

Tum cihazlar Modbus bélmesinde goésterilir. Aktif olanlar, yanlarinda "Aktif"
etiketi olan yesil bir 1sikla belirtilir. Active. Yeni bir cihazi etkinlestirmek
icin sadece "etkin olmayan" “inactive” Dugmeyi tiklayarak bir "etkin

olmayan" dugumu acabilirsiniz

08 v
© NOT WORKING MACHINE TOTAL HOURS DOCTOR ACTIVE SINCE
00:00:00 1501h 299
1. Baglanacak cihazi
segmek igin saginda
bulunan dugmesine
tiklayarak secin. Modbus
@ Active @ Inactive
Inverter NEO Update Modbus 2 Node1  Update
® Inactive ® Inactive
Modbus 3 Node1  Update Modbus 4 Node1  Update
@ Inactive
Modbus 5 Node1  Update
« Modbus 3 Node [ upars |
2, Tekrar Ti klayl n 0 ;?egls!er 1Address 0 Update 0 ;?eglslar 2 Address 0 Updcte

Update . .
° Register3Address0 Pt © Register 4 Address0  UPéete

Register 5 Address 0 Update
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3. Cihaza bir isim verin
(ernek: inverter NANO Devicesettings
fan) e

4 Etkinlestir

Modbus 2 Node 1

ID device ;
1 : Active

5.Uzerine Tiklayin

"Device ID", DOCTOR 4.0'a bagh olan harici bir cihazin (6rnegin bir harici
sensor veya inverter) Modbus kanalina atanacak bir numaradir. Bu, cihazi
DOCTOR 4.0 ile eslestirmek igin kullanihr..

Ornegin, yeni bir harici cihaz baglamak istiyorsaniz, yapilandirmalara
erismek icin yapilandirma simgesine tiklamaniz gerekir.

s a @
G % @ , ve bir Modbus kanali segin (bu ¢rnekte, 5 numaral
kanali segcmek icin Modbus5 Node 1'e tiklayin). Burada bulacaksiniz:

e o8 @
#1 Pressa incarcassatrice & NOTWORKING MACHINE TOTAL HOURS BOCTOR ACTIVE SINCE
© 00:00:00 1076h 13699
Q) S « Modbus 5 Node 1 Updata
Device 1
[ o}
[— e
4y Ssound ® Register 1 Address 0 Update ©  Register 2 Address 0 =3
8 Temperature o inoctive e inccive
®  Register 3 Address 0 UpdatE, ©  Register 4 Address 0 Dpdots
- vibration @
o~ NWFI motor control unit hydre O ;':g:-i:a, 5 Address 0 Update
2 odbunt

e hydraulic control unit press
L mosous2

@ video surveillance

[ Y —— e rermaisrt
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Device settings

Guncelle'ye
tikladiginizda bu Modbua 5 Node 1
pencere - O @ s

gorunecektir

Burada, Kimlik Cihaz alaninda, sirali colmasi gerekmeyen, Modbus adresine
karsilik gelmesi gereken herhangi bir sayiyl secgebilirsiniz; bunlari
eslestirmek icin harici cihazin modbus kodunu da girmeniz gerekecektir.
Mesela 7 sayisini segiyorsunuz ve onu aktif hale getiriyorsunuz..

Device settings

Name
Modbus 5 Node 1

1D device O
; N o

# Pressaincarcassatrice
P MAC: D8:80:39:DE12:21

Simdi Guncelle'ye

tiklayin Active @ overviow « Modbus$iadsi
@ — - Device 7
4 sound ® O Reaister] Address 0
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Bu noktada baglanacaginiz harici cihaza gidip
ayni numaray! (6rnekte 7 numara) Modbus adres
koduna atamaniz gerekmektedir.

Bu fotograf 6rneginde, bunun Motive'e gore bir
NEO Degisken Frekans Surucusunun WiFi tus
takiminda nasil yapilacagini gésteriyoruz.

motive

-
O@O
T

Ayni ID kod numarasini birden fazla cihaza atarsaniz gcakismalar nedeniyle
okuma dogru olmayacaktir.

Bunun tersi durumda, portalda ayni cihazin birden fazla kanal koduna ayni
ID kod numarasini atarsaniz, 5'ten buyuk bir kayit sayisina ulasabilirsiniz
(6rnegin bir VFD varsa, 5x5=25'e kadar kayda sahip olabilirsiniz). Toplam).
Bu sekilde gosterilecektir:

e NANO LI
- ncrorplfasop Velocit —
o 0 120 rpm ow
=
..... _ e .
56s 565
= D  —
[R—— . [R——— c I
.- - ;g - ]
Fr e — e et S
27°C
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Cihaz (dugum) etkinlestirildiginde 5 bos MODBUS adresi gosterilir (Grnek:

Kayit 1 Adres 0).

8B Aspiratore marcatrice oot womemo

o 00:00:00 1501h 299
& e « Modbus 3 Node 1 c
Y Fux

§  Temperature 9 ;?agistar 1Address 0 Lpoote 0 ;?agister 2 Address 0 Update
~+ Vibration = i

® Register 3 Address 0 Update °  Register 4 Address 0 Update
o Inverter NEO
2 m* 2Node 0 ;agister 5 Address 0 Update
. Modbus 3 Node |
Modbus 3
Guncelle'ye tiklayarak Update “Kayit defteri ayarini degistir” sayfasini

agabilirsiniz..

Change registry settings

Device |, register 1

<«

Name Unit of measurement e
Velocité rpm ctive

Reading

Typology o Address Data Rate Moltiplicatore
Continuous Reading 106 3 1 & 1

o Alarms
Enable alarm detection for this Modbus
Writing

o Enable writing

Command o Minimum Maximum
slider 0 S 3000 ¢

Additional writing commands

= isim bos bir alandir (6rnedin agma-kapama, hiz, gic, akim, akis,

basing vb. yazabilirsiniz)
*  Oleii birimi (6rnegin W, A, V, RPM...]

= Etkin, bu kaydi etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin
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= Okuma tipolojisi ayarlanabilir Reading
= Sirekli ockuma (6rnegin voltaj,
i ; Typology
akim... gibi parametreleri Continuous Reading

géruntulemek istersem),

» Sayac (0rnegin, dijital girise bagl
bir sensoér araciligiyla sayilan
parcalari gostermek istersem
kullanabileceginiz asamal bir sayi)
veya

= On/off Acma/ Kapama Bu kayit
tipolojisinin kullaniimasi, makinenin
acik veya kapal olup olmadiginin
yapay zekanin algoritmik hesaplama
suUresinden kacginarak aninda tespit
edilmesine olanak tanir)

Acik/kapali (ON/OFF Jsecildiginde, makine agikken kayit cihazinin varsaydigi
degere ayarlanmasi gereken "deger acik" kutusu gérdandr.

Reading

Continuous Reading
Counter
ON/QFF

Typology Address Data Rate
ONJOFF v 0 0 Value on

= Okuma Adresi, cihazin kayitl MODBUS adresidir (cihaz Ureticisinin
kilavuzundaki MODBUS degiskenleri tablosunda bulunabilir)

= Garpan (varsayilan olarak=1). Bagl cihazin modbus matrisindeki bu
kaydin degeri bir carpan iceriyorsa (6rn.: *10), buraya bir carpan
ayirici (=0,1, bu 6rnekte) girerek yine de portaldaki verileri dogru
sekilde goruntuleyebilirsiniz

= Alarmlar. Modbus'u baglamak ve 6rnegin bir basing sensoru, akig
sensoru veya baska bir sensoru kontrol etmek isteyebilirsiniz veya
daha fazla yararli alarm almak igcin mevcut A'yi veya degisken
frekansl bir strdcu tarafindan algilanan emilen guc kW degerlerini
kullanmak isteyebilirsiniz. DOCTOR 4.0'n titresimi, glrdltlsd, akisi
ve sicakhgina ek olarak uyarilar. Bu nedenle modbus algilanan
degerlerin grafikleri alarm esiklerini gosterebilir ve yonetebilir Bu,
“alarmlar” anahtarina tiklanarak etkinlestirilebilir

=  Wpriting*. Cihazin kayit defteri yazilabilir oldugunda, kayit defterinin
DOCTOR 4.0 uygulamasindan uzaktan kontrollne izin verir.

= Update , hepsini kurtarmak igin
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Veri basariyla guncellendiyse,
glncellenmis yapilandirma . Configurazione aggiornata
mesajl en Ustte gosterilir.: La configurazione del regi

salvata c

succ

* Okuma+yazma komutu
(telekontrol) ayarlamak gerekirse, dnce belirtilen dederleri ayarladiktan

sonra sunlari yapmak gerekir:
Writing

1. Yazmay etkinlestirin () Enable writing

Command o
2. Command, Komut, 3 tur Switch
komut ayar‘layab|l|r‘s!n.|z: e
anahtar, kaydirici, giris
Slider
Input
Komut kaydirici olarak
Komut anahtar olarak ayarlandiginda, komut degisken
ayarlandiginda, komut, acma- olacaktir. Yapilandirma sirasinda,
kapama dugmesi olarak islev minimum deger ve maksimum
gérur deger ayarlanir.
Turning on 0 Deceleration 0 secondi

T : ..

Komut "Girig" olarak ayarlandiginda, bir deger girmek igin serbest bir
alanimiz var
e Value on, Komut anahtar olarak ayarlandiginda gérunur, acik
durum igin referans degerini ayarlamak igin
e Value off, Komut anahtar olarak ayarlandiginda gordnur, kapali
durum icin referans degerini ayarlamak icin
e Minimum, "Komut kaydirici olarak ayarlandiginda gérindr, minimum
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icin referans degerini ayarlamak icin"

e Maximum, Maksimum, komut kaydirici olarak ayarlandiginda gorinr,
maksimum icin referans degerini ayarlamak igin

3. Update , Guncelle , tum ayarlari kaydetmek igin
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"YAPILANDIRMA" bolimiinde her DOCTOR 4.0 igin ek yapilandirilabilir 6geler

bulunmaktadir.
Configuration

Modbus Network @ update

. e ®Inactive Mode: &

Inverter NANO Update Prova 3 Update DHCP

o Active e inactive P address: Subnet Mask

Inverter NANO Update nodo 3 Update 192.168.97.100 255.255.255.0

@ Inactive Updute Gateway. Server DNS:
192.168.97.254 192.168.97.254

Serial Update Video surveillance ()

Boud Rate: parity Stroam URL

9600 Null rtmp://cam.doctor.fermai.it/doctor/14

Bits of data Bits of stop: ST

8 bit 1bit Show

MQTT: Bu, ana bilgisayarin bilgileri,

baglanti noktasi, istemci kimligi ve erigim wa™T =
icin kullanici adi ile sifresi hakkinda bilgidir. o™

Baska bir deyisgle, bu, bir DOCTOR 4.0 ve - o e
FERMAI portal arasindaki baglanti o0 po
verileridir. ot

Bu bilgileri degistirerek, bir DOCTOR 4.0'n
baska bir FERMAI olmayan platforma
baglanmasi saglanabilir.

MQTT'yi degistirmek
istiyorsaniz, FERMAI ile
iletisime gegmeniz
gerekmektedir.
Network: DOCTOR 4.0, ethernet
kablosuyla sirketinizin IT agina baglanir ve

bu ag araciligiyla internete baglanarak Rete Modifica
FERMAI portalina ulasir. Bu alan, i o
sirketinizin ag baglantisini gésterir, bir — AR
bilgisayarin baglantisini gésterir gibi. R N
Duzenleme boélimiande, DHCP'deki 255.255.0.0 Non impostato

(varsayilan) dinamik adresten sabit bir
adrese gecmek isteyip istemediginizi
secgebilirsiniz, ardindan (sabit durumunda)
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IP adresini, alt agi maskesini, ag gegidini
ve DNS'yi degistirebilirsiniz. Yanls bir
degisiklik DOCTOR 4.0'a erisilemez hale
getirebilir. Degisiklikleri kaydetmeden dnce
dikkatlice degerlendirin ve dnceki verileri
kaydedin. Ag baglantisini yanlis bir ag
parametresi ayari nedeniyle
kaybederseniz, FERMAI ile iletisime gecin.

DOCTOR 4.0 varsayilan olarak DHCP'de
yapilandirilmistir

Rete Modifica
Modalita: Indirizzo IP:

DHCP 192.168.123.100
Subnet Mask: Server DNS:
255.255.0.0 Non impostato

Ag ayarlarinizi yanlis yapilandirmadan
dolayl ag baglantisini kaybederseniz,

anakarttaki USB soketinin yakinindaki
kucuk dugmeye basili tutarak fabrika
ayarlarina geri dénebilirsiniz..

Seri Baglanti Bu, baud hizi, veri ve durma
bitleri ile eslik biti hakkinda ayrintilar

saglar. Bu, ModBus sinyalinin Seriale
yapilandirmasidir. Saud Rate: Parites
Motive VFD'lerin "NEQO" ve "NANQO" igin Se0s none
odnceden ayarlanmistir ve su sekildedir: Bit i gati Bit i stop:

8 bit 1 bit

BaudRate: 9600, Veri Uzunlugu: 8Bit,
Parite: Null, Parite Biti: 1. Farkl bir
ModBus sinyaline sahip cihazlara
baglanabilmek igin degistirilebilir
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Video Gozetimi

"Video gozetimi" bolimuine erismek igin
RTMP (Gercek Zamanl ileti Protokolii) ile
donatilmis bir kameraya sahip olmaniz
gerekir.

FERMAI ayrica isletim icin dnceden yapilandirimis 6zel kameralar saglar.
FERMAI tarafindan saglanan bir kamera kullaniliyorsa, zaten
yapilandinldigi icin, kamerayi internete baglamak ve portalda asagidaki
adimlari takip etmek yeterli olacaktir.

1. Yapilandirma simgesine tiklayin. o ¢

2. "Video gozetimi' anahtarini AGCIK konuma getirin..

Video surveillance video surveillance @)
Video surveillance is disabled b Stream URL:
rtmp://cam.doctor.fermai.it
[doctor/14

Stream Key:

Show

Bunu yaparak, sol tarafta, gezinme
listesi icinde "Video gozetimi" girisi Video surveillance
gérunecektir..

3. Kameranin videosuna erismek Video surveillance
igin Uzerine tiklayin
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FERMAI tarafindan saglanmayan ancak RTMP protokoline sahip bir
kamera kullaniyorsaniz, "Kamera Ekle" digmesine tiklayarak ekleyebilir ve
platformla kullanim icin yapilandirmak icin talimatlari takip edebilirsiniz.:

4. Kameranizin URL'sini
degistirmek icin, kameralar icin
FERMAI portalinda bulunan akis video surveillance @D
URL'sini kullanin ve kameranizin

Stream URL

portal ile iletigsim kurmasini e
Saglaym. [doctor/14
"Akis Anahtarini Goster'e Stream Key:

Show

tiklayarak, kamera URL'sini
yapilandirmak icin girilmesi
gereken parola gérinecektir.
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) ysers
10.2

Bu bélum, sirkette erisime sahip olan tim
kullanicilari listeler.

Yeni kullanicilar ekleyebilir veya mevcut olanlari
Companies silebilirsiniz.

DOCTORs

Users

Manager

Profile

Her kullanici iki tir erigime sahip olabilir: salt okuma veya okuma ve
yazma..

QFERMAI «

Giorgio Bosio

Update user

USERDATA

Name Surname
DOCTORs

Users Email

tester@motive.it Telephone

Manager

SECURITY

Companies

The pOSS\NOFd must have a
Profile Password SHOW minimum length of 8

characters

PERMISSIONS

Read only

If selected, the user will not be able to make changes to device settings

Logout

Requce Delete m

Eger bir kullanicinin DOCTOR ayarlarinda degisiklik yapmasina izin
verilmemesini istiyorsaniz, kullanicinin dizenleme bélimuinde "Salt
Okuma"  secenegini segmelisiniz. "Salt Okuma" secenegi, telekontrol
yapilmasina izin vermeyecektir.
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Bir "Yonetici', FERMAI tarafindan bircok sirketi yénetmek tzere
yetkilendirilmis nitelikli bir kurulumcudur.

Yonetici, gesitli sirketleri kaydedebilir ve temsil edebilir ve izleme ve bakim
hizmetine dis destek saglayabilir.

10.4 Companies

Bir "yonetici" ve bir sirket, bir sirketi kaydedehilir. Yalnizca bir yonetici,
"Sirketler" bélumunu gogul olarak gorebilir. Bu bolum, yonetici tarafindan
yonetilen DOCTOR 4.0 kullanan sirketler hakkinda genel bilgiler icerir ve
ayrica konumlarini haritada gosterir.

Bu boélimde yonetici, yonettigi tum sirketleri ekleyebilir.
Sirket, menude tekil olarak "Sirket" olarak gérur. Buraya girdiginde,
yalnizca kendi verilerini bulur.

Her sirket, yalnizca kendi DOCTOR'larini ve kullanicilarini gérecektir. Sirket,
kullanicilari bélimuande kullanici ekleyebilir veya silebilir.

Profil bélumunde, oturum agtiginiz hesaba ait veriler bulunmaktadir.
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11. TELEKONTROL

Bir alarm aldiginizda, DOCTOR 4.0 ile 6rnegin makineyi durdurabilir veya

yavaslatabhilirsiniz.
P

O L P

’_' " N— . -
Paragraf 10.1.7 CONFIGURATION - Modbus'u gostermek icin ayarlar

menUslne gidin

Bir "yonetici'ye boyle bir uzaktan kontrol olanagl saglanmaz. Yalnizca sirket
kullanicilari etkinlestirilebilir. Her kullanici igin uzaktan kontrolt tek tek
etkinlestirebilir veya devre digi birakabilirsiniz.

* UYARI: Yazma komutlari (telekontrol), uzaktan bir makineyi
baslatmak igin kullanilamaz. Fermai, DOCTOR 4.0'n yanlis kullanimindan
kaynaklanan sorumlulugu reddeder.
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12. ENTAGRASYON

FERMAI portali aciktir ve diger cihazlardan veri toplama entegrasyonunu
kolaylastirir, sadece DOCTOR 4.0 degil

https://drive. google. com/file/d/1nZkSsabM3Knn2G2mABGsE7Ipl4mK4dMot/
view?usp=share_link
APl'lerle ilgili teknik belgelere buradan ulasabilirsiniz.

Tersine, FERMAI disinda baska bir platforma DOCTOR 4.0' baglamak
isterseniz, MQTT adresini degistirebilirsiniz (Bkz. Paragraf 10.1.7
Yapilandirma - MQTT).
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13. SATINALMA

Websitesi https://ffermai.it, fiyat béliminden DOCTOR 4.0' satin almak
mumkandar.

Fiyat yapilandirici sayfasinda, gereken DOCTOR'larin sayisini segebilirsiniz..

DOCTOR'larin sayisini sectikten sonra, hem donanim hem de platform
Ucreti ile ilgili birim ve toplam fiyatlar gdsterilir..

Gercekte, profilinizle giris yaptiginizda, site zaten kag DOCTOR satin
aldiginizi hesaplar. Daha 6nce satin aldiginiz kadar, bir sonraki DOCTOR
maliyeti daha az olacaktir.

Portal aboneligi de kimulatiftir. Aktive ettiginiz DOCTOR 4.0 sayisi
arttikca, bir sonraki DOCTOR'un abonelik Gcreti daha az olacaktir.
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14. NEDEN “FERMAI”?

Donanimi, yazihmi ve endustri diinyasindaki bilgi birikimiyle, 2000 yilindan beri
elektrik motorlari, mekanik hiz azalticilar ve elektronik frekans donistirtciler
tasarlayip Ureten Motive Srl (www.motive.it), FERMAI olmadan da basarih
olabilirdi. Ancak, saniyede bir paketin "graniler" veriye sahip olma olasiligindan,
sanatin 6tesine gecmek ve boylece gercek yapay zeka yazilimi olusturmak
muimkdin oldu. Bu yazilim, herhangi bir verinin anormal davranisini tespit etmek
icin "makine 6grenimi*ni kullandi.

Bu nedenle, bir algoritma gelistirme ekibine de ihtiya¢ vardi. Bu nedenle, 2021
yilinda yeni ekibin "ad hoc" bir konteyner olusturmasi kararlastiriidi: FERMAL.

FERMAI, "ferma mai" (asla durmaz) veya "fermai in passato” (ge¢miste durmasi
gerekti) anlamina gelir, ¢clinkl baslangicta diistinilen ana islevlerden biri
tahminsel bakimdi, ki bu da makine durmalarini dnlemeyi amaclar. Ancak, yerel
lehgemizde, ayni zamanda "klips" anlamina gelir, bilgi teknolojisi ikonu olan logo.
Ayrica, Yapay Zeka'nin kisaltmasi olan "Al" harflerini de dahil etmeyi unutmadik

2022'de, arastirma ve gelistirme faaliyetlerinin baslamasindan bir yil sonra, Grin
hala hazirlik asamasinda iken, italya Ekonomik Kalkinma Bakanhgi tarafindan
atanan ENEA "Yeni Teknolojiler, Enerji ve Strdirulebilir Ekonomik Kalkinma Ulusal
Ajansi”, DOCTOR 4.0'I dairesel ekonomi icin mutlak bir yenilik olarak tamamen
desteklemistir. (Urlnlerin, malzemelerin ve kaynaklarin degerini mimkiin
oldugunca uzun sire koruyarak atik Gretimini en aza indiren bir ekonomi
modeline Uretim faaliyetlerinin yeniden déntisim).

CASTENEDOLO (BS)

VIA LE GHISELLE 20

CAP 25014 - ITALY
info@fermai.it

www. fermai.it

+39 030 2677087
Numero REA BS - 613949

F E R M A I P.IVA 11922000860

PREDICTIVE MAINTENAN
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AITY DECLARATION

FERMAI s.r.l. whose Head Office is situated in Castenedolo (BES) - Italy
declares, under its own exclusive responsibility,
that its product
DOCTOR 4.0
is designed, produced and tested accarding to the following international norms
{last issugl:

Electromagnetic compatibility - Reguirements for household appliances,
EMN 55014-2 electric tools and similar apparatus - Part 2: Immunity - Product family
standard
Electromagnetic compatibility [EMC)
EM §1000-3-2 | Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current emissions (equipment input
current =16 A per phase]
Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of
voltage chenges, voltage fluctuations and flicker in public low-voltage
supply systems, for equipment with rated current =16 A per phase and
not subject to conditional connectian
Electromagnetic compatibility [EMC)
EM 61000-8-4 | Part B-4: Generic standards — Emission standard for industrial
Environments
Electromagnatic compatibility [EMC):
EM §1000-8-2 | Part B-2: Generic standards - Immunity standard for industrial
environments
Electromagnetic compatitility (EMC)
EM 51000-4-2 | Part 4-2: Testing and measurement technigues - Electrostatic discharge
immunity test
Electromagnetic compatibilicy ([EMC)
EMN §1000-4-3 | Part 4-3: Testing and measurement technigues - Radiated, radio-
frequency, electromagnetic field immunity test
Electromagnetic compatibility (EMC)
EM §1000-4-4 | Part 4-4: Testing and measurement technigues - Electrical fast
cransient/burst immunity test
Electromagnetic compatibility (EMC)
Part 4-5: Testing and measurement technigues - Impulse immunity test
Electromagnatic compatibility [EMC)
EM §1000-4-8 | Part 4-5: Testing and measurement technigues - Immunity to conducted
disturbances induced by radiofrequency fields
Electromagnetic compatibility (EMC)
EM §1000-4-11 | Part 4-11: Testing end measurement technigues - Tests for voltage-
induced immunity, short interruptions and voltage variations

EMN §1000-3-3

EN §1000-4-5

following the provisions of the Directives
EMC Electromagnetic Compatibility (EMC) 2014/30/EU

3 Ja=
The Legal Representative: Giorgio Bosé‘fW
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