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item

i -

M s

20a
20b.
20
21

23

=
o5

27
28
29
30
31
32
33
34
a5
37
39
40
41

43
44
415
a5
a7
48
49
50

code
HOU
ISH
OsH

ICV
TCV
IFL

P1
G2

G3

SP

sP

BEA
BEA
BEA
BEA
BEA
BEA
BEA
BEA
cov
cov
os

os
SMNR
SMR
SNR
SNR
SMNR
BPL
FPL
LPL
WsH
KEY
KEY
KEY
KEY
KEY
OFL

FSW
FBF
3CR
SCR
sCR
SCR
SCR
SCH
GK48
GK=0

ROBUSZ25-2

description
housing

input shafc
output shaft
D25xL50
D30xL60
input cover
top cover
input flange
B3BS

71BS

B0OBS

90BS
100/112
pinion 1

gear 1

pinion 3

gear 3
spacer
spacer
bearing 7202
bearing 7202
bearing B003
bearing 6205
bearing 620622

bearing BO0BZZ
plug seal D25
plug seal D35
oil seal 40x55x8

oil seal B2x35x11
snap ring
snap ring
snap ring
snap ring
snap ring
breather plug
filler plug
level plug
washer

key

eye-bolt

key

key

key

output flange
200

160

base

sSwW

BF

screw

screw

screw

screw

screw

screw
gasket
gasket

=
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LIST OF COMPONENTS ROBUS 25-60 2 (2 REDUCTION STAGES)

ROBUS30-2

description
housing
input shaft
output shaft
030xL60
D35xL70
input cover
top cover
input flange
71

80

90

100/112

pinion 1

gear 1

pinion 3

gear 3
spacer
spacer
bearing 7302
bearing 7203
bearing 5004
bearing 6206
bearing 620722

bearing B009ZZ
plug seal O30
plug seal D42
oil seal 45x60x9

oil seal 40x72x10
snap ring
snap ring
snap ring
snap ring
snap ring
breather plug
filler plug
level plug
washer

key

eye-bolt

key

key

key

output flange
200

160

base

=

BF

screw

screw

screw

screw

screw

screw
gasket
gasket

oY Y Y Y Y

= g

A s a8 A s b AQASPMNS S

SoambsbROD

ROBUS35-2

description
housing
input shaft
output shaft
D35xL70
D40xLB80
input cover
top cover
input flange
71

80

[0

100/M112

pinion 1

gear 1

pinion 3

gear 3
spacer
spacer
bearing 7304
bearing 7204
bearing B205
bearing B207
bearing B208ZZ

bearing BO08ZZ
plug seal D35
plug seal D52
ail seal 45x50x39

oil seal S0xB0Ox12
snap ring
snap ring
snap ring
snap ring
snap ring
breather plug
filler plug
level plug
washer

key

eye-bolt

output flange
250
200
base
=1

BF
SCrew
SCrew
SCrew
SCrew
SCrew
SCrew
gasket
gasket

= B S oS B

]

[ Gy iy T U R

S ampb kDO

ROBUS40-2

description
housing
input shaft
output shaft
D40xLB0D
D50xL100
input cover
top cover
input flange
80

90

100/M112
132

pinion 1

gear 1

pinion 3

gear 3

spacer

spacer

bearing 7304
bearing 7204
bearing 6205
bearing 6208
bearing 6209822
bearing 621022
bearing 621122

plug seal D35
plug seal D52
oil seal 35x80x10

oil seal 55xB5x12
snap ring

snap ring

snmap ring

snap ring

snap ring
breather plug
filler plug

level plug

washer

output flange
300
250
base
SW

BF
screw
sCcrew
SCrew
sSCcrew
SCrew
SCrew
gasket
gasket

Y P N S G R G S 4

Y

[ ey Iy T R

= =MbkaEmm

ROBUSS50-2

description
housing
input shaft
output shaft
D50xL100
DB0xL120
input cover
top cover
input flange
a0

100/112
132

160

pinion 1

gear 1

pinion 3

gear 3

spacer

spacer

bearing 7306
bearing 7306
bearing 6207
bearing 6210
bearing 631122
bearing 621222
bearing 621322 W
bearing 500972
plug seal D42

plug seal D72

oil seal 65x90x12 i

oil seal 45x50x9
oil seal 65x120x15
snap ring

snap ring

snap ring

snap ring

snap ring
breather plug
filler plug

level plug
washer

key

eye-bolt

output flange
350
300
base
=1

BF
screw
screw
screw
screw
screw
sScrew
gasket
gasket

=3y
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ROBUSGE0-2

description
housing

input shaft
output shafc
DB0xL120
D70xL140

input cover

top cover

input flange
100112

132

160

180

200

pinion 1

gear 1

pinion 3

gear 3

spacer

spacer

Bearing 7307
Bearing 7307
Bearing 6208
Bearing 6212
Bearing 6313-z=
bearing 6215-zz
bearing 6216-zz

plug seal OS2
plug seal DBO
oil seal BOx105x13

oil seal 72x140x18
snap ring
snap ring
snap ring
snap ring
snap ring
breather plug
filler plug
level plug
washer

key

eye-bolt

key

key

key

ouctput flange
450

350

base

Sw

BF

screw

screw

screw

sSCcrew

screw

screw
gasket
gasket
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code
HOU
ISH
0OsH

ICV
IFL

BEA

FSW
FBF
SCR
SCR
SCH
SCH
SCH
SCH
GK49
GKS0

ROBUS25-3

description
housing

input shaft
output shaft
D25xL50
D230xLE0

input cover

top cover

input flange
E385

7185

BOBS

=n]=17

1000112

pinion 1

gear 1

pinion 2

gear 2

pinion 3

gear 3

spacer D30.5xL24
spacer D20xL22
bearing 6002Z=Z
bearing 6002
bearing 6202
bearing B202ZZ
bearing 5003
bearing 6205
bearing 6206

bearing E008BZZ
plug seal D25
plug seal D35
oil seal 40x55x8

oil seal 35x62x11
snap ring

snap ring

snap ring

snap ring

snap ring
breather plug
filler plug

level plug

key
eye-bolt

Key

output flange
200

160

base

gasket
gasket

q.cy
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LIST OF COMPONENTS ROBUS 25-60 2 (3 REDUCTION STAGES)

ROBUS30-3

description
housing
input shaft
output shaft
D30xLED
D35xL70
input cowver
top cover
input flange

100112

pinion 1

gear 1

pinion 2

gear 2

pinion 3

gear 3

spacer D35.5xL.32.5
spacer D20.5xL23.5
bearing 6003ZZ
bearing 6003
bearing 6302
bearing 620322
bearing 6004
bearing 6206
bearing 620722

bearing 6009ZZ
plug seal D30
plug sezal D42
oil seal 45x60x9

oil seal 40x72x10
snap ring

snap ring

snap ring D35
snap ring

snap ring
breatcher plug
filler plug

level plug

key

eye-bolt

key

key

key

Key

output flange
200

160

base

gasket
gasket

@
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ROBUS35-3

description
housing

input shaft
output shaft
D35xL70
D40xLB0
input cowver
top cover
input flange

1001112

pinion 1

gear 1

pinion 2

gear 2

pinion 3

gear 3

spacer D40.5xL36.B
spacer D21.5xL24.5
bearing 6203Z=
bearing 6203
bearing 6304
bearing 6204ZZ
bearing 6205
bearing 6207
bearing 620822

bearing BO03ZZ
plug seal D35
plug seal OS2
oil seal 45x60x3

oil seal 50x80x12
snap ring

snap ring

snap ring

snap ring

snap ring
breather plug
filler plug

level plug

key

eye-bolc

key

key

key

Key

output flange
250

200

base

q.ty
1

1
1

=2 =3
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ROEBUS40-3

description
housing
input shaft
output shaft
D40xLBD
DS0xL100
inpuc cover
top cover
input flange
B8O

a0

1007112

132

pinion 1

gear 1

pinion 2

gear 2

pinion 3

gear 3

spacer

spacer

bearing 620422
bearing 6204
bearing 6304
bearing 6204ZZ
bearing 6205
bearing 6208
bearing 620822
bearing 6210ZZ
bearing 621122

plug seal D35
plug seal D52
oil seal 55x80x10

oil seal 55x85x12
snap ring

snap ring

snap ring

snap ring

snap ring
breacher plug
filler plug

level plug

key

eye-bolt

key

key

key

Key

output flange
300

250

base

gasket
gasket

@
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ROBUSS0-3

description
housing
input shaft
output shaft
DSOxL100
DE0xL120
input cowver
top cover
input flange
=]

100/112

132

160

pinion 1

gear 1

pinion 2

gear 2

pinion 3

gear 3

spacer OS5.5xL45
spacer D35xL32
bearing 6206ZZ
bearing 6206
bearing 6308
bearing B306ZZ
bearing 6207
bearing 6210
bearing 631122
bearing 62122
bearing 621322
bearing B003ZZ
plug seal D42
plug seal D72

oil seal 65x890x12
oil seal 45xG0x8
oil seal B5x120x13
snap ring

snap ring

snap ring

snap ring

snap ring
breather plug
filler plug

level plug

key

eye-bolc

key

key

key

Key

output flange
350

300

base

=3
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ROBUS60-3

description
housing

input shaft
output shaft
DE0xL120
D70xL140

input cowver

top cover

input flange
100/112

132

160

180

200

pinion 1

gear 1

pinion 2

gear 2

pinion 3

gear 3

spacer DES.5xLS0
spacer D40.5xL.38
bearing 6207Z=
Bearing 6207
Bearing 6307
Bearing 630722
Bearing 6208
Bearing 6212
Bearing 631322
bearing 621522
bearing 21622

plug seal DS2
plug seal D0
oil seal B0x105x13

oil seal 72x140x18
snap ring

snap ring

snap ring

snap ring

snap ring

breather plug

filler plug

level plug

key
eye-bolt

Key

output flange
450

350

base
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item

code

description

list of components Robus A2-2 (2 reduction stages)

1
2
3

a
B

10
11
12
13
14
16
18
19
20a
20b
23
24
25
26

30
31
32
34
36
37
39
41

42

HOU
ISH-P1
OSH

ICV
IFL

G2
P3
G3
SNR
SNR
BEA
BEA
BEA
BEA
BEA
0s
0s
SNR
SNR
SNR
BPL
FPL
LPL

OR

OFL

Housing

Input shaft with integrated pinion
Output shaft
D20x40

D25x350

Input cover

Input flange
63B14

71B14

80B14

Gear 2

Pinion 3

Gear 3

circlip

circlip

Bearing, 6202272
Bearing, NA4S03
Bearing, 6206ZZ
Bearing, 6203ZZ
Bearing, B005ZZ
Oil seal, 17X25X
Oil seal, 30X42X10
circlip

circlip

circlip

Breather plug 1/4”
Filler plug 1/4"
Level plug 1/4”
key

o-ring

key

key

Output flange
120

140

Base

q.ty

—

B e R L I Y YUt S SRt R i R s 0 | [ I e e e )

item code description
additional components Robus A2-3 (3 reduction stages)
8 G1 Gear 1

9 P2 Pinion 2

19. BEA Bearing, 620277
27 SNR External Circlip (G1]
38 KEY Key

38 KEY Key

q.ta

B LY
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SELEZIONE TAGLIA RIDUTTORE
Il fattore di servizio fsr & un parametro che traduce in un valore
numerico la gravosita del servizio che il riduttore € chiamato a
svolgere. L’ fs € quello offerto dal riduttore alla coppia Nm e
velocita rpm in entrata nominali del motore. fs deve essere = fs:.

fsr tiene conto di fattori come:

e le ore di funzionamento giornaliero h/d
o iltipo di carico, e quindi il momento di inerzia delle
masse.
e il numero di avviamenti orari s/h
la presenza di motori autofrenanti,
la criticita dell'applicazione in termini di sicurezza (es.
sollevamento di carichi)
Qualora la coppia nominale di un motoriduttore Mn2 sia superiore
a quella richiesta M2, il fattore di servizio nominale pud essere
maggiorato con il seguente rapporto

f_ di tabella - M_, di tabella
M

f_ offerto=

ra2
E il valore fs cosi calcolato che deve essere = fsr

Per questi calcoli si raccomanda I'uso del configuratore motive
http://www.motive.it/configuratore.php

@

REDUKTOR BOYUT SEGiMi
Hizmet faktéri (fsr), disli kutusu hizmet gérevini agiklayan bir
sayisal degerdir. Hizmet faktori (fs), disli kutusunun belirli bir
motor girig torku (Nm) ve hizi (devir/dakika) i¢in sundugu hizmet
faktorldir. fs, istenen hizmet faktorii (fsr)'den 2 fsr olmalidir.

fsr asagidaki faktorleri gdz dniine alir:

e Glnlik galisma saatleri (h/d)

e Yik siniflandirmasi ve ardindan tahrik edilen kiitlenin
atalet momenti.

o  Saatteki baslama sayisi (sth)

o Frenli motor varligi

o Uygulamanin glivenlik agisindan dnemi (6rnegin yuk
kaldirma)

Disli kutusunun derecelendirilmis torku Mr2, talep edilen

torktan Mr2 daha yuksek oldugunda, derecelendirilmis

hizmet faktori asagidaki formule gére artirilabilir

f_on the table - M_, on the table
f real == .
M

r2

Boylelikle hesaplanmis fs degeri = fsr ‘dan daha yiiksek olacaktir.
Bu tlir hesaplamalar igin Motive configuratorunu kullaniniz

http://www.motive.it/en/configuratore.php

A pari fattore di servizio, se un riduttore € soggetto ad avvian{énti

in entrambi i sensi di rotazione, diminuire la coppia norminale Nm

del 25%
STOCCAGGIO

o Escludere aree all'aperto, zone esposte alle intemperie o
con eccessiva umidita

o Per periodi di stoccaggio superiori ai 60 giorni, le superfici
interessate agli accoppiamenti e le parti in ghisa non
verniciate quali flange, alberi e basi di fissaggio, devono
essere protette con idoneo prodotto antiossidante

e Gli anelli di tenuta devono essere bagnati dall'olio. Prima
della messa in servizio, I'olio deve essere ripristinato con la
corretta quantita prevista

o Ad intervalli di 4-5 mesi effettuare almeno una rotazione
dell'albero lento

Ayni hizmet faktorini korurken, bir digli kutusu her iki yonde de
baslatiimak tizere kullanilacaksa, derecelendirilmis torku Nm
dederini %25 azaltmaniz gerekir.

DEPOLAMA

o Dis mekanlarda, hava kosullarina maruz kalan veya asiri
nemli alanlarda depolamayin.

o 60 glinden uzun siireli depolama siirelerinde, flanslar ve
miller gibi tim islenmis ylizeyler uygun bir anti-oksidasyon
uriinG ile korunmalidir.

¢ Yag contalarinin yag ile temas etmesi gerekmektedir.
isletmeye almadan énce dogru miktarda ve tiirde yagin
yeniden eklenmesi gerekmektedir.

e 4ila 5 ay araliklarla ¢ikis mili ddndUrtlmelidir
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INSTALLAZIONE

Assicurarsi che il fissaggio del riduttore sia stabile, onde
evitare qualsiasi vibrazione.

Installare (se si prevedono urti, sovraccarichi prolungati o
possibili bloccaggi) giunti idraulici, frizioni, limitatori
elettronici di coppia, unita di controllo, ecc.

Per una buona resa in condizioni operative, curare al
massimo |'allineamento del riduttore rispetto al motore e alla
macchina che deve essere comandata.

Tutte le volte in cui cid & possibile, consigliamo I'uso di
giunti elastici.

Curare con precisione I'allineamento di eventuali supporti
esterni, in quanto eventuali errori si ripercuoterebbero in
sovraccarichi con conseguente distruzione di un cuscinetto
o dell'albero

Prima della messa in funzione della macchina, accertarsi
con il tappo di livello che la posizione del livello del
lubrificante sia conforme alla posizione di montaggio del
riduttore

Nel caso di installazione all'aperto, prevedere adeguate
protezioni e/o carterature allo scopo di evitare I'esposizione
diretta agli agenti atmosferici e alla radiazione solare
Raccomandiamo di pulire e lubrificare gli alberi di unione
con grasso a base di rame (esempio Castrol Optimol Paste
HT) per evitare corrosione da fretting e grippaggio. Il rame,
essendo un metallo malleabile, costituisce una barriera al
contatto diretto tra metalli simili, contatto che & origine dei
grippaggi. Pud altresi essere adottato un grasso a base di
olio altamente viscoso che rimanga particolarmente adesivo
al materiale applicato (es. Mobilgrease XTC)

In presenza di carichi esterni, & suggeribile impiegare spine
di arresti positivi

Nelle viti e nei piani di unione & indispensabile utilizzare
degli adesivi autobloccanti

Nei limiti del possibile, & consigliato di evitare il montaggio di
pignoni a shalzo. In ogni caso, minimizzare la distanza tra
pignone e albero d'uscita per ridurre i carichi radiali
Contenere al minimo la tensione di cinghie e catene

Non usare mai il martello per il montaggio e lo smontaggio
degli organi calettati, ma utilizzare i fori maschiati previsti in
testa agli alberi dei riduttori

Per un corretto funzionamento, privo di vibrazioni e
rumorosita, si consiglia di adottare motori Motive

@

KURULUM

Titresimleri 6nlemek i¢in ROBUS Unitesinin dogru sekilde
sabitlendiginden emin olun

Soklar veya asin yiklenmeler bekleniyorsa, hidrolik
kuplajlar, debriyajlar, elektronik tork sinirlayicilar, kontrol
Uniteleri vb. Kurun

Memnun edici bir disli kutusu performansi igin, motor ve
tahrikli makinenin dogru sekilde hizalanmasi 6nemlidir
Miimkiinse, esnek kuplajlar araya konmalidir

Eder bir dis rulman varsa, onu hassas bir sekilde hizalayin,
¢Unku herhangi bir hizalama hatasi yiksek ylklenmelere
neden olabilir, bunun sonucunda bir rulmanin veya milin
kirilmasi olabilir.

Makineyi galistirmadan énce, ROBUS (nitesi i¢in belirtilen
montaj pozisyonuna uygun yag seviyesinin oldugundan emin
olmak icin seviye tipasini kontrol edin

Acik havada montaj yapilacaksa, strliclyl yagmurlardan ve
dogrudan gines Isi§indan korumak igin yeterli koruma
saglayin

Baglanti millerini siirtinme korozyonu ve yapisma olmamasi
icin bakir esasli bir gresle (6rnegin Castrol Optimol Paste HT
gibi) temizleyin ve yaglayin. Bakir, ok yumusak oldugu icin,
benzer metaller arasinda dogrudan temasi engelleyen bir
bariyer gibidir. Alternatif olarak, &zellikle yapiskan kalan
yiksek viskoziteli baz yaga sahip bir gres kullanabilirsiniz
(6rnegin Mobilgrease XTC gibi).
Dis vyiikler varsa, pimler
kullaniimasi énerilir.

Disli kutusu ve tahrikli makinenin gevsemesini dnlemek igin
makine sasisinin civatalarina ve birlesme ylzeylerine
kendiliginden kilitleyici yapistiricilar kullaniimalidir.

Konsol pinyonlar takmaktan kaginiimasi onerilir. Bunun
mimkin olmadi§i durumlarda, pinyon ile cikis mili
arasindaki mesafe minimale indirilmelidir, bdylece asiri
radial yukler 6nlenir.

Kayis ve zincirlerin minimum 6n yiklenmesi saglanmalidir.
Kiyici parcalarin montaji / sokilmesi igin gekic kullanmayin,
bunun yerine mil baglarindaki delikler kullaniimahdir

Dizgiin ve sessiz bir galisma igin, Motive motorlarinin
kullaniimasi énerilir

ve pozitif durdurucularin
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CONTROLLI PERIODICI

Ogni 3.000 ore di lavoro, e comunque almeno ogni 6 mesi:
controlla I'olio ed il suo livello;

pulisci le superfici esterne ed i passaggi di aria per la
ventilazione;

pulisci il passaggio d'aria del tappo di sfiato;
controlla visivamente se ci sono perdite dalle tenute;

se c'& il braccio di reazione, controlla la boccola plastica e se
necessario cambiala.

Ogni 20.000 ore di lavoro, e comunque almeno ogni 5 anni:

se versione ATEX, cambiare 'olio sintetico (se con olio
minerale, seguire sempre le istruzioni standard);

sostituire il grasso dei cuscinetti aperti non toccati dall'olio
(es: cuscinetti conici con nilos).

TEMPERATURA DI FUNZIONAMENTO

La temperatura di funzionamento dipende da numerosi fattori,
quali il tipo di cinematismo impiegato per la trasmissione, la
quantita di lubrificante, la velocita e la potenza applicate,
I'ambiente in cui il riduttore opera.

Per un riduttore a ingranaggi elicoidali standard, la massima
temperatura interna accettabile & 80°C.

In caso di controllo, & importante accertare che la temperatura
operativa alla quale il riduttore si stabilizza a regime sia costante:
sintomo, questo, che il riduttore sta operando senza che stiano
insorgendo fenomeni negativi

- Se usiamo un motore a 2 poli con una velocita di ingresso di circa
2800 giri/min, accennano a esaltarsi alcuni problemi, come la
temperatura raggiunta all'interno del riduttore in condizioni operative e la
tendenza all'innesco di vibrazioni o di rumorosita. In linea di massima,
consigliamo I'uso dei riduttori a vite senza fine con motore a 2 poli solo
per applicazioni con fattore di servizio relativamente basso (max. 1,25)

- durante le prime 4 ore di funzionamento, si potrebbe assistere ad una
diminuzione della temperatura interna dovuto all’assestamento delle
varie parti in movimento.

@

ROUTIN KONTROLLER

Her 3.000 caligma saatinde ve en az her 6 ayda bir:
Yag seviyesini kontrol edin;
Dis ylizeyleri ve havalandirma hava gegislerini temizleyin;

Hava gegislerini temizlemek igin soluk agma takma yerini kontrol
edin;

Sizinti olmadi§ini gérsel olarak kontrol edin; Tork kolu olan disli
Uniteler icin, kauguk tamponu kontrol edin ve gerekiyorsa
degistirin.

Her 20.000 caligsma saatinde ve en az her 5 yilda bir

ATEX versiyonu igin, sentetik yagi mineral yag ile degistirin (her
zaman standart talimatlari takip edin); Yaga dokunmayan agik
rulmanlarin (drnegin, Nilos ile konik makarali ruimanlar) anti-

stirtlinme rulman yagini degistirin.

CALISMA SICAKLIGI

isletme sicaklig, giic iletiminin tiirdi, yag miktari, uygulanan hiz
ve gug, ve disli kutusunun calistigi ortam gibi bir dizi faktdre
baglidir.

Standart helisel bir digli kutusuyla, maksimum izin verilen i¢
sicaklik 80°C'dir.

Kontrol durumunda, disli kutusunun normal hizda ¢alistiginda
isletme sicakliginin sabit oldugunu kontrol etmek 6nemlidir; bu,
digli kutusunun sorunsuz bir sekilde galistigini gosterir.

2 kutuplu bir motor (n1 yaklasik 2800 RPM) kullandi§imizda, digli
kutusunun i¢ sicakhidi, titresimler veya grtiltd gibi potansiyel
sorunlar olugabilir. Genel bir kural olarak, 2 kutuplu motorlarla
saft disli kutularinin yalnizca gorece diisiik bir hizmet faktdriine
(maksimum 1.25) ve gok dUsk bir kesinti derecesine sahip
uygulamalarda kullanilmasini éneriyoruz.

ilk 4 saat boyunca, disli kutusu bilesenlerinin yerlesmesinden
dolay! i¢ sicaklikta kademeli bir azalma gézlemleyebilirsiniz

| max 80°C
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MANUTENZIONE BAKIM
La manutenzione si riduce essenzialmente a quanto richiesto nel  Bakim, genellikle "yaglama" sartnamesinde belirtilen taleplerle
capitolo “lubrificazione” e ad un’accurata pulizia esterna con sinirhdir ve genellikle boyayi zarar vermemek icin hafif
solventi blandi che non rovinino la vernice. cOzicllerle yapilan dikkatli dis temizlikle sinirlidir.

Quando non esiste o & dubbia la compatibilita tra lubrificantied &  Yag eklemek gerektiginde ancak yeni yagin disli kutusundaki
necessario eseguire un rabbocco, si consiglia di procedere al yagdla uyumlu olmadigi durumlarda, yeni yag konmadan 6nce
completo svuotamento del riduttore e, prima di immettere nuovo  disli kutusunun yagini bosaltmayi ve yikamayi éneririz.

olio, procedere ad un lavaggio per rimuovere eventuali residui
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LUBRIFICAZIONE - YAGLAMA

=7

oil (If)
ROBUS B3 B6 B7 B8 V5 Vé ISO | Sicaklik Yag Kodu
A2 035 | 055 | 065 | 06 | 06 | 055
25 03 | 075 | 095 | 095 | 13 | 085 | - o)
30 [ o7 [ 15 15 15 [ 26 16] s 2 8L | 2,
35 1,1 22 | 22 2 39 | 36 | % > 20 a 3
40 12 | 25 | 34 | 34 | 475 | 38 | 8 g 5 I
50 23 | 63 | 65 | 65 | 880 | &7 © z
60 46 | 113 7 |17 [is30] 117

Ogni ROBUS é fornito gia provvisto di olio sintetico a lunga
durata, in quantita equivalente a quella richiesta per la
posizione B3.

Previa un'eventuale aggiunta di olio, ogni ROBUS pud essere
montato in qualsiasi posizione, dando quindi grandi vantaggi
nella gestione del magazzino e nei tempi di consegna.

Tutti i gruppi sono forniti di serie con tappi di riempimento,
scarico e controllo livello. Inoltre viene allegato un tappo di
sfiato anti-intrusione. Prima della messa in servizio, &
opportuno rimuovere il tappo cieco posto nel lato superiore del
riduttore, e sostituirlo con il tappo di sfiato.

D

| tappi di livello, correttamente posizionati come
da tabella seguente, sono un riferimento utile per verificare la
corretta quantita d'olio (tappo coperto completamente a
riduttore fermo = quantita olio sufficiente).

Solo in posizione V5/V1, limitatamente alle taglie ROBUSA2,
25 e 60, la copertura del tappo di livello non assicura la
presenza della corretta quantita d'olio. Una corretta quantita di
olio permette di bagnare tutti gli ingranaggi ed i cuscinetti
aperti. In tali casi quindi, o qualora il tappo di livello non sia
montabile per problemi di interferenza meccanica (possibile per
montaggio B7 o V5) si pud verificare la corretta quantita d’olio
usando un’astina.

Her durumda, her ROBUS uzun émiirlu sentetik yag ile
saglanir (miktar, pozisyon B3'e gore). Herhangi bir yag
ilavesinden sonra, her ROBUS istenilen montaj pozisyonunda
monte edilebilir, bu da stok yonetimi ve teslim stresinde blyik
avantajlar saglar.

TUm dniteler, yag yukleme, bosaltma ve yag seviyesini kontrol
etme icin takili olarak gelir. Ayrica, hava alici tipa ile birlikte
gelirler. Baglamadan 6nce, birimdeki dolgu tikacinin yerine
hava alici tipayla degistiriimesini dneririz.

D

Seviye tipalari, dogru konumlandiriimis olarak,
dogru yag miktarinin dogrulamasi igin faydali bir referanstir
(sanziman galismiyorsa tipa tamamen kaplanmalidir = yeterli

yag).

YES

Sadece V5/V1 pozisyonunda, ROBUSAZ, 25 ve 60 boyutlari
igin, doldurma tipasinin kapagdi dogru yag miktarinin
bulundugunu garanti etmez. Dogru yag miktari, tm rediiksiyon
asamalarini ve tum agik rulmanlari yaglamayi saglar. Bu gibi
durumlarda veya mekanik parcalarla etkilesim nedeniyle seviye
tipasini yerlestiremezseniz (B7 veya V5 montajinda mimkin
olabilir) dogru yag miktarini kontrol etmek igin bir gubuk
kullanarak yag seviyesini dlgebilirsiniz.

Operation and maintenance manual ROBUS units rev.06
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V5/V1 B7

max mm
ROBUS A5 | B(@B7)
25 20 65
30 45 85
35 45 90
40 45 90
50 (PAM90-112) | 47 115
50 (PAM132-160) | 62 115
60 80 170
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POSIZIONI DI MONTAGGIO - BAGLANTI POZISYONLARI

Tappo di rabbocco Tappo di sfiato a pressione (opz.) *

Tappo di sfiato Tappo di livello
Dolum Tipasi Basingli hava tipasi (opt.) *

Hava Tipasi Seviye Gosterge tipasi
*In particolari casi (per esempio, in presenza di inverter) potrebbe essere necessario I'uso del tappo di sfiato a pressione (0,2-0,3Bar) al posto dello

standard a valvola. Obbligatorio per ROBUSA2 con posizione di montaggio B6 e B7.
* Bazi durumlarda (6rnegin, degisken hiz kontrolii varsa) standart valf yerine basingli hava tapasini (0,2-0,3 bar) kullanmak gerekebilir. B6 ve B7 montaj

pozisyonu igin ROBUSAZ igin zorunludur.

B8

Operation and maintenance manual ROBUS units rev.06 page 14 of 26



SOSTITUZIONE DEI PARAOLIO

Quando una guarnizione non esplica pil la sua funzione, &
necessario provvedere con la massima rapidita alla sua
sostituzione, onde evitare che la perdita di olio si protragga
ulteriormente e che il danno si possa estendere ad altri
componenti.

All'atto del montaggio di un nuovo paraolio, occorre:

o accertarsi della sua integrita, in particolare se lunghi
stoccaggi possono averne causato l'invecchiamento,
soprattutto se in presenza di eccessiva umidita

o controllare che la sede del paraclio sia esente da difetti

@

« isleme dikkatlice ve zellikle de uzun siireli depolama
strelerinin agir nemin neden olabilecegi erken aginmaya
neden olabilecegi durumlarda, contanin iyi durumda
oldugundan emin olunmalidir.

+ MUhdr contasi yuvasinin yiizey kusurlarindan arinmig
oldugundan emin olun. Conta halkasinin saftla temas ettigi
alanin 0,2-0,3 mm'den fazla asindi§i durumlarda yeni bir conta
takmayin.

* Yeni conta dudaklarinin énceki conta tarafindan birakilan izin
tam olarak tizerinde ¢alismasini énlemek igin dikkat edin.

« Contay! safta dik olarak yerlestirin, dudaklarin tamamen

superficiali. Quando si & verificato un
deterioramento della zona di contatto

del paraolio di tenuta, per una ««g

serbest oldugundan, kivriimadigindan
1 veya sikismadigindan emin olun.

profondita superiore a 0,2-0,3mm,
non montare un nuovo paraolio

+ Conta dudaginin yagin iginde tutulmasi
gereken yagina veya basing uygulanan

e avere cura di evitare che il labbro del

tarafina baktigindan emin olun.

nuovo paraolio lavori esattamente
sulla stessa traccia di quello
precedente

o montare il paraolio
perpendicolarmente all'asse e con il

* Tozsuz bir dudagi olmayan halka
contalar igin, dudagin disini yaglayin.

max 0.2 - 0.3| * Tozsuz dudagi olan contalar icin,
dudagin ve tozsuz dudagin arasindaki

labbro assolutamente libero e non
rovesciato o pizzicato

o orientare il paraolio in modo ce il
labbro di tenuta sia rivolto verso il
fluido che deve essere ritenuto

boslugu yaglayn.

+ Saft (izerindeki conta yuvasini yaglayin.
+ Contay1 kurarken, dis kenara mimkiin
oldugunca yakin bastirin.

o negli anelli senza labbro parapolvere, spalmare di grasso la
zona esterna del labbro

o riempire di grasso l'intercapedine tra il labbro di tenuta e il
labbro parapolvere del paraolio

o ungere la sede del paraolio sull'albero

¢ non utilizzare sigillanti poiché, se si imbrattano il labbro di
tenuta e la superficie dell'albero, essi si deteriorano
rapidamente

o esercitare lo sforzo di piantaggio il piu vicino possibile al
diametro esterno

e non bloccare assialmente il paraolio, né caricarlo con forza

o impiegare adeguate attrezzature, per evitare possibili
danneggiamenti al labbro di tenuta, a causa della presenza
di filettature, scarichi, spigoli vivi, cave per linguette

o proteggere il labbro di tenuta e la sua sede sull'albero
qualora si rivernici il riduttore

YAG KEGESI DEGISIMi

Bir muhiir contasi dlizgln galismiyorsa, hemen
degistiriimelidir; boylece yag sizintisinin daha da ilerlemesini
ve zararin diger bilesenlere yayilmasini énlemek igin. Yeni bir
contay! takarken, asagidaki 6nlemler alinmalidir:

* Halka contay! aksiyal olarak
engellemeyin veya fazla yik uygulamayin.

+ Conta dudagin, iplikler, oluklar, keskin kenarlar veya anahtar
yuvalariyla hasar vermemek igin uygun araglari kullanin.

+ Sanzimani tekrar boyarken, contanin dudagini ve safttaki
yeri her zaman kaplayin.

* Tablo 1'de belirtilen tiirde miihir contalari kullanin
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“KIT MF” “MF KIT”
Il KIT MF si compone delle parti ngcessarie per trasformare “MF KIT”, bir standart flang motor montajli ROBUS"nun bir
autonomamente un ROBUS flangiato normale in un ROBUS+MF'ye donlstirilmesi igin gerekli tlim pargalardan
ROBUS+MF. olu

sur.

Perlmontare un KIT MF, richiedere le apposite istruzioni alla Bir KIT MF monte etmek igin Motive'a 6zel talimatiari talep
Motive. etmelisiniz.
A qugste gpera;ioni, Pfd .al succesgivo cgllgud_o fina]e, sono Bu islemleri ve sonug olarak yapilan final testi sadece Motive
autorlzgatl solo i centri di montaggio ed i distributori autorizza tarafindan yetkilendiriimis montaj merkezleri ve distribGtorler
da Motive tarafindan yapilabilir.
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LIMITATORI DI COPPIA

@

TORK SINIRLAYICILARI

Limitatori di coppia serie standard

con regolazione della coppia di intervento

SAFEGUARD-SYNCHRON-SAFELIFTING-ROTA FREE
Durante il servizio normale il giunto di sicurezza trasmette la
coppia dalla parte mobile (2) alla flangia (3) attraverso una
corona di sfere (4° - SAFEGUARD) o di rulli (4b - SYNCHRON,
SAFE LIFTING, ROTA FREE, SAFEGUARD-R), costretti dalla
pressione delle molle a tazza (6) dentro sedi ricavate sulle due
meta (2) e (3) del giunto. Quando la coppia richiesta supera il
valore pretarato dalla coppia di intervento, le sfere o i rulli sono
spinti fuori dalle loro sedi. Le due meta (2) e (3) si sganciano per
sovraccarico, trasmettendo una coppia residua molto bassa, € la
parte mobile (2) spinge contro la forza delle molle a tazza (6), ad
azionare l'interruttore (9) di comando dell'arresto di emergenza
del motore. Il reinserimento € automatico al valore di coppia
pretarato quando il sovraccarico cessa.
Nella versione SYNCHRON il reinserimento (a velocita ridotta)
avviene dopo 360° dal distacco, cosi da rispettare il sincronismo
fra le due meta (2) e (3) del giunto. Nella versione SAFE LIFTING
(impiegata per lo piu per sollevamenti), i rulli (4b) non possono
uscire completamente dalle sedi, la parte mobile (2) aziona
linterruttore, ma la trasmissione di coppia fra le due meta (2) e
(3) del giunto non viene interrotta. Nella versione ROTA FREE
adatta per alte velocita, in caso di sovraccarico le due parti (2) e
(3) si sganciano completamente e la parte mobile (2) rallenta,
folle, fino a fermarsi. Il reinserimento & manuale, martellando
leggermente la parte (2) con un martello di gomma.

Tork sinirlayicilar standart serisi tork ayariyla

GUVENLIK-SENKRON-GUVENLI KALDIRMA-ROTASYON
SERBEST
Normal islemler sirasinda tork sinirlayici, hareketli par¢adan (2)
flansa (3) SAFEGUARD igin bilyeler (4a) veya silindirler (4b -
SYNCHRON, SAFE LIFTING, ROTA FREE, SAFEGUARD-R)
araciligiyla, her iki yarim (2) ve (3) tizerindeki oyuklara disk
yaylari (6) tarafindan bastirilarak tork aktarir. Asiri yiikleme
durumunda, tork talebi 6nceden belirlenmis degeri astiginda, hem
yarim (2) hem de (3) ayrilir ve yalnizca kiigiik bir artik tork aktarir.
Bilyeler veya silindirler oyuklardan digart itilir, bdylece hareketli
pargay! (2) disk yaylarinin (6) kuvvetine karsi eksenel olarak
iterek bir anahtar (9) aktive edilir ve motorun acil duraklatiimasina
baslanir. Tork talebi diistiigtinde, yeniden baglanma otomatiktir
ve dnceden belirlenmis torkta gergeklesir.
SYNCHRON tipi, her devirde bir kez (yavas hizda) bir referans
noktasinda yeniden baglanir ve tork sinirlayicinin iki yarimini (2)
ve (3) senkronize eder. SAFE LIFTING tipinde, silindirler (4b),
hareketli par¢anin (2) anahtari aktive etmesi igin oyuklardan
tamamen ¢ikmalarina izin veriimez, ancak iki yarim (2) ve (3)
arasindaki tork iletimi kesilmez. Yiksek hizli bir uygulamada, asiri
yikleme aninda, ROTA FREE tipi, parga (2) nin par¢adan (3)
tamamen ayiriimasiyla surticii saftindan siirtileni ayirirken, halka
(2) yavaslar ve durana kadar bosta déner. Yeniden baglanma
manuel olarak, pargay! (2) yumusak bir ¢ekigle hafifce vurarak
yapilmalidir.

4

9
@&

Attt -

TN NN

N

7]

©,

Coppie trasmissibili min.

Diametri fori disponibili min. 7 mm

Aktarilan Tork max.

Mevcut Delik CGaplar max. 100 mm
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ZBC-NBC Limitatori di coppia a gioco zero

Durante il servizio normale il limitatore di coppia ZBC - NBC
(fig.2) trasmette la coppia dal mozzo (1) alla flangia (3) attraverso
la corona di sfere (4) costrette dalla pressione delle molle a tazza
(6) sulla flangia mobile (2) dentro sedi ricavate sulle parti (1) e
(3). In caso di sovraccarico, quando la coppia richiesta supera il
valore pretarato, le sfere sono spinte fuori dalle sedi della flangia
(3): le due parti (1) e (3) si sganciano trasmettendo una coppia
residua molto bassa, e la parte mobile (2) vincendo la spinta delle
molle a tazza (6), aziona I'interruttore (9) che comanda l'arresto di
emergenza del motore. Il reinserimento & automatico al valore di
coppia pretarato quando il sovraccarico cessa.

Nella versione SYNCHRON il reinserimento avviene da fermo o a
velocita basse dopo 360° dal distacco, cosi da rispettare il
sincronismo tra la flangia (3) e il mozzo (1). Le molle a tazza
lavorano nel solo campo negativo della curva (fig.1) e quindi la
ghiera di regolazione (7), ruotata

in senso antiorario fornisce un carico crescente alle molle a tazza
(6) e quindi una coppia di intervento maggiore. La ghiera (7) &
mantenuta in posizione dal bloccaggio della vite di fermo (8).
ZBC porta 8 fori filettati di fissaggio e un cuscinetto per servizio
pesante, NBC 6 fori filettati di fissaggio e un cuscinetto per
servizio leggero.

ZBC-NBC Sifir Bogluk Tork Sinirlayicilar
Hub (1) ile flans (3) arasindaki tork, hareketli flangin (2)
uzerindeki disk yaylarin (6) basinciyla zorlanan bilye tagasi (4)
aracihuyla iletilir.
Asiri yik durumunda, tork talebi 6nceden belirlenen degeri
astiginda, hem (1) hem de (3) pargalar ayrilir ve yalnizca kiigiik
bir kalinti torku iletilir:
bilyeler flangin (3) oyuklarindan digariya itilir,
bdylece hareketli parga (2) disk yaylarinin (6) kuvvetine kars!
eksenel olarak hareket eder ve motorun (9) acil durdurma
anahtarini etkinlestirir.
Tork talebi dustiiglinde, yeniden baglanti énceden belirlenen
torkta otomatik olarak gergeklesir.
SENKRON tipi, durma veya diisiik hizda devir basina bir kez
yeniden baglanir ve tork sinirlayicinin (1) ve (3) flangini
senkronize tutar.
Disk yaylari, karakteristiklerinin negatif bolgesinde caligir, bu
nedenle ayar somunu (7) saat yoninde sikildiginda, disk
yaylarina (6) artan eksenel yiik ve daha yliksek bir ayirma torku
saglar: dnceden belirlenen tork seviyesine ulasildiginda somun
(7), kilitleme vidasi (8) araciligiyla sabitlenir.
ZBC 8 sabitleme disli deligi ve agir hizmet tipi yatak
bulundururken, NBC 6 sabitleme disli deligi ve hafif hizmet tipi
yatak bulundurur.

Coppie trasmissibili min.

Aktarilan Tork max.

Diametri fori disponibili min.

Mevcut Delik Caplar max.
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SECUREX Limitatori di coppia a strisciamento Securex, tork ayariyla birlikte siirtiinme tork
con regolazione della coppia di intervento sinirlayicilaridir.
Securex tork sinirlayicisi, makara veya kasnak kullanan
Il limitatore di coppia Securex agisce come una protezione dai | makine tahriklerinde asiri yiik korumasi olarak islev goriir.

sovraccarichi in azionamenti che impiegano ingranaggi o Bu cihazlar son derece basit kullanimi ile diigtk hizda zaman
pulegge. zaman agiri yiklerin oldugu uygulamalar igin tam isletme

Si tratta di un dispositivo di impiego molto semplice ed guvenligi saglar.

efficace, che offre una completa affidabilita operativa ed &

adatto ad applicazioni che comportano sovraccarichi Tork sinirlayicisi, tork talebi 6nceden ayarlanmis bir degeri
occasionali a basse velocita. Il limitatore di coppia protegge astiginda kayarak, gesitli asiri yiiklere maruz kalabilecek

parti meccaniche o macchine che possono essere soggette a | mekanik pargalari ve makineleri korur.
sovraccarichi, slittando quando la coppia richiesta oltrepassa

un valore pretarato. Mantiene inoltre il reinserimento Asiri yik torku gectiginde, yeniden baglanma 6n ayarlanmig
automatico al torkta gerceklesir; yeniden ayarlama gerektirmez.

valore di coppia pre-tarato quando il sovraccarico cessa. La

coppia di slitamento & tarata al valore richiesto tramite la Kayma torku, basing plakasindaki yay kuvvetinin ve strtlinme

regolazione del carico delle molle a tazza sulle guarnizioni di ylizeylerinin ayarlanmasiyla 6nceden ayarlanir.
attrito.

Coppie trasmissibili min. 2 Nm | Diametri fori disponibili min. 5mm
Aktarilan Tork max. 10000 Nm | Mevcut Delik Gaplari max. 120 mm
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GIUNTI KAPLINLER
FLEXSTEEL-Giunti lamellari FLEXSTEEL-Lamellar Kaplinler
Flexsteel & un giunto a gioco zero che impiega come elemento | Flexsteel, millimetrik hassasiyetli yataklar ve yiksek dayanikli
di trasmissione un pacco di lamelle in acciaio inossidabile, vidalarla disk paketini baglayan iki metal gébege sahip olan, sifir
torsionalmente rigido, ma assialmente e angolarmente geri oynaklik kavramini kullanan bir baglanti elemanidir. Tahrik

flessibile, per compensare disallineamenti fra due alberi; due elemani olarak, torsiyonel sertlik saglamakla birlikte, eksenel ve
mozzi metallici sono collegati al pacco lamellare da boccole di | agisal olarak esnek olan paslanmaz yay ¢eliginden yapilmis bir
precisione e viti ad alta resistenza. disk paketi kullanir. Bu, mili hizalamak icin esneklik saglar..

NN Pacco singolo JEEREN Pacco doppio

Forma base A

Coppie trasmissibili min. 18 Nm | Diametri fori disponibili min. 7mm
Aktarilan Tork max. 46000 Nm | Mevcut Delik Caplari max. 180 mm
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METALFLEX-Giunti a soffietto

METALFLEX & un giunto altamente innovativo, ideale per
applicazioni ad alte prestazioni che richiedano ripetibilita,
posizionamenti precisi, controllo dei movimenti e dei sincronismi,
alte velocita. METALFLEX e composto da due mozzi di alluminio
con bloccaggio a morsetto, collegati da una speciale molla in
acciaio inossidabile a parete sottile, che rimane rigida sotto carico
torsionale, ma ¢ fl essibile assialmente, radialmente,
angolarmente, per compensare disallineamenti fra gli alberi da
collegare: ne risulta un giunto senza gioco, con bassi momenti di
inerzia, ad alta rigidita torsionale. Il vantaggio di METALFLEX in
confronto ad altri giunti a gioco zero disponibili sul mercato, quali
giunti elicoidali o giunti con corona elastica precompressa,
consiste nella piu alta rigidita torsionale, fattore determinante per
la precisione dei posizionamenti: piu il giunto € torsionalmente
rigido, piu precisa € la trasmissione del moto dal motore al
componente condotto.

METALFLEX-Metal Bur¢lu Kavramalar

METALFLEX, tekrarlanabilirlik, pozisyonlama hassasiyeti, hareket
ve senkronizasyon kontrolli gerektiren ylksek performansli
uygulamalar igin yenilikgi bir baglanti elemanidir.

MeTalflex, iki adet aliminyum kelepge mafsali ve torsiyon yiiki
altinda rijit kalirken, aksiyel, radial ve agisal olarak esnek olan
ince cidarl paslanmaz gelik bir baloncuktan olugur.

Bu, baglanan miller arasindaki hizalamayi telafi etmek igin
kullanilir; sonug olarak, oyunu olmayan, ylksek torsiyonel rijitlik
ve dlslk atalet momentine sahip bir baglanti elemani elde edilir.
METALFLEX 'in piyasada bulunan diger oyunu olmayan baglanti
elemanlarina gére avantajl, pozisyonlama hassasiyeti igin
belirleyici olan daha ytliksek torsiyonel rijitliktir:

Daha yuksek bir torsiyonel rijitlik, motordan tahrik edilen bilesene
hareketin daha hassas iletiimesi anlamina gelir

W8 Mozzi a morsetto

Clamping hubs

W22 Mozzi scomponibili

Split hubs

Prima del montaggio

Dopo il montaggio

Before mounting After mounting
Coppie trasmissibili min. 1,1 Nm | Diametri fori disponibili min. 3mm
Aktarilan Tork max. Mevcut Delik Caplan max. 70 mm
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COMPOLASTIC-Giunti elastici COMPOLASTIC-Elastik Kaplinler

COMPOLASTIC é una serie di giunti composti da due COMPOLASTIC, iki digli gdbegin G25 dékme demirden yapildigi,
corone dentate in ghisa G25 accuratamente lavorate hassas sekilde islenmis bir seri kuplajdir.

all'utensile i cui denti lavorano unicamente a compressione su un | Disler, yalnizca elastik bir elemana kars! sikisma esnasinda
elemento elastico. caligir.

II'particolare e nuovo disegno dell'elemento elastico Elastik elemanin 6zel yeni tasarimi, sessiz stirls iletimini ve
garantisce una trasmissione del moto con caratteristiche di kategorisinde higbir bagka sistemle esitlenemeyen maksimum

silenziosita e di durata di vita che sono ai vertici della categoria dayanikliigi garanti eder.
ed ineguagliabili da ogni altro sistema.
COMPOLASTIC consente inoltre una trasmissione positiva e COMPOLASTIC, tiim kosullarda gvenilir bir siirlis saglar, tork
sicura in ogni circostanza, assorbe le vibrazioni torsionali e titresimlerini emer ve baglanacak millerin énemli eksenel, agisal
compensa importanti disallineamenti assiali, angolari, radiali degli | ve radyal hizalamalarini telafi eder

alberi da collegare.

I materiale dell'elemento elastico centrale consente a
COMPOLASTIC di essere impiegato in una gamma di COMPOLASTIC, -30°C ila +80°C arasindaki sicaklik araliginda
temperature da -30°C a +80°C. kullanilabilir.

Coppie trasmissibili min. 19 Nm | Diametri fori disponibili min. 8 mm
Aktarilan Tork max. 2000 Nm

Mevcut Delik Gaplari max. 100 mm
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CALETTATORI SHRINK DiSKLER
CALETTATORE CONEX SD CONEX SD-SHRINK DISC
Servizio normale StandarT hIZMET
Blocco dall’esterno Dis Baglanti
Concentricita ottima Miikemmel konsantriklik

d ds D L B ¢ M T, T F
mm mm mm mm mm mm mm Nm Nm kN

14 10-11-12 38 14,5 11 9 M 5 3,5 28 -38-50 5-7-9

16 12-13-14 a1 18,5 15 11 M 5 4 50-70-90 9-10-13

18 14-15-16 44 18,5 15 12 M 5 4 85-100- 130 16-18-20

20 15-16-18 50 22,5 19 14 M 5 4 130 - 150 - 200 20-22-25

24 19-20-21 50 22,5 19 14 M 5 5 180 - 210 - 250 26-27-29

30 24 -25-26 60 24,5 21 16 M 5 6 310 - 340 - 380 26-27-28

36 28 -30-31 72 27 23 18 M 6 12 460 - 590 - 630 50-54-58

44 32-35-36 30 29 25 20 M 6 12 630 - 780 - 860 65-74-77

50 38-40-42 90 31 27 22 M 6 12 940 - 1100 - 1300 79-85-90

55 42 - 45 - 48 100 34 30 23 M 6 12 1200 - 1500 - 1900 80-90- 100
62 48 - 50 - 52 110 34 30 23 M 6 12 1800 - 2200 - 2400 100-110-120
68 50 - 55 - 60 115 34 30 23 M 6 12 2000 - 2500 - 3100 100-110-120
75 55-60-65 138 37,5 32 25 M 8 30 2500 - 3200 - 3900 120- 140 - 150
80 60-65-70 145 37,5 32 25 M 8 30 3200 - 3900 - 4600 120- 140 - 160
90 65-70-75 155 44,5 39 30 M 8 30 4700 - 6000 - 7200 170-190- 210
100 70-75-80 170 49,5 44 34 M 8 30 6900 - 7500 - 9000 180 - 220 - 240
110 75-80-85 185 56,5 50 39 M 10 59 7200 - 9000 - 11000 230 - 250 - 260
115 80-85-90 188 56,5 50 39 M 10 59 8500 - 10000 - 12000 210- 240 - 270
120 80-85-90 215 58,5 52 42 M 10 59 10500 - 13200 - 14400 280 - 300 - 330
125 85-90-95 215 58,5 52 42 M 10 59 11000 - 13000 - 15000 300 - 320 - 350
130 90-95- 100 215 58,5 52 42 M 10 59 13700 - 15800 - 18200 300 - 330 - 360
140 95-100-105 230 67,5 60 46 M 12 100 15000 - 17000 - 20000 360 - 400 - 420
155 105-110- 115 265 71,5 64 50 M 12 100 20000 - 23000 - 26000 390-420-450
160 110-115-120 265 71,5 64 50 M 12 100 22500 - 25500 - 28600 410 - 440 - 470
165 115-120-125 290 81 71 56 M 16 250 36000 - 39000 - 44000 630 - 660 - 700
170 120-125-130 290 81 71 56 M 16 250 31700 - 35800 - 40000 600 - 630 - 660
175 125-130-135 300 81 71 56 M 16 250 40000 - 44000 - 49000 650 - 680 - 720
180 130-135-140 300 81 71 56 M 16 250 36800 - 42000 - 46000 560 - 620 - 650
185 135-140 - 145 330 96 86 71 M 16 250 55000 - 60000 - 65000 815 - 875 - 896
190 140-145- 150 330 96 86 71 M 16 250 53300 - 58500 - 63500 790 -830-870
195 140 - 150 - 155 350 96 86 71 M 16 250 66000 - 76000 - 82000 950 - 1000 - 1100
200 150 - 155 - 160 350 96 86 71 M 16 250 73700 - 79800 - 85800 980 - 1000 - 1070
220 160-165- 170 370 114 104 88 M 16 250 95000 - 102000 - 110000 1200 - 1300 - 1300
240 170-180- 190 405 121,5 109 92 M 20 490 120000 - 140000 - 160000 1500 - 1600 - 1700
250 180 - 190 - 200 405 120,5 108 92 M 20 490 160000 - 180000 - 200000 1600 - 1700 - 1800
260 190 - 200 - 210 430 132,5 120 103 M 20 490 165000 - 185000 - 204000 1760 - 1878 - 2008
280 210-220- 230 460 146,5 134 114 M 20 490 216000 - 245000 - 270000 2085 - 2220 - 2350
300 230 - 240 - 245 485 154,5 142 122 M 20 490 274000 - 296000 - 316000 2430 - 2560 - 2630
320 240 - 250 - 260 520 154,5 142 122 M 20 490 311000 - 340000 - 375000 2640 - 2780 - 2900
330 250 - 260 - 270 520 154,5 142 122 M 20 490 352000 - 385000 - 420000 2800 - 2900 - 3100
340 250 - 260 - 270 570 168,5 156 134 M 20 490 389000 - 422000 - 459000 3115 - 3245 - 3400
350 270 - 280 - 285 580 174,5 162 140 M 20 490 443000 - 480000 - 500000 3275 - 3430 - 3500
360 280 - 290 - 300 590 174,5 162 140 M 20 490 462000 - 500000 - 530000 3300 - 3460 - 3600
380 290 - 300 - 310 645 183 168 144 M 24 840 570000 - 610000 - 660000 3900 - 4070 - 4260
390 300-310- 320 660 183 168 144 M 24 840 625000 - 670000 - 720000 4170 - 4325 - 4500
400 315-320-330 680 183 168 144 M 24 840 671000 - 695000 - 745000 4270 - 4340 - 4500
420 330-340-350 690 203 188 164 M 24 840 782000 - 841000 - 902000 4460 - 5000 - 5200
440 340 - 350 - 360 750 217 202 177 M 24 840 805000 - 861000 - 920000 4760 - 4930 - 5120
460 360 - 370 - 380 770 217 202 177 M 24 840 1000000 - 1073000 - 1141000 5560 - 5820 - 6020
480 380 -390 -400 800 228 213 188 M 24 840 1175000 - 1250000 - 1312000 6200 - 6450 - 6580
500 400-410 - 420 850 230 213 188 M 27 1250 1314000 - 1382000 - 1460000 6570 - 6740 - 7000
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PROBLEMI, CAUSE, RIMEDI
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PROBLEMI

CAUSE

RIMEDIO (1)

RIMEDIO (2)

il motore non parte

a) problemi sull'alimentazione.

b) Motore difettoso.

c) Errato dimensionamento del
motore

verifica alimentazione

sostituzione del motore elettrico

I'assorbimento del motore elettrico
risulta pit elevato rispetto ai valori
di targa

errato dimensionamento del motore

verifica dell'applicazione

sostituzione del motore elettrico
ed eventualmente anche del
riduttore

la temperatura misurata sulla
cassa del motore & molto elevata

a) motore difettoso.

b) Errato dimensionamento motore

c) Errata valutazione della
temperatura del motore

b-verifica dell'applicazione
c-misurare AT interna
dell'avvolgimento del motore
tramite variazione resistenza

sostituzione del motore elettrico
ed eventualmente anche del
riduttore

la temperatura misurata sulla
cassa del riduttore & molto elevata

a) errato dimensionamento riduttore.

b) Posizione di piazzamento non
conforme all'ordine.

c) Quantita lubrificante insufficiente

verifica dell'applicazione

ripristino delle corrette
condizioni di lavoro: posizione
di piazzamento e/o livello del
lubrificante

i giri dell'albero di uscita del
riduttore sono diversi da quelli
previsti

a) rapporto di riduzione diverso da
quello previsto.

b) Motore con velocita diversa da
quella prevista

a) verifica del rapporto di
riduzione.
b) Verifica velocita motore

sostituzione del riduttore e/o del
motore elettrico

trafilamenti di olio dagli alberi

a) Paraolio danneggiati
b) Sede di tenuta sugli alberi usurate

a) sostituire paraolio

b) Sostituire paraolio € montarli
in posizione leggermente
spostata o sostituire gli alberi

invio del gruppo in Motive

trafilamenti di olio dalle guarnizioni

a) Serraggi insufficienti
b) Guarnizioni di tenuta difettose o
danneggiate

a) serrare le flange.

b) Sostituire le guarnizioni
verificando che i piani di
tenuta siano lavorati
perfettamente

invio del gruppo in Motive

I'albero di uscita gira in senso
contrario

errato collegamento del motore
elettrico

invertire due fasi
dell'alimentazione del motore

rumore cicliclo del cinematismo

ammaccature sugli ingranaggi

nessun problema pratico se il
rumore non & determinante
nella specifica applicazione

invio del gruppo in Motive se il
rumore € importante nella
specifica applicazione

rumore non ciclico del
cinematismo

sporco all'interno del riduttore

nessun problema pratico se il
rumore non & determinante
nella specifica applicazione, 0
se scompare dopo 3 ore di
funzionamento

invio del gruppo in Motive se il
rumore & importante nella
specifica applicazione

rumore (fischio) proveniente dal
cinematismo

a) cuscinetti difettosi o mal
posizionati

b) Ingranaggi con errori di
ingranamento.

c) Scarsa quantita di lubrificante

a) Riposizionamento o
sostituzione cuscineti
b) Sostituzione ingranaggi
c) controllo della corretta
quantita di lubrificante

invio del gruppo in Motive

vibrazione sul motore elettrico

errori geometrici sull'accoppiamento

a) controllo delle tolleranze
geometriche della flangia del
motore elettrico.

b) Controllo tolleranze e
geometrie della linguetta
dell'albero motore ed
eventualmente sostituirla con
una idonea

c) Controllo vibrazione motore

sostituzione del motore elettrico
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SORUN GIDERME
PROBLEM POSSIBLE CAUSES REMEDY (1) REMEDY (2)
a)Glg Kaynagi ilgili Sorunar.
b)Arizali elektrik Tesisatl. Baglantilari ve Glg Kaynagini —
Motor Calismmiyor o) Arizali Motor Kontrol edin Motoru Degistirin.
d)Yanhs Motor Boyutu
Elektrik motorunun akim emilimi  {a) Yanlig Motor Boyutu. Kurulumu/Uygulamayi kontrol - [Motoru ve gerektiginde digli
yuksek b) Arizali Motor edin kutusunu degistirin
Motor gévdesinin sicakligi cok  [a)Yanhs Motor Boyutu. Kurulumu/Uygulamay! kontrol - |Motoru ve gerektiginde digli
ylksek b)Arizali Motor edin kutusunu degistirin

Disli kutusu muhafazasinin
sicakligi gok ylksek

a)Yanls Reduktdr Boyutu.
b) Yanlis Montaj Pozisyonu
c) Yeterli Yag Yok

Montaj pozisyonunu veya yag
seviyesini dlizeltin

Montaj pozisyonunu veya yag
seviyesini duizeltin

Cikis hizi beklenenden farkli

a)Yanlis rediiksiyon orani.
b) Yanlis motor polaritesi.

a) Tahvil oranini control edin
b)Motorun Polaritesini
dogrulayin

Disli kutusunu ve/veya elektrik
motorunu degistirin

Saftlardan Yag Sizintisi

c)Kusurlu Contalar.
d)Mil Yataklarindaki Conta ve
Kegeler

a)Contalar Degistirin

b)contalari degistirin ve bunlari
cok hafif bir farkli konuma
yerlestirin veya milleri
degistirin.

Rediiktorii Motive Gonderin

Conta ve kegelerden Yag sizintisi,

a)Falslar Diizglin bir sekilde
sikilmamis olabilir.

b)Yag Contalar ve Kegeleri hasar
gérmus ve tagima sirasinda zarar
gbrmus olabilir

a)Flanglari tekrar sikin.

b)Conta ve Kegeleri degistirin,
ve oturma ylizeylerine tam
olarak oturdugunu control
edin

Bu rediiktorli Motive Gonderin

Cikis Milinin Yanlis Yénde
Donmesi

Yanlig Elektrik Motor Baglantisi

elektrik motorunun glic
kaynaginin 2 fazinin
pozisyonunu tersine gevirin.

Rediiktorde Donemsel Grtiltl

Hasar gérmus Digliler

belirli uygulamada guir(iltii
dnemli degilse pratik bir sorun
yoktur.

Gur(iltd belirli uygulamada
dnemliyse dnitenizi Motive'a
gdnderin.

Rediiktor iginde Ddnemsel
Olmayan Guiriiltu

Rediktdr Kutusunun igi kirli

belirli uygulamada gur(ltd
6nemli degilse veya 3 galisma
saati sonra kaybolursa pratik
bir sorun yoktur.

Gurdltd belirli uygulamada
onemliyse Unitenizi Motive'a
gonderin.

Rediktorde Islik Sesi Geliyor

a)Hatal Contalar yada dogru
sekilde Monte edilmemis

b)Kusurlu Digliler.

c) Yeterli Yaglama Yok

a) Rulmanlari yeniden monte
edin veya degistirin.

b) Dislileri Degistirin

c) Dogru Miktarda Yag koyun

RedUktori Motive Gonderin

Elektrik Motorunda Titresim

Baglanti Geometresinde Hatalar

a)elektrik motorunun flang
geometrisini kontrol edin.
Gerekirse degistirin.

b)elektrik motoru milli
anahtarinin geometrisini ve
toleranslarini kontrol edin.

Gerekirse degistirin.

¢) Motor titresimini control edin

Motive markali bir motor ile
degistirin

Su www.motive.it, partendo dal nr di serie nella
targa del riduttore, & possibile scaricare il
Rapporto del collaudo finale di ogni unitd.

mMUMkONdUr.

www.motive.it adresinde, disli kutusu
plakasindaki seri numarasini kullanarak, her
Ur0nUn Nihai Test Raporunu indirmek
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Motive considererd i reclami del cliente nei limiti  Motive, mUsteri itirazlarnni, depolama, hazirlik,

dei suoi obblighi di garanzia (vedi catalogo isletmeye alma ve kullanim icin &ngodrilen tim
Motive) se tutte le prescrizioni relative kosullann géz onune alinmasi durumunda,
all'immagazzinamento, preparazione, messain - garanti sartlan kapsaminda degerlendirir (Motive
servizio ed uso vengono osservate. Eventuali kataloguna bakiniz). Sikayet halinde, Urin seri
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motive@motive.it
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