


NEO-WIiFI Egitim
Klavuzu

https://www.youtube.com/watch?v=hUXJ47P Qxo&feature=youtu.be

2/136 NEO-WiFi — manual - TUR REV22-MAG24



@

motive

CONTENTS:
1. GRi§
Ornekler

. CALISMA KOSULLARI
NEO-WiFi EMC = Giivenli isleetme

2
3. BAGLANABILECEK ELEKTRIK MOTORLARI
4

. MEKHANIK MONTAJ
4a. Boyutlar
4b. Motor montaji
4b.1. Zorunlu Havalandirma
4h.2. NEO-WiFi-11 + 11kW motor sogutmasi
4b.3. Frenli Motorlarin alinim Kolu
4c. Duvara Montaj NEO-Wall (segenek)
4d. Klevye
4d.1. Klevye Pilleri
4d.2. BLOCK - masa veya duvara monte i¢in endiksiyon gu¢ sarj cihaz

D. ELEKTRIK MONTAJI
5a. Uyarilar
5b. NEO-WiFi Elektrik Baglantisi
5b.1. Koruma Givenlik Cihazlari
5b.1.1. Koruma Glivenlik Cihazlari Boyutlandiriimasi
5b.2. Motora Baglant
5b.3. Diagramlar
5¢c. 87Hz te
5d. Harici Cihazlarin Baglanmasi
5d.1. Orekler
5d.2. Bluetooth modiil montaji (istege bagl kod MAVi)
5d.3. 3F Power switch montaji (istege bagl)
5d.4. 100 m'ye kadar &zel iletisim anteni (istege bagli kod NWFKITANT) , !

6. PROGRAMLAMA
6a. ilk Kurulum
6a.1. Klavye-inverter iletisiminin ayarlanmasi
6b. Klavye diigmeleri
6c. Klavye LED'leri
6d. Fonksiyonlar menisU
Be. Gelismis fonksiyonlar menusi
6f. Kullanim
6g. Alarmlar
inverter ve Klavye arasinda uyumluluk tablosu tablosu
6h. MODBUS

7. MOTIVE MOTOR YONETICISI
7a. indirme ve Kurulum
7b. USB-RS485 Donistirici baglanti ayarlari
7c. Ana Fonksiyonlar
7d. Parametrelerin okunmasi ve yazilmasi
Modbus Degiskenler tablosu

8. UYARILAR VE RISKLER
UYGUNLUK BEYANI

3/136 NEO-WiFi — manual - TUR REV22-MAG24



Mmotive

1. GIRIS

Entegre bir motor-inverterin amaci, motor + inverter sistemlerinin ek malzeme (kablolar ve raflar basta olmak (izere), galisma, kurulum,

programlama ve test siireclerinde zaman ve maliyet tasarrufu saglamak ve bu
operasyonlarla iligkili hatalardan kaynaklanan tehlikeleri azaltmaktir. Ancak, NEO-WiFi
dncesinde, motor-inverterlerin kullanilabilirligini sinirlayan bazi faktérler vardi: ihtiyag
duyulan koruma derecesi (motorlar agik alanda kurulabilirken, inverterler kurulamazdi) ve
motor-inverterin ve dolayisiyla kontrol panelinin, komuta eden kisiden uzak kalmasi
(6rnegin, bir catidaki bir vantilatorli hayal edin). Motive, bu iki problemi de NEO-WiFi ile
¢Ozmustir; patentli, kullanimi kolay, IP65 korumali, gikarilabilir kontrol paneline sahip,
uzaktan kablosuz kontrol edilebilir, motor Gizerindeki konutuna yerlestirildiginde

indiiksiyonla gliglendirilen veya lityum sarj edilebilir pillerle galisan bir sistemdir. En

gelismis Ozelliklere sahip olmasina ragmen, NEO-WiFi, yenilikgi ¢dztimleri sayesinde rekabetci ve kullanici dostu bir entegre sistem

olarak tasarlanmistir; tim pargalari, motor, inverter ve kontrol, dis mekanda kullanim igin tasarlanmistir ve standart uzaktan kontrol ile

verirler.

motorlari  ¢alistirmak (izere &zel

birlikte gelir. Pompalarin, vantilatorlerin ve diger makinelerin
ureticileri, misterilerine riskli ve maliyetli kurulumlari devretmeden
tamamlanmis bir "fise takip galistir" Griinii sunabilirler. Msterileri,
nerede kurulu olursa olsun, sadece fisi takmak zorunda kalir ve

kontrol panelini yanlarinda getirip getirmemeye kendileri karar

Bu kilavuz, endustriyel kullanim igin Ug fazli bir inverter olan NEO-
WiFi'nin baglanmasi, programlanmasi ve kullaniimasi igin gerekli

tim bilgileri saglamayi amaglamaktadir. NEO-WiFi, endstriyel

olarak tasarlanmis olup,

mikemmel hiz kontrolii, énemli enerji tasarrufu ve inverterlerin

daha fazla kullanimi saglama hedefiyle gelistirilmistir.
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Ornekler

Bir pompa, hidrolik gli¢ tnitesi, hidrolik aktiiatdr, kompresor, egztraksiyon fani, vantilator vb. gibi cihazlarin akis/ basing/ kuvvetini
ayarlamak genellikle kelepceler veya valfler araciligiyla yapilir. Bu tiir bir kelepge cihazina sahipsek, degisken hiz siriiciistini
(inverter) kullanmamayi tercih ettigimiz anlamina gelir. Bu durumda dezavantajlar ¢ok sayidadir: rampalama veya durdurma
programlama imkaninin olmamasi; birden fazla cihazin senkronizasyonunun yapilamamasi; diger makineler ve kontrol sistemleriyle
(6rnegin basing transdseri gibi) etkilesim imkanlarinin azalmasi, kontrollere daha az erigim, daha fazla giiriilti, daha ylksek zirve
akimlar; motorun ve sistemdeki mekanik pargalarin daha kisa émrii; ve en énemlisi enerji tasarrufunun olmamasi. Bu, bir arabanin
hizini sadece fren kullanarak kontrol etmeye benzer.

Bir inverter ayrica montaji da kolaylastirir glinki dogrudan veya yildiz-liggen tipi baglatma sistemi olan bir sistem genellikle bu
baslatma sistemleriyle iligkilendirilen ylksek elektrik kivilcimlarindan kaynaklanan asiri akimla basa ¢ikmak icin uygun sekilde
boyutlandirimig glc kontaktérlerinin kullaniimasini gerektirir. Ek olarak, motorun korunmasi igin devre kesiciler araciligiyla koruma
sistemleri her zaman saglanmalidir. Dolayisiyla: kelepge/valf + dolap + bigak anahtari + motor kontrol rélesi + motor agiri yik koruma
otomatik anahtarinin bir degisken hiz siriiclsi ile kaydedilebilecegini unutmayin. Soyle ki, belirli uygulamalarda (6rnegin hidrolik glic
Unitesinin oransal valfi gibi) kelepce maliyeti sadece bir inverterin maliyetini agabilir.

Peki neden sadece invertorler kullanilimiyor? Temel olarak, kablo baglantisi ve programlama gerektiren bir elektronik cihaza kiyasla
montaj kolayligi (varsayilan olarak), daha kiigiik boyut, toz ve sivilara karsi koruma derecesi ve kullanim kolayligi, invertdriin dolabi ile
sisteme entegrasyonun zorlugu, kontrol paneline erisilebilirlik gibi nedenlerden dolayi. Bazen invertoriin maliyeti de énemli olabilir,
dzellikle bir dolap ve kablolarin maliyetine eklenince.

NEO-WiFi ile bu nedenler artik gecerli degil. Artik sadece invertdriin avantajlari kaliyor. Gergekten de

»  NEO-WiFi bir motor-invertéridir ve bu nedenle kablo ve dolap ihtiyacini, motor + invertor sisteminin galismasi igin gerekli
olan ¢alisma, montaj, kablolarin badlanmasi ve test etme gibi islemleri iptal eder, olasi hatalarla iligkili riskleri de ortadan
kaldirir.

» Kablo ve dolap gerektirmedigi ve motorun ayrilmaz bir pargasi oldugu igin alan kaplamaz
»  Programlama, televizyon kumandasini kullanmaktan daha kolaydir.

» NEO-WiFi'nin tus takimi gikarilabilir, kablosuz olarak uzaktan calisabilir ve 20 metreye kadar uzakliga yerlestirilebilir. Higbir
kablo, highir baglanti gerektirmez. Kablo gerektirmez glinkii motorun (izerindeki yuvasina veya "BLOK" cihazina
yerlestirildiginde indiiksiyonla beslenir veya sarj edilebilir lityum pillerle beslenir. Omegin, bir tavan vantilatoriinii bu stiricii ile

kurup herhangi bir kurulum maliyeti olmadan istediginiz her yerden kontrol etmenin avantajini diisinin.

Bir gocugun bile bir cihazi kirmizi bir digme, yesil bir digme, bir sol-sifir-sag anahtari ve bir kontrol diigmesi ile nasil

kullanacagini bilir.

«  NEO-WiFi IP65'ir. Tus takimi IP67'dir.

5/136 NEO-WiFi — manual - TUR REV22-MAG24



@

Mmotive

NEO-OLEO

NEO-OLEO

NEO-COMP

NEO-VENT
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2. CALISMA KOSULLARI

Ozellikleri Sembol | UoM. | NEO-WFi- | NEO-WiFi | NEOWIT- | NEO-MEL
3kw 5.5kW

Invertdriin koruma sinifi IP IP65

Invertdriin besleme Voltaji Vin \% 3x 200-460

Invertdriin Besleme Frekansi fin Hz 50-60

invertdrin Maksimum ¢ikis Voltaji V2 \Y =V1n-5%

invertdr cikis frekansi f2 Hz 200% fin [f2100Hz if f1n50HzZ)]

invertdre nominal giris akim 1 A 7.5 15 23 47

invertdrden (motora) nominal gikis akimi [2n A 7.0 14 22 45

invertdrden maksimum siirekli gikis akimi l2 A ln + 5%

Maksimum baslangig torku / Nominal tork orani Cs/Cn Nm 150% 3kW 150% 5.5kW 160% 11kW 150% 22kW

Maksimum baglangi¢ akimi (3 saniye boyunca tutulan) [2max A 10.5 21 35 67

Depolama sicakligi Tstock °C -20 = +60

Cevresel isletim sicaklig T oc -20 + +40 (-20 only with inveartctiirvzc))wered and pre-heating function

Maksimum bagil nem % (40°c) 50

Acik alar)da maksimum WiFi klavye-invertor iletisim mt 20

mesafesi
(50;25) % 4.1 (IE2) 34 (IE2) 2.5(IE2) 2.0 (IE2)
(50;50) % 4.6 (IE2) 3.8 (IE2) 2.9 (IE2) 24 (IE2)

Giic kayiplari (% motor hizi; % yik torku) (50;100) % 5.6 (IE2) 49 (IE2) 4.2 (IE2) 3.8 (IE2)
(90;50) % 49 (IE2) 42 (IE2) 3.2(IE2) 2.8 (IE2)
(90;100) % 6.7 (IE2) 6.0 (IE2) 5.4 (IE2) 5.0 (IE2)

Stand-by kayiplari w 4 4 6 10

Tab. 1: calisma kosullar
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3PH Gii¢ Anahtari

opsiyonel
cod.INTEM3X32A

cod.INTEM3X32A

cod.INTEM3X32A

motive
Karakteristik Ozellikleri NEO-WiFi- | NEO-WiFi. | NECWHFF | NEO-MFE
3kW 5.5kW
Motor Kontrol VIF VIF vektrel vektorel
Senkron motorlarin controll HAYIR HAYIR optional optional
Programator, yerlesik saat ve pil (baslangig ve duruslari planlamak igin) HAYIR HAYIR EVET EVET
Endiistriyel Ortam icin Elektromanyetik Uyumluluk EMC (ref. EN 50081-2, para 5) EVET EVET EVET Class A oat G2
Class A - Cat C2
_— ) . - EVET . )
Ev, Ticari ve Hafif Sanayi Ortamlari igin EMC (ref. EN 50081-1, para 5) EVET opsiyonel opsiyonel
Class A Cat C1 Class A - Cat C1
opsiyonel opsiyonel opsiyonel

cod.INTEM3X63A

- MODBUS MODBUS MODBUS MODBUS
. X RS485 RS485 R$485 RS485
Iletisim Protokolli (from July 2014)
i¢ Fren Direngleri EVET EVET EVET EVET

Farkli gevresel kosullarla karsilagirsaniz, yardim almak igin Destek Hizmetimizle iletisime geginiz.

*IP65 derecesi, inverter kasasi ve gikarilabilir tug takimina hem inverter kasasina yerlestiriimis olsa bile hem de inverter ve tus takimi birbirinden

uzakta olsa bile uygulanir. Bu, miimkiin olmasini saglayan seydir:

» Erkek-disi" baglantilar yerine bir indilksiyon gii¢ sisteminin benimsenmesi (Resim 1),

« iki 6genin kasalarinin sekilleri

» Tus takiminda (Resim 3) ve inverter kasasinda (Resim 4) 6zel contalar)

. 4
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NEO-WiFi EMC = Secure operation

Elektrik/elektronik cihazlarda zaman zaman aniden ve agiklanamayan arizalar yasadiniz
mi? Omegin, otomatik bir kapi, bir bilgisayar, bir PLC, bir devre kesici... Arizanin
nedenini bulamadiysaniz, muhtemelen cihazin elektromanyetik uyumlulugundan
kaynaklanmis olabilir. Cihaz, gli¢ hattindan alinan elektriksel/elektromanyetik
mUldahalelere veya havada yayilan radyasyona yeterince bagisik degildi veya ariza
gostermeyen diger ekipmanlarin bile cihazinizi etkileyen rahatsiz edici etkileri olabilirdi.
Elektromanyetik uyumluluk, tim elektrik/elektronik ekipmanlarin isleyisini garanti etme
intiyaci ve yasal bir gerekliliktir. Bu gereklilik, tim elektrik/elektronik ekipmanlarin
operasyonunu garanti etmek amaciyla yasal bir zorunluluk ve ihtiyag temelinde, pratik
olarak agagidakileri saglamak zorundadir::

» Diger cihazlarin igleyisini etkileyebilecek elektriksel ve elektromanyetik girisimleri
kesin esik degerlerin altinda tutmak; bu girisimler havadan yayilabilecegi gibi,
guc hattinda veya toprak geri donUs devrelerinde iletilen sekilde de olabilir

» Calisacagi ortamda mevcut olabilecek iletilen ve yayilan bir dizi girisime karsi
bagisiklik gostermek.

Dolayisiyla, sadece degisken hiz stirlictstnun (inverter) calismasini degil, ayni ortamdaki diger tim cihazlari da ondan
korumak 6nemlidir. Elektromanyetik uyumluluk dolayisiyla, ayni ortamdaki cihazlarin karsilikli girisim olmadan bir arada var

olmasi sonucudur.

Sanayi ortaminda, bagisiklik seviyesi digerlerine kiyasla daha yuksek olmalidir, ancak diger yandan, bir konut, ticari veya
hafif endustriyel ortamda, olasi girisim emisyonlarini sanayi ortamindan daha fazla sinirlamak gereklidir. Bu nedenle,

diizenlemeler bu iki ortami tanimlar:

EVSEL , TICARI VE HAFIF ENDUSTRIYEL ORTAM
(ref. EN 50081-1, para 5)

ENDUSTRIYEL ORTAM
(ref. EN 50081-2, para 5)

Bu, konutlar, ticari ve hafif endUstriyel yerlerin hem i¢ hem de
dis alanlarini kapsar.

Halka agik agdan dogrudan saglanan 50 ila 1000V arasinda
quic kaynagi olan verler, konut, ticari veya hafif endustriyel
yerler olarak kabul edilir.

Endustriyel ortamlar, asagidaki kosullardan bir veya daha
fazlasinin varligi ile karakterize edilir::

+ endustriyel, bilimsel veya tibbi ekipmanin varligi
+ indUktif ve kapasitif ylklerin sikga anahtarlandig
+ akimlarin ve iligkili manyetik alanlarin yiksek oldugu

IR —
IAEE WRNNNN
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ik tanimin altini gizdigimiz kismi, tekrarlayan bir inanigi giiriitiiyor: aslinda, siklikla bir "endUistriyel ortam" olarak diisiintilen her yer EMC
duizenlemeleri agisindan sadece boyle degildir. Aslinda, godu sirketin codu ayni zamanda hafif sanayi tanimina da girer ve tesisleri ile
ekipmanlari dolayisiyla her iki ortamin da yasal gerekliliklerini karsilamak zorundadir. Bununla birlikte, piyasada dolasan ¢ogu (g fazli
inverter, sadece endUstriyel ortama iliskin diizenlemelerle uyumlu oldugunu beyan etmektedir ve bazen bunu bile kisitlar

Having said this, and wanting to talk about the EMC advantages of NEO-WiFi, we cite the two main ones:
1. invertér ile motor arasinda maksimum mesafe

Normal bir motor/inverter kurulumunda sistemin parazitik kapasitansini en aza indirmek gereklidir ve bu (ancak NEO-WiFi ile
degil), motor ile inverter arasindaki kablolarin kisa ve ekranli tiirde olmasi veya topraklanmis bir kanala veya metal boruya
yerlestirimis olmasi gerekmektedir. Bunun sebebi, motor ile inverter arasindaki kablolarin ayni zamanda radyo dalgalari
yaymasidir. inverter Greticilerinin, uygunluk beyanlarinda, motor ile inverter arasindaki kablo uzunlugunun maksimumunu
belirtmeleri oldukga yaygindir ve bu beyan gegerli kabul edilebilir. Bir inverter motor ile bu problem ortadan kalkar, ¢tnk{ motor
ve inverter tek bir dnitedir. Ancak, inverter motorun pozisyonunu kontrol edemiyorsak (bir konveydr bandinin altinda, bir hidrolik
kontrol Unitesinin yerlestirildigi dar alanda, bir tavana monte edilmis endiistriyel bir vantilatérde vb.), normal bir inverter motor
ile hala kabloya bagli bir kontrol cihazina sahip olmak zorunda kaliriz. Bu sorun, NEO-WiFi ile yoktur, giinkil ¢ikarilabilir tus
takimi, yetkilendirilmis ve test edilmis radyo frekanslari araciligiyla invertere baglanir.

2.  Ek parazit filtrelerin kurulumu

Bir uyumlu invertér yapmak igin dretici, bilesenlerin, ekranin ve filtrelerin ek maliyetlerini g6z 6nlinde bulundurmalidir. Daha cazip bir
fiyat sunmak icin sik¢a yapilan bir hile, invertoriin igine gereken her seyi koymamak ve bu sorunu kullanicidan ayri olarak satin almasini
ve kurmasini istemektir. Dikkatsiz bir alici kendini kandirmis olabilir ve tasarruf ettigini diisiinebilir, ancak daha sonra kilavuzu
okudugunda, invertorl veya diger cihazlari ayni ortamda sorunsuz galistirmak ve uygulanabilir yasalara uygun hareket etmek istiyorsa,
ek maliyetlerle malzeme ve kurulum igin harcamalar yapmasi gerektigini 6grenecektir. Bagka bir sik rastlanan durum, sirketin elektriginin
dogrudan sebekeden saglandidi halde, sadece endustriyel ortamlar igin uygun invertérlerin kurulmasidir. Bu, diger cihazlarin igleyisini
riske atarak, kullanicinin neden otomatik bir kapi, bir bilgisayar, bir PLC, bir koruyucu devre kesici veya diger elektronik cihazlarin ayni
ortamda arizalarla karsilasmaya bagslayacagini anlamasini gerektirir, ancak invertor tedarikgileri tarafindan onaylanmayi ve ¢ozilmeyi
bekleyen sorunlar.

NEO-WiFi, aliciya ek malzeme ve iscilik maliyetlerinden kaginmak igin tak ve
calistir bir invertdr motor olarak tasarlandi. Ciddi bir sekilde durumu géz 6niine
alarak, NEO-WiFi-3 projesinde Motive, yliksek bagisiklikla endiistriyel ortama
uyumlu olmanin yani sira, ev, ticari ve hafif endlstriyel ortam icin belirlenen en siki
esik degerlerin altinda emisyonlari tutmak icin dis filtrelerin eklenmesine gerek
kalmadan tasarlanmistir.

NEO-WiFi-11kW, ancak daha biyik glcl nedeniyle endistriyel ortamlara
kurulum igin uygun olan standart bir modeldir, ancak ev, ticari ve hafif endlistriyel
ortamlar i¢in uygun hale getirmek igin istege bagh bir dis anti-parazit filtresinin
kurulmasi gereklidir.
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3. BAGLANABILEN MOTORLAR

Tab. RP: Baglanabilen motorlarin gii¢ aralig

NEO-WiFi-3
NEO-WiFi-5.5

NEO-WiFi-11
NEO-WiFi-22

Motor kW 0,13]0181025|037]105 (075 11| 15| 19 2,2‘ 3 \ 4 [ 557592 M 15 | 185 | 22

SV= Sadece zorunlu havalandirma ile uygulanabilir gii¢ (chap. 4a)

F= ayrica gereken 2 dahili fanlar (chap. 4a)

* Invertorler, giic kW tarafindan bollinmemelidir (glic sadece pratiklik ve aligkanlik igin siniflandirilir), ancak sabit akim gikis A
tarafindan. Akim A, gerilim V ile ters orantilidir.

Uygulanabilecek gtig, NEO-WiFi'nin elektronik 6zelliklerine bagl olmanin yani sira, kasa yapisinin dagitici
kapasitesine de baglidir. Bu nedenle, elektronik karti gikararak ve baska bir kasa i¢ine monte ederek
orijinalinden farkli olan kasalarda elektronik kartin kullaniimasi uygun degildir.

Bu tagima islemi ayrica elektriksel yalitimini ve cihazin glivenligini tehlikeye atabilir ve garanti hikimsizligine
neden olabilir
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Tab. RD: IEC motorlarinin baglanabilecegi boyut araligi

Motor IEC gévde
blyikligi
NEO-WiFi-3 X X X X *X X X
NEO-WiFi-5.5
NEO-WiFi-11
NEO-WiFi-22 X

63 4l 80 90S | 90L | 100 | 112 [ 132S | 132M | 160 | 180 | 200

*4. boliimde gosterildigi gibi plastik ¢ikartma kaldirildiktan sonra
X. gereken mekanik adaptér, 4. bolim

NEO-WiFi-3kW'ye 112 ve 132 boyutlu motorlari neden baglayalim veya NEO-WiFi-
11kW'ye 160 boyutlu motorlari neden baglayalim? Clinku 4 kutuplu motorlar daha
biyik boyutta olabilir (6rnegin, 112M-6 2.2kW, 132S-6 3kW, 132S-8 2.2 kW ve 132M-
8 3kw)

Motorlin Degdisken Hiz Siriiclisi VSD ile beslenmeye uygun olmasi
énemlidir. Temel bir gereklilik, faz sargilari arasinda gticlendirilmis yalitimin bulunmasidir. Digerleri ise sinirli akim
emilimi ve disuk sicaklik artigidir, ¢link(i akim bir invertdriin limitidir ve motor sicakligi invertord isitir. Motive
motorlarinin Delphi serisi, standart bir 6zellik olarak bir invertor tarafindan beslenebilir ve motive VSD ile uyumlu
olacak sekilde tasarlanmistir..
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4. MEKANIK MONTAJ

4a. Boyutlar
NEO-WiFi-3 ve klevye

140

M16x1.5
(OPTIONAL)

M20X1.
(OPTIONAL) "
> :
M16x1. -
(OPTIONAL) ¥,
o

@ »
20x1.5 M20X1.
(OPTIONAL)

16x1.5
M16x1..
(OPTIONAL) (OPTIONAL)
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NEO-WIFI-5.5 - NEO-WIFI-11

(o]
N
N
TIONAL) - M25x1.5
(OPTIONAL) . - (OPTIONAL)
M32x1.5

| M32x15

- "

\ & A
Qﬁ - M25x1.5 M25x1.5—*@§”}

(OPTIONAL) ~ (OPTIONAL)
‘. M32x1.5 M32x15 :
‘M25x1.5 (OPTIONAL) po5x1.5

‘M32x1.5 M32x1.5
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NEO-WiFi-22

180

325

“w Vo
s \
M20x1.5 M20x1.5

(OPTIONAL)

M40x1.5 M40x1.5
(OPTIONAL)
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Boyutlar NEO-WiFi + motor

. NEO-WiFi-5.5 =
NEO-WiFi-3 NEOWiF 1 NEO-WiFi-22

Motor IEC Type AD1 AD2

AD2

AD1
AD2
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4h. Motor baglantisi

Mekanik bagdlanti, deliklerle (Sekil 5) NEO-WiFi kasa, 71 ila 160 boyut arasindaki genis bir Delphi serisi motive motorlarina
sabitlenmesine olanak tanir (Tablo. RD)IIl.5

Plastik kesme delikleri, NEO-WiFi-3kW'nin kullanim alanini daha bilylk boyuttaki motorlara genisletmesine olanak tanir (Tablo
RD'de gdsterildigi gibi).
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Plastik kesme deliklerinin gikarilma prosedtrl

inverter kasasinin icine metal veya tel uglarinin dagiimamasina dikkat edin, glinkii bu tehlikeli kisa devrelere neden olabilir.
Kurulum sirasinda dikkatlice galisarak, bu tir parcalarin igine dismemesini saglayin. Eger herhangi bir tel veya metal parca igeri diserse,
onlari gikarmak icin dikkatli bir sekilde ¢alisin ve kisa devreye neden olabilecek herhangi bir potansiyel tehlikeyi ortadan kaldirin.
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NEO-WiFi-3kW ile "Tab. RD" de X ile isaretlenen motorlar arasindaki baglanti icin 6zel mekanik adaptorlere ihtiyag vardir. Asagidaki
gorunttlere bakin
NEO-WiFi-3

71-80-90S: 112-132:
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NEO-WiFi-5.5 - NEO-WiFi-11

160M* 100L 90S/90L
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* NEO-WiFi-5.5 - NEO-WiFi-11 + motor IEC 160M
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NEO-WiFi-22 + motor IEC 200

A Motoru kavrayarak inverter kutusunu tutarak kaldirmayin veya tagimayin.
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4b.1. Zorunlu Havalandirma

Invertdrle baglanmis motoru inverterin kasasini tutarak kaldirmayin veya tasimayin.
Eger invertdr 50Hz'den daha diisiik frekansta kullaniliyorsa, zorunlu olarak havalandirmali motorlar kullaniimasi gerekmektedir.

Bazi motor boyutlarinda (6rnegin, IEC80), zorunlu havalandlrhamn terminal kutusu kapagi ile NEO-WiFi kasasi arasinda
mekanik engel olabilir. Bu durumlarda, zorunlu havalandirma asagidaki gibi 90 derece dondurdlebilir.:

Motor IEC | 71 | 80 | 90S | 90L | 100 [ 112 [132S|132M|160M [ 160L | 180M | 180L | 200
NEO-WiFi-3 | & | & | « 1 1 1 1 1

NEO-WiFi-5.5 o | ol o | o | e 1 1 1

NEO-WiFi-11 o |l e |l el el e 1 1 1

NEO-WiFi-22 o | o | o 1 1
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4b.2. NEO-WiFi-11 + 11kW motorun Sogutulmasi

NEO-WiFi-11 mi igin 2 dahili fan gereklidir cod. NWF11FANKIT)

1
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4b.3. Fewnli Motrolar igin serbest birakma kolu

Bazi boyutlarda kendi frenli motorlarda, fren kolu st konumda oldugunda NEO-WiFi ile mekanik midahale olabilir. Bu
durumlarda, fren kolu vida ile sokilerek sokilebilir veya kollanmasi gerekiyorsa, motorun arka koruyucu kapag ile birlikte
fren ve fan kapagi 90° (71-80 boyutlari igin) veya 120° dondurilmelidir. Bu islem, sadece fabrika veya motive tarafindan
yetkilendirilmis servis merkezleri tarafindan gerceklestirilebilir.
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4c. Duvara Montaj NEO-WALL (opsiyonlu)

Duvara montaj gerekiyorsa, drnegin daldirma pompasi kullaniliyorsa, her kit ile birlikte montaj talimatlari ve elektrik baglantilari
saglanan NEO-"WALL" kullanilabilir. (her kitiyle birlikte saglanan montaj talimatlari ve elektrik baglantilari)

NEO-WALL3
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NEO-WALL11
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NEO-WALL22
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4d. Kumanda Klevyesi

Klevye iki veriyonda mevcuttur:

Standart Versiyonu Analog Kontrol Ozellikli istege bagli versiyonnu
IP67 IP65

Klavye kasa icerisine yerlestirilen 4 miknatis sayesinde (lll. 6), klavye her montaj pozisyonunda giivenli bir sekilde durur.

1.6

Bu ayrica klavyenin tercih edilen bakis agisina gore 4 farkli pozisyonda déndiriilmesine olanak saglar.
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NEO-WiFi kilifindan klavye ¢ikarilirsa, klavye duvara 2 farkli sekilde sabitlenebilir.
Eger duvar metal ise, klavye (zerinde bulunan 4 miknatisin manyetizmasi kullanilarak sabitlenebilir. (IIl. 7).

.7

1.8 i
Each Her klavye, gapi 25 mm, yiiksekligi 6.4 mm olan, 1.2 Vdc, 250 mAh kapasiteli iki sarj edilebilir 250BVH pil ile donatiimistir.).
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4d.1. Klevyenin Pilleri

Klavyeyi ilk kez kullanmaya baslamadan énce, pilleri 10 saat boyunca sarj etmek i¢in NEO-WiFi icindeki yerinde (durdurulmus motorla)
veya BLOCK iginde, BLOCK veya NEO-WiFi galigirken birakin.

—

O - ——
[zsemcce)

Sekil 14 - NEO-WiFi mantik kontrol kartinin arka diyagrami
Sarj edilebilir piller diizenli olarak sarj edilirse, birkag yil dayanabilir; uzun sire sarj edilmezse, pillerin degistirilmesi
gerekehilir.
Pil sarj stiresi: Ekran agikken yaklasik 1 saat (Not: MUsterinin bu siire boyunca kesintisiz olarak digmeleri kullanmasi

olasi degildir) - bekleme modunda gii¢ kullaniimadigi icin bu slire sinirsizdir, MODE diigmesine basildi§inda klavye
ve ekran yeniden etkinlestirilecektir;

« Invertdr kasasindaki klavye ile tam sarj siiresi veya BLOCK besleyicide: yaklasik 1 saat.

Pilleri gikarmak igin, kontrol panelini agin ve pilleri yuvalarindan digari gikarin. Temas noktalarinda oksidasyon olup olmadigini kontrol
edin.

Segici ve potansiyometre varli§inda, ekran kartinin distiinde bulunan 4 adet M3 viday!
sokmelisiniz. Pilin gikarilmasi ve degistiriimesi icin karti ¢ikarin; bu islem sonunda kartin
klavyenin kapagina tekrar vidalanmasi gerekecektir.

Vidalarin yerlerini fazla sikarak hasar vermeyin.
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4d.2. BLOCK - masaya veya duvara monte edilebilen endiiksiyon gii¢ sarj cihazi
Gerilim Kaynag@i 200-260Vac 1PH 50/60Hz IP65

Klavye, miknatislarla BLOCK
yuvasina cekilir ve tutulur. Klavye,
herhangi bir konumda
yerlestirilebilir.

Klavye, indUksiyon ile gugclendirilir.

BLOCK IP65'e sahiptir

Eger duvar metal ise, BLOCK, 4
miknatisinin manyetizmasiyla
sabitlenir.

Alternatif olarak, BLOCK'un arka
kismindaki belirlenmis yuvalari
kullanarak 2 takviye Uzerine
sabitlenebilir.
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5. ELEKTRIK MONTAJI
5a. Uyarilar

Montaj, yalnizca kalifiye ve uzman personel tarafindan gergeklestirilmelidir

Invertor kutusunun agilmasi icin glcin kesilmesinden en az 1 dakika sonra, uygun bir anahtar veya gig

kablosunun manuel olarak gikariimasi ile yapiimalidir. ig kapasitérlerin bosaltildigindan ve bu nedenle bakimin

yapilabilir oldugundan emin olmak igin, giig kartinin alt kisminda bulunan i¢ LED'in (yesil diyot) tamamen kapali

oldugundan emin olunmalidir. Sistemdeki herhangi bir elektriksel veya mekanik pargalari islemeye baslamadan
once, her zaman NEO-WiFi'yi prizden gekin.

Kurulumdan 6nce bu kilavuzu ve motor kilavuzunu (www.motive.it adresinden indirilebilir) okuyun. Uriiniin agikca hasar
gosterdigi durumlarda kurulumu devam ettirmeyin ve Hizmet Merkezi ile iletisime gegin.

Kesinlikle glivenlik ve kaza dnleme yonetmeliklerine uyulmalidir.

Ana gerilim, invertér tarafindan gereken gerilime uygun olmalidir (B6lUm 2).

Kutusunu agmadan 6nce, invertdrin glc kaynagini kesmek icin yukari akis anahtarina miidahale edin;

EMC Yonergesi, NEO-WiFi'nin her iki gii¢ kablosunun da tek iletkenlerinin kesiti 1,5 mm'den blylk veya esit olan
koaksiyel (veya zirhli) tiirde olmasini gerektirir. iletkenlerin ekrani her iki ugta da topraklanmalidir. Anten etkisine neden
olabilen toprak déngiilerinden kaginmak igin NEO-WiFi tarafindan tahrik edilen motor her zaman diisiik empedansli bir
baglant ile ayri ayri topraklanmalidir.

Ana ve motor-inverter gii¢ kablolarinin yollari mimkin oldugunca
ayrilmis olmalidir.

Dongller olusturmayin. Eger kesismelilerse, en az kavsama
olusturmak icin 90 derece olmasina dikkat edin. Bu kosullara
uyulmamasl, anti-parazit filtresinin etkisini tamamen veya kismen
yok edebilir.

Bazi durumlarda, diger gok hassas tesis ekipmanlarinin maruz
kalabilecegi bazi bozulmalari (yayili veya iletken) tamamen ortadan
kaldirmak igin, invertoriin girisi olarak baglanan, minimum dereceli 8
amperlik baska bir ¢ fazli EMC ana filtresi kullaniimalidir.
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5b. NEO-WiFi'nin Elektrik Baglantisi

* Kapagin 4 vida ile sokulerek invertor kutusunu agin;

*Tamamen kapag! invertdr kutusunun alt kismindan ayirmak igin
anten (ANT) ve indlktif glc kaynadinin (15Vac) koaksiyel kablo
bagdlantilarini (lll. 13) ayirin; bu, motor izerine montaji kolaylastirmak
igin yapilir;

*Motor terminal kutusunun terminallerini lll. 9, 10, 11 veya 12'de
gosterildigi gibi NEO-WiFi konektorlerine baglayin.

GUGC KARTINDAKI KOAKSIYEL KABLO KONEKTORU:
Koaksiyel kabloyu gli¢ kartina baglarken, son derece hassas olan etrafindaki SMD elektrik bilesenlerine zarar
verebilecek metal araglar kullanmayin.
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5b.1. Koruma ve Giivenlik Cihazlar

e Makina Yonergesi 2006/42/EC Bolim 1.2.4.3'e uygun olarak, NEO-WiFi kontrol paneli tarafindan saglanan durdurma
¢OzlimUne yedek olarak kullanilabilecek bir acil durdurma cihazi kurulmasi gerekmektedir. Bu tiir bir cihaz, makinenin ve
isleyisinin strekli ve agikca gortlebildigi bir konumda olmalidir.

»  Sistem, mevcut givenlik diizenlemelerine uygun olmalidir.

»  Gig hattinda kisa devre karsisinda yeterli genel koruma hazirh§i yapiimasi gerekmektedir..

GUC KAYNAGI - HARICI CIHAZ BAGLANTISI

Bu kilavuzda belirtilen NEO-WiFi sinirlari iginde bir tane

Ug fazli AC akim gli¢ kaynag kullanin.

v
Toprak sizinti devre kesici B tipi, IAn=300mA otomatik diferansiyel salter.
(diferansiyel)
Glivenlik devresi tarafindan komutlandirildi§inda glic
v 5 kaynagini kapatmak icin kullanighdir. Sistemi baglatmak
Hat kontad icin kullaniimamalidir. AC1 tipi
Zorunlu. Bir sigorta, kisa devrelere karsi koruma saglar.
v Bunun yerine, bir manyetik termal salter, emilen akima
Koruma sigortalari dayali asiri yik korumasi saglar, ancak bu koruma zaten
NEQO'da bulunmaktadir.
Glic faktorini iyilestirmek ve hat (izerinde harmonikleri
sinirlamak igin yararlidir, veya buytk gug sistemlerinin
v . yakininda (transformatér kabinleri). Motor ve invertor
Hat reaktor arasindaki mesafe (duvara montaj sistemi iin bakiniz)
50 metreden fazla oldugunda zorunludur.
Motoinvertor

(Motoinvertér" terimi, motor ve
invertdr kelimelerinin birlesimidir. Bu | Dogrudan motorla baglanti, geleneksel bir invertore

terim, bir motorun hizini ve/veya kiyasla ekranli kablolarin gereksiz oldugunu ortadan
torkunu kontrol etmek |Q|n kullanilan | kaldirir. NEO WI-FI'nin kart (izerinde olmadigi

bir invertériin icinde entegre edilmis | durumlarda, ekranli kablolar kullaniimalidir ve motorla
bir motor siirlicistiny ifade eder. Bu | arasindaki mesafe 25 metreyi asiyorsa, bir seri

cihaz, motorun hizini degistirmek indiiktans kullaniimalidir.

veya torkunu kontrol etmek igin
elektrik sinyallerini kullanarak glic
saglar.
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5b.1.1. Koruma ve Giivenlik Cihazlarinin Boyutlandiriimasi

NOToRGUCO | Sicomta | TASNEEDILEN | Tavsieeien St
500VAC CL.H or K5 mm?
Up to 0,37kw at 230Vac 10A 3mH 25A 2,5
Up to 1,1kw at 230Vac 10A 2mH 25A 2,5
Up to 1,8kw at 230Vac 15A 2mH 25A 2,5
Up to 3kw at 230Vac 25A 1,25mH 45A 2,5
Up to 4kw at 230Vac 40A 1,25mH 45A 4
Up to 5,5kw at 230Vac 40A 0,70mH 60A 6
Up to 9,2kw at 230Vac 50A 0,51mH 100A 10
Up to 11kw at 230Vac 70A 0,30mH 100A 16
Up to 0,37kw at 400Vac 5A 3mH 25A 2,5
Up to 0,75kw at 400Vac 10A 3mH 25A 2,5
Up to 1,5kw at 400Vac 10A 3mH 25A 25
Up to 2,2kw at 400Vac 10A 2mH 25A 2,5
Up to 4kw at 400Vac 20A 2mH 25A 2,5
Up to 5,5kw at 400Vac 20A 1,25mH 25A 4
Up to 7,5kw at 400Vac 30A 1,25mH 45A 4
Up to 11kw at 400Vac 35A 0,70mH 45A 6
Up to 15kw at 400Vac 45A 0,50mH 60A 16
Up to 18,5kw at 400Vac 60A 0,50mH 100A 16
Up to 22kw at 400Vac 70A 0,30mH 100A 20

Bu aralikla eslestirilen kisa devre kesici cihazlar, kamu kaynakli aglara baglandiginda en az 10KA olmalidir. Kendi transformator alt
istasyonundan bir aga baglandiginda, hat tedarikgisinin belirttigi degeri bilmek ve uygun ekipmani kullanmak gerekir..

Motor invertoriiniin toprak baglantisini, toplam direnci 100 miliohmdan az olan bir sekilde saglayin.
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5b.2. Motor Baglantisi

NEO-WiFi i¢ fazli asenkron motorlara kurulmalidir. Asagida, Delphi serisi standart motorlar ve Motive ATDC serisi kendinden frenli
motorlar igin ne yapilacagini gdsteriyoruz.

TOPRAKLAMA BAGLANTILARI , insanlarin elektrik giivenligi ve hatlarda iletken elektromanyetik girisimi bastirmak
igin dnemlidir;

* Bir tarafinda M5 halka ucu ve diger tarafinda 6n yalitimli nokta bulunan kiigiik sari/yesil kablo, motor sasesi ile gli¢
kartindaki GND girisi arasinda baglanmalidir

. * Ana besleme kablosunun 400 V'lik sari/yesil toprak kablosu, glg¢ kartindaki terminal kutusundaki diger GND
girisine baglanmalidir
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5b.3. Diagrams

NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5. Motorun fazlari yildiz baglantisinda olmalidir. * Plakette 230VA/400VY yaziyorsa, motor (i¢
fazli olarak baglanmali ve fazlar yildiz baglantisinda olmalidir.

\%‘
e k, AW
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/.rfj\\
NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5. Motorun fazlari delta baglantisinda olmalidir. 3 Plakette 400VA/690VY veya 230A/400Y

(87Hz teknigi ile) yaziyorsa, motor (¢ fazli olarak baglanmali ve fazlar delta baglantisinda olmalidir.
[I1.10

=V \‘v‘l‘\\’
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ATDC230VA/400VY + NEO-WiFi-3 - NEO-WIFi-5.5 ™

1.11)

(
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ATDC400VA/BIOVY + NEO-WiFi-3 - NEQ-WiFi-5.5 === (.12
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NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22. Motor fazlari Yildiz Baglantisinda olmalidir. * Plakette 230VA/400VY yaziyorsa, motor (g
fazli olarak baglanmali ve fazlar yildiz baglantisinda olmalidir.
.9 (11)
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%

NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22. Motorun fazlan, motor plakasinda 400VA/690VY veya 230A/400Y olarak belirtilmisse *#—=—=-" delta
baglantisinda olmalidir.

Bu, 87Hz teknigiyle (boliim 5d) (Sekil 10 (11)) belirtilmistir.

(1110 (1))

[
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ATDC230VA/400VY + NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22 ™ (.11 (1)

(Il 11 (11))
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ATDC400VA/690VY + NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22 ~ (12 (11))

(Il 12 (11))
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BR + ve BR- terminallerine fren tellerini baglamadan once, i¢ direnglerin tellerini ayni terminallerden gikarin ve izole edin,
bdylece patlamalarini énleyin (menide ilgili islevi ayarlayarak, uyari ekraninda belirir).

NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5

nanual - TUR REV22-MAG24
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Eger fren kablosu NEO-WiFi terminallerine ulasmak icin gok kisa ise, yalitimin ve gerekli IP'nin garantili oldugu bir sekilde uzatin.
Asagidaki resimlerde, s ile blztlen tlip yontemini gésteriyoruz.
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GENEL KABLO SEMASI

NEO-WiFi-3

K

POWER SUPPLY

- max 3 KW 400Vac
200-460Vac L2

max 1,.5KW 230Vac

s
[

7]
=
a
7]
=
[=)

15V BR+
'ty Lo 1
ENABLE | EN INTERNAL EXTERNAL MOTOR
P RESISTORS RESISTORS =7| vdc BRAKE
DIRECTION 1 D1 BR-
1 F . e ]
DIRECTION 2 D2 J6-1
,_._.—’.-‘ )_
MOTORON
COMMUNICATION SET J6-2 max 2A 250Vac
SETTING D o
J6-3
ChA E1l —
y FAN
ENCODER ChB E2 J&-4 max 2A 250V ac
INPUT 4 o

SPEED MONITOR

o v VEL
0-10vde @ OFF ov
AN1
O vl EE ]
- ON ON AN

—
4.7K Ij— oz v 15Vac Keypad Charger
Coaxial Cable Antenna
RS485 A+ =
—
RS485B - USB Type-B Port
—Q ¢
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NEO-WiFi-5.5
—_ o—
POWER SUPPLY L1 ” — K — K U max 5.5KW 400Vac
JEE—" W— |
200-460Vac 2 [ | || v max 3KW 230Vac
_— o0—
L3 W
| GND GND
15v BR+
ENABLE | EN INTERNAL EXTERNAL MOTOR
¢ RESISTORS RESISTORS =1 vdc BRAKE
DIRECTION 1 D1 BR-
M . L ]
DIRECTION 2 D2 36-1
MOTOR ON
COMMUNICATION SET 162 | max2A 250Vac
SETTING 4 O
J6-3
ChA El 0}
1] FAN
ENCODER ChB E2 J6-4 max 2A 250V ac
INPUT ) oS
SPEED MONITOR

w1 b 15V VEL )
0-10Vdc ov
AN1 (

O s
420mA ON ON AN2

—{
4.7K w2 m ov 15Vac Keypad Charger
—{ P
Coaxial Cable Antenna
RS485 A + —
—0
RS485 B - USB Type-B Port
—p Pp—e
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NEO-WiFi-11

[ S
POWER SUPPLY L1 H — K — K U max 11KW 400Vac
_._—O__.
200-460Vac L2 L - vV max 5.5KW 230Vac
R —
L3 W
GND GND
BR+
* mm———————
TNTERMAL EXTERMAL MOTOR
RESIZTORS RESISTORS Vo BRAKE
BR-
— ]
o 12-1
b —
MOTOR ON
EMABLE EM 12-2 max 28 250V ac
— ko
DIRECTION 1 D1 123
_-""'-r 4: — m
ALARM
DIRECTION 2 - ! D2 124 | max 24 250Vac
COMMUNICATION SET 13-1
SETTING V————0¢ — —
EXTERMALFAN
132 max 2A 250Vac
B —— -2
Ch A A-
i} SPEED MOMNITOR.
Ch A+ A+ A0l
Ch B- B- o
ENCODER 4 1
INPUT Ju Ch B+ B+
UL D 1GBT TEMPERATURE MONITOR
chz- z- AD2Z
’ {
Ch 2+ I+ oy g
+12v
15V
]
- INTERNAL FAN
AN 12vd 0,54
ﬂ-lﬂ'.'dc_®_ urr m - & o
B b AN2 oy !
+-20ma [D on 2
o
]
a7k [} 2
OFF o
—
15Vac Keypad Charger
S
Coaxial Cable Antenna
RS485 A+ -
-
RS485 B - USEB Type-B Port
=il -

51/136

NEO-WiFi — manual - TUR

REV22-MAG24



@

Mmotive

NEO-WiFi-22
I S
POWER SUPPLY L1 H — K — K u max 22KW 400Vac
200-460Vac L2 || - v max 11KW 230Vac
_--""'"_Q_.
L3 W
GND GND
BR+
TNTERMAL EXTERMAL MOTOR
RESISTORS RESISTORS Wiko BRAKE
BR-
q — I
o . m
MOTOR QN
EMABLE _ EN 172 ) max 24 250V ac
DIRECTION 1 o1 173
" —
ALARM
DIRECTION 2 o2 174 | max2A 250Vac
— & q
COMMUNICATION SET
SETTING —- coM
1 |
MAIN EXTERNAL FAN
@ max 250V ac
Ch A- A-
5 MATN T
Cha+ A+ e | !
L [
Ch B- B- START i
ENCODER ] q
INPUT I"'__m h B+ £5*
Ch Z- Z SPEED MONITOR
o] AD1
Ch Z+ 7+ q:{ ?? ):l
tea} o
q
IGET TEMPERATLURE MOMNITOR
AD2
15V q
— o
]
—q:]— G m AN1
-1 e —&
+12V
ANZ g
6 E -
+M_®_ on
o @ INTERNALFAN
— 12V dc max 0,54
4.7K e
OFF o
=3 o
q
) 15Vac kKeypad Charger
RS4E5 A + Coaxial Cable Antenna
=0 b =
RE4E5 B -
= ) USE Type-B Port
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5c. 87Hz teknigi

230/400V motorlar ile 87Hz'e kadar sabit tork elde etmek miimkiindiir.

Normal bir kurulumda, motor nominal frekansindan daha dlisilk bir frekansta, érnegin 20 Hz'de calistirildiginda, sargi uglarinda
otomatik olarak nominal voltajdan daha diisuk bir voltaj olusur. Frekans arttikga, torku korumak igin voltaj da artar. 50 Hz'ye
ulagildiginda, nominal voltaj da ulagllir ve invertoriin ¢ikis voltajini artirmak icin bir alan kalmaz.

Ornegin, 75 Hz'de ayni torku korumak icin hat voltajindan daha yiiksek bir voltaja ihtiyacimiz olurdu, ancak bu yapilamaz. Bu nedenle,
50 Hz'den sonra, sabit torklu strlisten sabit glclu siriise bir gegis olur, tork, hiz arttikga azalir

Ancak, nominal hizdan daha fazla hiz elde etmenin ve ayni zamanda nominal torku sabit tutmanin bir yolu vardir: Bir motoru
230VA/400VY olarak yildiz baglantisina degil, liggen baglantisina baglamak ve NEO-WiFi'yi "motor verileri"ni 230V motor icin
programlamak ve adi plakasindaki akimi 230V'de (=400V'deki akim * 1,74) belirtmektir.

Boylece, 50 Hz'den sonra, voltaji frekansa orantili olarak artirma marjimiz olur. Motora asir ylikleme olmadan ne frekansa kadar sabit
torka sahip olabilirim? Dogrusal V/Hz (Voltaj lizerine Hertz) parametresine sahip olarak, bir 230VA/400VY 50Hz motor i¢in hesaplama
sudur: 400/230 = 1,739. Bunu 50 Hz ile garptigimizda, 87 Hz'yi elde ederiz. Dolayisiyla, sabit torka sahip olabilecegimiz sinir 87 Hz'dir.
Bu nedenle, motorun maksimum izin verilen akimi sadece ¢ikista 400 Volt ve 87 Hz oldugunda elde edilir.

Asagida, motora gére farkl voltajlar ve nominal frekanslar dikkate alinarak iki hesaplama 6rnegi bulunmaktadir.

230/400V 50Hz motor
400/230=  1.739
1,739*50Hz= 87 Hz Sabit torkla maksimum frekans
220/380V 60Hz motor

380/220=  1.727
1,727*60Hz= 104 Hz Sabit torkla maksimum frekans

Invertorler, gli¢ agisindan bélinmemeli (gui¢ sadece pratiklik ve aligkanlik igin siniflandirilir), ancak siirekli akim gikisina gore
siniflandiriimalidir. Dolayisiyla, plakette belirtilen 230V'deki nominal motor akimi, invertérden (motora) nominal ¢ikis akimindan daha
az ise (Calisma kosullari igin 12n), 87Hz teknigi kullanilabilir.
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NEO-WiFi-3kW 400V ve mot 100LB-4 3kW 230/400V 50Hz bagli ** “* (graph.1)

Nm / kW 50Hz 87Hz
&
20,3613 | . . ! — . . . . . | 3kW
@6‘
w

0 10 20 30 40 50 60 70 8r 90 100 110 120 "Hz

7%

NEO-WiFi 3kW 400V ve mot 90L-4 1,5k\W 230/400V 50Hz bagli. ===+ (graph.2)

Nm / kW 87Hz
F'S

: 261kW

10,141 1,5} . / et 10, 14NM

0 10 20 30 40 50 60 70 87 90 100 110 120 "Hz

* Elbette, bir VFD'nin (Degisken Frekansli Siiriicii) frekansi yaklasik 6 Hz'nin altindaysa tork dalgalanma sorunlari olacaktir,
ancak bu, baglangig¢ torkunu etkilemez.
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5d. Dig Cihazlarin Baglantisi

L |
LINE INPUT  MOTOR
OUTPUT

RELAYS QUTPUT 1
RELAYS QUTPUT 2

de SUPPLY (100mA MAX)

ENABLE

DIRECTION 1

DIRECTION 2

ENCODER INFUT 1 (wire A)

ENCCDER INPUT 2 iwire B)

SET COMMUNICATION CONTACT
ANALCG VELOCITY OTPUT {-10V.-10V)

RS-485 DR MODBUS

+5Vde SUPPLY (10CmA MAX)
ANALOG INPUT 1

ANALOG INPUT 2
CV_REFERENCE

15V AC TO INDUCTIVE
RECHARGER

lllustration 13 — Gui¢ ve Kontrol Modilleri - NEO-WiFi-3
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NEO-WiFi-3

Pin Terminal Fonksiyon
1 MOTOR ON - Motor ¢alismaya basladiginda kapanan normalde agik kontak. Maksimum 5 Amper,
2 250VAC'ye kadar dis cihazlara baglanabilir.
3 TEMP- - IGBT kdprisu sicakligi 50°C'yi astiginda kapanan normalde agik kontak. Maksimum 5
J6 Amper, 250VAC'ye kadar dis cihazlara baglanabilir
4 0 3
+15V 15Vdc gikis (maksimum 100mA)
EN inverter islemini etkinlestirir/devre disi birakir (NOT: 24Vdc'ye baglamayin)
D1 Yén 1 (motorun dénis yonu 1)
D2 Yén 2 (motorun dénis yoni 2)
E1 J7 Kodlayici veya yakinlik sensorti girisi (Kanal A)
E2 Kodlayici veya yakinlik sensorii girisi (Kanal B)
SET E o - .
Iletisim kanali secimi (bu temasi 15V ile kapatarak)
VEL Motor hizina bagli olarak Vmin (0V) ve Vmax (10V) arasinda degisen, yon 1 icin arti isaret ve yon 2
icin eksi isaret olan analog cikis 1 (-10V...+10V)
A
5 J9 RS485 (Master-Slave baglantisi icin) veya Modbus (Mart 2014'ten itibaren etkinlestirildi)
+15V 15Vdc output (max 100mA)
AN Analog giris 1 (hiz icin harici sinyal 0-10Vdc / 4-20mA) (klavye srimi 2.05'ten itibaren, ayrica 4-
J10 20mA — gelismis islevler menistinden okunur)
AN2 Analog giris 2 (harici potansiyometre)
oV 0vdc
GND Toprak
L1 14 inverterin gic kaynag igin agin 1. fazi
L2 inverterin giic kaynag igin agin 2. fazi
L3 inverterin giic kaynag igin agin 3. fazi
U U fazi motor bagdlantisi
V V fazi motor baglantisi
W J5 W fazi motor baglantisi
BR-
BR+ Dahili fren direnglerinin baglantisi (istege bagli Dig), veya motorun DC fren baglantisi
USB Teshis i¢in PC baglantisi
SW1 SW 1 ve SW 2 ON konumunda 4-20mA KOnfigrasyonu vardir. OFF konumunda ise 0-10V
SW2 Konfigrasyonu bulunmaktadir. (SW1 igin AN1 ve SW2 icin AN2 ayni islevi saglar)
15Vac indtiksiyon sarj cihazi icin 15V AC yiiksek frekans cikis|
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L |
LINE INPUT  MOTOR
OUTPUT

RELAYS QUTPUT 1
RELAYS QUTPUT 2

de SUPPLY (100mA MAX)

ENABLE

DIRECTION 1

DIRECTION 2

ENCODER INFUT 1 (wire A)

ENCCDER INPUT 2 iwire B)

SET COMMUNICATION CONTACT
ANALCG VELOCITY OTPUT {-10V.-10V)

RS-485 DR MODBUS

+5Vde SUPPLY (10CmA MAX)
ANALOG INPUT 1

ANALOG INPUT 2
CV_REFERENCE

15V AC TO INDUCTIVE
RECHARGER

[llustration 13 (5.5) — Gu¢ ve kontrol modili - NEO-WiFi-5.5
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NEO-WiFi-5.5

Pin Terminal Fonksiyon
1 MOTOR ON - Motor basladiginda kapanan normalde agik bir kontak Dis cihazlara baglanabilir,
2 maksimum 5 Amper, maksimum 250V AC.
3 TEMP - 50°C'nin (izerinde IGBT képri sicakligi asildiginda kapanan normalde agik bir kontak. Dig
J6 cihazlara baglanabilir, maksimum 5 Amper, maksimum 250V AC.
ALARM - Klavye ekraninda es zamanli olarak gosterildiginde kapanan normalde agik bir kontak
4 olan bir alarm. Dis cihazlara baglanabilir, maksimum 5 Amper, maksimum 250V AC.
+15V 15V DC ¢ikis (maksimum 100mA)
EN invertdr islemini etkinlestirir / Devre disi Birakir. (NOT: 24V DC’ye baglamayin.)
D1 Yén 1 (motorun dénis yonu 1)
D2 Yén 2 (motorun dénis yonu 2)
E1 J7 Kodlayici veya yakinlik sensorii girisi (Kanal A)
E2 Kodlayici veya yakinlik sensoril girisi (Kanal B)
SET iletisim kanali segimi (bu temasi 15V ile kapatarak)
VEL Motor hizina bagli olarak Vmin (0V) ve Vmax (10V) arasinda degisen, yon 1 icin arti isaret ve yon 2
icin eksi isaret olan analog cikis 1 (-10V...+10V)
A
5 J9 RS485 (Ana ve Bagli diger cihaz bagdlantisi igin) veya Modbus (Mart 2014'ten itibaren etkinlestirildi)
+15V 15Vdc ¢ikisi (maksimum 100mA)
AN Analog giris 1 (hiz i¢in harici sinyal 0-10V DC / 4-20mA) (tus takimi stiriim 2.05'ten, ayrica
J10 4-20mA — gelismis islevler menisinden okuyun)
AN2 Analog giris 2 (harici potansiyometre)
oV 0vdc
GND ground
L1 1 inverterin gic kaynag igin agin 1. fazi
L2 inverterin giic kaynag igin agin 2. fazi
L3 inverterin gic kaynag igin agin 3. fazi
U U fazi motor baglantisi
V V fazi motor baglantisi
W J5 W fazi motor baglantisi
- BR+ Dahili fren direnglerinin baglantisi (istege bagli Dig), veya motorun DC fren baglantisi
UusB Teshis igin PC baglantisi
SW1 SW 1 ve SW 2 ON konumunda 4-20mA KOnfigrasyonu vardir. OFF konumunda ise 0-10V
SW2 Konfigrasyonu bulunmaktadir. (SW1 igin AN1 ve SW2 icin AN2 ayni islevi saglar)
15Vac Indiiksiyon sarj cihazi igin 15V AC yilksek frekans ¢ikisi
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lllustration 13 (11) - Guig ve Kontrol modull - NEO-WiFi-11
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ANALOG OUTPUT 2 (-I0V ....+10V)

ANALOG OUTPUT | (-10V ....+10V)

" 415V dcSUPPLY (100m A max.)
_ +5V de SUPPLY (100 mA max.)

ENCODER (N°6 WIRES INPUT)

CAN BUS
RSL85

+15V dc SUPPLY (100 mA max.)

ANALOG INPUT
ANALOG INPUT
DIRECTION 2
DIRECTION |

COMMUNICATION SET INPUT

ENABLE
0V dc

|
2

©000000 0N, llooooloolooloo

15V ac INDUCTIVE

SUPPLY BOARD

INTERNAL FAN
12V dc SUPPLY (100 mA max.)

EXTERNAL FAN
N.0. CONTACT (RELAYS 3)

] ALARM OUTPUT

N.0. CONTACT (RELAYS 2)

"I MOTOR ON OUTPUT

N.0. CONTACT (RELAYS 1)

BRAKING RESISTOR OUTPUT

MOTOR OUTPUT

VOLTAGE SUPPLY INPUT
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NEO-WiFi-11 (Kontrol modull)

Pin Terminal Fonksiyon
AO2 : o e
oV J15 Analog gikis 2 (0...+10V), i¢ IGBT sicaklik sinyali igin (0...100°C). V1.06'dan etkinlestirilmistir.
AO1 m Analog cikis 1 (-10V...+10V), motor hiz! sinyali igin (mutlak deger) ve doniis yonii (ydn 1 igin +
oV isareti ve yon 2 igin - isareti).
15V 16 15V DC ¢ikis (maksimum 100mA)
5V 5V DC ¢ikis (maksimum 100mA)
A+ Kanal A+ girigi
A- Kanal A- girisi
B+ Kanal B+ girigi
B- 1 Kanal B- girisi
Z+ Kanal Z+ girisi
Z- Kanal Z- girisi
oV Topraklama
oV Topraklama
A
5 J10 Modbus iletisim kapisi (Mart 2014'ten itibaren etkinlestirildi)
A , N N iy
5 J9 RS485 Veri Yolu, (Ana ve buna Baglh grup baglantisi igin)
15V 15V DC ¢ikis
ANA Analog giris 1 (hiz i¢in harici sinyal 0-10V DC / 4-20mA) (tus takimi sirim 2.05'ten, ayrica 4-20mA
— gelismis islevler menisiinden okuyun)
AN2 Analog giris 2 (harici potansiyometre)
D2 J8 Yén 2 (harici kontrollerle donme ydn(i 2 motor)
D1 Yon 1 (harici kontrollerle donme yonii 1 motor)
SET iletisim kanali segimi (bu kontagi OV ile kapatarak)
EN Motor iglemini etkinlestirir (bu kontadi OV ile kapatarak) (NOT: 24V DC'ye baglamayin)
oV 0Vdc
UusSB Teshis igin PC baglantisi
SW5 Etkinlestiriimemis
SWA DIP 2 (OFF konumunda AN1 girisi gerilimle 0-10V; ON konumunda AN1 girisi akimla 4-20mA olarak)
DIP 1 (OFF konumunda AN2 girisi gerilimle 0-10V; ON konumunda AN2 girisi akimla 4-20mA olarak)
SW6 DIP 2 (OFF konumunda AN1 girisi gerilimle 0-10V; ON konumunda AN1 girisi akimla 4-20mA olarak)
DIP 1 (OFF konumunda AN2 girisi gerilimle 0-10V; ON konumunda AN2 girisi akimla 4-20mA olarak)
SW7 Dip 1 ve 2'nin ON konumda olmasi RS485 y(ik direngleri igin (sadece gruptaki ilk ve son NEO'lar igin -
ortadaki NEQ'larda ayni dip anahtarlarini agmak iletim hatasi riski tasir).
SW8 Etkinlestirilmemis
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NEO-WiFi-11 (Giic&Enerji modiili)

Pin Terminal Fonksiyon
0V IND . e S
J4 15V AC yiiksek frekans ¢ikisi (HF), indliksiyon sarj cihazi igin.
AC IND
0V DC FAN r 12V DC ¢ikis, i¢ sogutma fani icin (IGBT sicakli§ 45°C'yi astiginda kapanir ve sicaklik 40°C'nin
12V DC FAN altina indiginde tekrar agilir).
EXT FAN 13 IGBT képrii sicaklig 45°C'yi astiginda kapanan normalde acik bir kontak, muhtemel istege bagli
EXT FAN harici bir fanin baslatiimasini saglamak igin.
ALARM Klavye ekraninda es zamanli olarak gésterildiginde kapanan normalde agik bir kontak olan bir
ALARM P alarm. Dis cihazlara baglanabilir, maksimum 5 Amper, maksimum 250V AC.
MOT ON Motor basladiginda kapanan normalde agik bir kontak. Dis cihazlara baglanabilir, maksimum 5
MOT ON Amper, maksimum 250V AC.
BR+ . o o N
BR J10 Dahili fren direnci baglantisi (istege bagl harici), veya motor DC fren baglantisi
GND Topraklama
U 19 W fazi motor baglantisi
vV V fazi motor baglantisi
W U fazi motor baglantisi
L3 inverterin giic kaynag igin agin 1. fazi
L2 55 inverterin giic kaynag igin agin 2. fazi
L1 inverterin glic kaynag igin agin 3. fazi
GND Topraklama
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lllustration 13 (12) — Giig ve Kontrol Moduili - NEO-WiFi-22
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ANALOG OUTPUT 2 (-I0V ....+10V)

ANALOG OUTPUT | (-10V ....+10V)

~ +I5V dcSUPPLY (100m A max.)
_ +5Y dcSUPPLY (100 mA max.)

CAN BUS
RSL485

+I5V de SUPPLY (100 m A max.)
ANALOG INPUT |
ANALOG INPUT 2

DIRECTION 2
DIRECTION |

ENABLE
0V dc

ENCODER (N°6 WIRES INPUT)

COMMUNICATION SET INPUT

©©©2o22 oo llloocococloccoloooo

I5V ac INDUCTIVE
SUPPLY BOARD

INTERNAL FAN
12V de SUPPLY (100 mA max.)

ALARM OUTPUT
N.0. CONTACT (RELAYS 2)

MOTOR ON OUTPUT
N.0. CONTACT (RELAYS I)

SINGLE PHASE VARIABLE SPEED DRIVE
FOR EXTERNAL AC COOLING FAN

BRAKING RESISTOR OUTPUT

MOTOR OUTPUT

VOLTAGE SUPPLY INPUT
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NEO-WiFi-22 (Kontrol modull)

Pin Terminal Fonksiyon
AO2 , o .
oV J15 Analog gikis 2 (0...+10V), i¢ IGBT sicaklik sinyali igin (0...100°C). V1.06'dan etkinlestirildi.
AO1 114 Analpg Qllfl$l1 (-j(_)V...+1OV), motor hiz sinyali i¢in (mutlak deger) ve dénis hissi (+ isareti his 1 igin
oV ve - isareti his 2 igin)
15V 16 15V DC ¢ikis (maksimum 100mA)
5V 5V DC ¢ikis (maksimum 100mA)
A+ Kanal A+ girigi
A- Kanal A- girisi
B+ Kanal B+ girigi
B- 1 Kanal B- girisi
Z+ Kanal Z+ girisi
Z- Kanal Z- girisi
ov Topraklama
ov Topraklama
A
5 J10 Modbus iletisim kapisi (Mart 2014'ten itibaren etkinlestirildi)
A , N N iy
5 J9 RS485 Veri Yolu, (Ana ve buna Baglh grup baglantisi igin)
15V 15Vdc gikis
ANA Anglog gjris 1(hiz igip hgrici sinyal 0-10V DC / 4-20mA) (klavye stirlimii 2.05'ten, ayrica 4-20mA —
gelismis islevler meniisiinden okuyun)
AN2 Analog giris 2 (harici potansiyometre)
D2 J8 Yén 2 (harici kontrollerle donme ydn(i 2 motor)
D1 Yon 1 (harici kontrollerle donme yonii 1 motor)
SET iletisim kanali segimi (bu kontagi OV ile kapatarak)
EN Motor iglemini etkinlestirir (bu kontadi OV ile kapatarak) (NOT: 24V DC'ye baglamayin)
oV 0Vdc
UusSB Teshis igin PC baglantisi
SW5 Etkinlestiriimemis
SW1 DIP 2 (OFF konumunda AN1 g?r?g? ger?l?mle 0-10V; ON konumunda AN1 g?r?g? akimla 4-20mA olarak)
DIP 1 (OFF konumunda AN2 girisi gerilimle 0-10V; ON konumunda AN2 girisi akimla 4-20mA olarak)
SW6 DIP 2 (OFF konumunda AN1 g?r@g? ger?l?mle 0-10V; ON konumunda AN1 g?r@g? akimla 4-20mA olarak)
DIP 1 (OFF konumunda AN2 girisi gerilimle 0-10V; ON konumunda AN2 girisi akimla 4-20mA olarak)
SW7 Dip 1 ve 2'nin ON konumda olmasi RS485 yiik di'ren'gleri igin (s.ad'ece gruptaki ilk ve son NEO'lar igin -
ortadaki NEQ'larda ayni dip anahtarlarini agmak iletim hatasi riski tasir).
SW8 Etkinlestirilmemis
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NEO-WiFi-22 (Gii¢ & Enerji Modiilii)

AC IND . C .
J8 Endliksiyon sarj cihazi igin 15Vac yilksek frekans gikisi
0V IND
12V DC FAN J6 Dahili sogutma fani icin 12V DC ¢ikis (IGBT sicakiigi 45°C'yi asti§inda kapanir)
ili sogu Lici ki icakligi i astigi [
0V DC EAN g ¢ GIKIS g yrastig p
ALARM Alarm durumunda es zamanli olarak klavye ekraninda gésterilen normalde agik bir kontak. Dis
ALARM cihazlara baglanabilir, maksimum 5 Amper, maksimum 250V AC.
J7
MOTORON Motor basladi§inda kapanan normalde agik bir réle kontag1. Dis cihazlara baglanabilir,
MOTOR ON maksimum 5 Amper, maksimum 250V AC.
COM
MAIN . - 3 L 3
MAIN J5 Gerekirse endUksiyon tek/fazli sogutma fanlari igin gii¢ kaynagi
START
BR+ . , - P N
BR J11 Dahili fren direngleri baglantisi (istege bagli harici), veya motor DC fren baglantisi
GND Topraklama
W " W fazi motor baglantisi
vV V fazi motor baglantisi
U U fazi motor baglantisi
L1 inverterin giic kaynag igin agin 1. fazi
L2 3 inverterin gic kaynag igin agin 2. fazi
L3 inverterin giic kaynag igin agin 3. fazi
GND Topraklama
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5d.1. Ornekler

* Durug ve donds yoninu yonetmek icin, diger yardimei analog komutlar da baglanabilir. Omegin, mikro anahtar gikislari veya PLC
gibi. Ornek: Glig kartinin (+15V-D1-D2 / 0V-D1-D2) kontaklari arasinda 3 konumlu anahtar (1 - 0 - 2) (Sekil COM1).
lll. (3) COM1 - NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5

‘.\\Hr 7-/4

|
M L,
= @ mhaii

+15V
MANI
DA

@ ov

lll. (11) COM1 - NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22

5535 i |
-

CCEiEiE| (NN (S| EYEES RN S]] |

ooooloolooleo
L

=

i '1—
:, |
- smeee 1L i

Gerekirse, harici bir etkinlegtirﬂn?e konta@i baglanmalidir (Sekil COM2). Ayni baglantilar arasinda bijumper cikarildiktan sonra (+15V-
EN / OV-EN terminalleri arasinda kapali kontak ile etkinlestirilir).
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lll. (3) COM2 - NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5
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Il (11) COM2 - NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22
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NEO-WIFI-3 - NEO-WIFI-5.5 terminalli kutusu J3'teki +15 V ve EN terminallerinde bir jumper ile standart olarak gelir (Sekil Il P).

NEO-WIFI-11 - NEO-WIFI-22, standart olarak 0 V ve EN terminallerinde bir jumper ile gelir.
. P

\ =

’f h
(@)

Bu kontagin amaci NEO-WiFi'nin islevselligini saglamaktir. Kaldlrlldlgmda, motorun baglamasi engellenir.
o lIstege bagh bagdlant: Birden fazla NEO-WiFi arasinda iletisim kurmak igin, RS485 serisini iki A ve B terminaline baglayin ve
baglantilarin polaritesine dikkat edin (tim NEO-WiFi invertérlerinde A ile A ve B ile B) (NWF5.5 igin gegerli degildir);
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2 ila 8 NEO-WiFi arasindaki RS485 seri badlantisi, bir Usta (grubu yoneten invertor) tipi islevsellie ve Kdlelere (Usta'nin
durumunu "kopyalayan" invertorler: agik, hiz veya kapali) izin verecektir. NEO-11 ve NEO-22: RS485 yiik direngleri igin
SW7 Dip 1 ve 2'yi ON konumuna getirin (gruptaki ilk ve son NEO'lar igin sadece - ortadaki NEO'larda ayni daldirma

anahtarlarini ON konumuna getirme, iletim hatasi riski vardir).

Ana Cihaza bagl ¢alisan diger cihazlar tarafindan kopyalanan komutlar: agik, kapali, hiz. Bu nedenle, érnegin, Ana Cihaz 2800
dev/dak dénen 2 kutuplu bir motor ise, hatta 4 kutuplu bir baglh diger diger cihaz bile 2800 dev/dak'da ¢alisacaktir (her bagli diger cihaz
icin maksimum frekans 100Hz'de kalir ve bu nedenle 2800 dev/dak bu bagh diger calisan cihaz maksimum hizi olacaktir). Bunun igin,
acikga her bir NEO-WiFi bagli diger ¢alisan cihazin bile, bagl motorun 6zelliklerini bilmek igin programlanmasi gerekmektedir. Bagli
diger cihazlarin, Ana Cihazdan farkli bir iletisim kanalina sahip olmasi gerekir. Bagli cihaz programlanirken, ayrica Ana cihazdan farkli
hizlanma ve yavaglama rampalari ayarlayabilirsiniz, Ana Cihaz freni olmayan bir motora sahipse bile frenli motorlar baglayabilirsiniz,

vb.
Tim NEO-WiFi (Ana ve Bagli cihazlar) koruma alarmlari galismaya devam eder, bunlar arasinda sicaklik alarmlari da vardir.

e NOT: Mod-bus kontrolii, Ana ve bagh diger cihazlar ¢alisirken mevcut olamaz.
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* lstege bagh baglanti: Cihazin omrii boyunca olaylari kaydetmek ve analiz etmek icin, PC'ye ayri olarak saglanan yazilimi
yukledikten sonra, glig kartindaki USB baglanti noktasina bir PC baglanabilir.

7
Bkz. Bollim 9 "olay analizi"
USB: Dikkat: invertdr caligirken mutlaka bir kablo ile bilgisayara baglanmamalidir; NEO-3 ile, PC'nin USB baglanti
noktasina zarar verme riski veya daha kétu hasar riski vardir. Kaydedilen alarm olaylarinin teshis edilmesi igin
sadece invertor kapali ve elektrikten gikariimigsken baglanmalidir. Bilgisayara bu potansiyel zarari belirten bir etiket
her kartin (izerine yapistiriimistir.
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+ istege bagli Opsiyonel baglantilar:

NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5: NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22:

AN1 ve AN2 (ANALOG GIRIS 1, ANALOG GIRIS 2) olarak | AN1 ve AN2 (ANALOG GIRIi$S 1, ANALOG GIRIS 2) olarak
iki opto-izole analog giris bulunmaktadir, yapilandirilabilirler: | adlandirilan iki opto-izole analog giris bulunmaktadir, bunlar
yapilandirilabilirler:

> Voltaj 0-10V (AN1) / harici potansiyometre (AN2) dip Voltage 0-10V (AN1) / harici potansiyometre (AN2) dip
anahtarlari KAPALI konumda (Varsayilan)

(Varsayilan)

anahtarlari KAPALI konumunda

» Akim 4-20 mA (AN1/AN2) dip anahtarlart SW1 ve SW6
ACIK konumda

AN1 igin 0-10V veya 4-20mA segerken, ileri dlizey islev menUst ayarlarini da degistirmeniz gerekir.
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Omegin: Sicaklik sensorii baglantisi igin 0-10V (basing transdiiseri igin esdeger baglantr). Probun dogrudan beslenmesi igin terminal
blogundaki +15V'yi kullanin ve gerilim béllici olusturmak igin bir direng kullanin.

* NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22
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Omegin: Sicaklik sensorii baglantisi igin 4-20mA (basing transdiiseri icin esdeger baglanti).
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+  lstege Bagli Opsiyonel baglanti: Fren kendinden frenli motoru ill. 11 ve ill. 12'ye bakiniz.

« Istege Bagll Opsiyonel baglanti: ENCODER. Il. EN. Geri bildiimde hiz kontrolii igin Motive-SICK VFS60A-TDPZ0-S01
ENCODER baglantisi.
» +Vce (KIRMIZI tel) +15V'a baglanir.
-Vee (MAVi tel) 0V'a, toprak teliyle birlikte baglanir.
Cikislar NEO-WiFi-3: sinyal A E1'de (BEYAZ tel); sinyal B E2'de (PEMBE tel);
Cikislar NEO-WiFi-11/22: sinyal A_ A- (KAHVERENGI tel); sinyal A A+ (BEYAZ tel); sinyal B_ B- (SIYAH tel); sinyal B B+
(PEMBE tel); sinyal Z_ Z- (SARI tel); sinyal Z Z+ (LEYLAK tel).

NOT 1: En iyi geri bildirim kontrol hassasiyeti ve izin verilen maksimum rotor hizi arasinda en iyi dengeyi elde etmek igin bir devirde
256 darbe ile programlanmis bir kodlayicinin kullaniimasi tavsiye edilir; daha blylk kontrol hassasiyeti gerektiren uygulamalar
igin, ancak daha yavas bir hizda, 512 darbe/devir ile programlanmis kodlayicilar se¢enegi bulunmaktadir.

NOT 2 : NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5 icin milin saat yoniinde donmesi gereklidir.

Eder bir donus yoni anahtarli bir klavyeniz varsa, bu saat yoniinde
donme yond, 1. pozisyona karsilik gelir. ‘

Eder donis saat yonin(n tersi yondeyse, E1 ve E2'ye badlanan 2 kodlayici telinin pozisyonunu tersine gevirmelisiniz. Yanlis ddnlis
yonii veya baglanti durumunda, asiri akim alarmi gériinecektir.

+ lstege bagl baglanti Yakinlik Sensérii (kodlayiciya alternatif): Ayrica, déniis yéniinii belirlemeden olusan bir darbe sayicisini (pul
sayacl) baglamak da mimkindir: Yakinlik sensérinin +Vcc'si +15V kutbuna baglanir
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[I.EN. Encoder Baglantisi- NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5
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[ll. EN. Encoder connection - NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22
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IIl. Standart kodlayiciya sahip motor ve zorunlu havalandirmaya sahip motor.

e
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. lstege Bagl Opsiyonel Baglanti: AN2 harici potansiyometre min 2,2KQ max 4,7KQ (ileri diizey fonksiyonlar meniistine gidin).
NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5
]

\ e

= Bl T - e T T

+5V
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 Basing transduserlerinin baglantisi (NEO-COMP ve NEO-VENT'de basing geri beslemesi igin)
NEO-COMP-3 - NEO-COMP-5.5

USB

ON [ ON
e

Jo _ SWISW2
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NEO-COMP-11 - NEO-COMP-22
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NEO-VENT-11 - NEO-VENT-22
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 Akilli telefon ve tablet kontroll igin Bluetooth modiil baglantisi (istede bagl kod BLUE) (NWF5.5 igin gecerli degildir).

+VCC
RS485 A+
RS485 B -
ov

20mm

75mm

Functioning

Sabit yesil 1sik: BLUE dogru sekilde konumlandirildi, cihazinizla baglanti igin bekleniyor.

Yanip sénen yesil 1sik: BLUE cihaziniza bagli.

Modbus iletisim parametresini agagidaki gibi ayarlayin:
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ILERI DUZEY FONKSIYONLAR->MODBUS->MB COMM.>AGIK(=Sadece Modbus ile Programlama ve Kontrol et).
NEO-WiFi-3

J4

® % & o o
GNDGND L1 L2 L3

5d.2. Bluetooth modiil Montaji (istege Bagh kod BLUE)
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5d.3. 3PH Gii¢ Anahtari Montaji (opsiyonael istege bagh)
INTEM3X32A + NEO-WiFi-3
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INTEM3X32A + NEO-WiFi-5.5 - NEO-WiFi-11
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INTEM3X63A + NEO-WiFi-22

-
|

&d
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5d.4. 100 m'ye kadar 6zel haberlesme anteni (opsiyonel)
Uzun mesafeler igin 6zel anten montaji opsiyoneldir (yalnizca https://www.motive.it/configuratore.php siparisinde talep edilirse) 100

m'ye kadar iletigim.

NWFKINTANT + NEO-WiFi

redilktor secenekleri NEO,

Toza ve Suya Karg! IP Korumasi

mmﬁ’p

Aksesuar

) o ®  OHaYIR, ayn
@ [ bluetooth vericisi {tablet/akilli telefon baglantis: igin) = EVET olarak verilir
®  OHaYIR, ayn
. @ [ Potanaiyometre © OB ver oraicvert
®  Ouavir,ayn
. @ 5} Anlik olmayan acil durum mantar butonu o 1] o EVET olarak verilir
® O HAYIR, ayn
. @ [ 3PH elekirikii bigak anahtan 32A © EVET olarak verilir
O HAYIR, ayn
. @ ] Secici anahtar 1-0-2 o EVET olarak verilir
@ OR ®  Onavir, ayn
) NWFCONNKITI7A- Figli konnektor M20 max 17A PGS EVET olarak verilir
f ® O HAYIR, ayn
a @ [ Yogusma anleyici kapak IP68 @ ©@ EVET olarak verilir
Ty @ ®  OHavR.a
. ayri
L () Mikro potansiyometre 4,7KOhm cm © EVET  olarak verilir
‘- @ o ® HAYIR, ayn
m'ye kadar iletigim icin kit genigletici anten fug takimi ve Neo. yiz a EVET olarak verilir
a O fave analog potansiyometreli NEO-WIiFi tus takimi ve svig
a O NEO-WIFi tus takimi
® vok
O motor montaji (ayarlama haric) (] ‘secilen motor igin ayariar
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6. PROGRAMLAMA

Aktivasyon ve programlama islemleri yalnizca deneyimli ve kalifiye personel tarafindan yapilmalidir. Uygun
ekipman ve koruyuculari kullanin. Invertorin beslemesi yalnizca kapall kutuyla yapiimalidir ve yukarida
gosterilen tlim elektrik baglantisi kurallarina dikkatlice uyulmalidir. Kaza énleme ydnetmeliklerini takip edin.

6a. ilk Kurulum
Bu kilavuzdaki 4. bélimde agiklanan baglantilari yaptiktan sonra, uzaktan kumandali klavye elinizde asagidaki sekilde devam edin:

1.

Giig NEO-WiFi

-
(@OD%
Bu Tusa “-—-/" menliye girmek i¢in basin —fonksiyonlar meniiziine bakin

Motor verilerini Data Motor mentistinde ayarlayin, ézellikle Nominal glig, nominal Gerilim ve nominal Akim i¢in motor etiketinden
alinabilecek degerleri segerek.

Parametrelerin otomatik olarak ‘ kaydedilmesi ile ana menliden ¢ikmak igin ¢ kez hizli bir sekilde basin.
Kaydedilen verileri onaylamak igin DATA SAVED metni gériiimelidir.

6a.1. Klevye —invertor iletigiminin ayarlanmasi

EGER WIFI KLAVYE ILETiSiM KANALINI VEYA FREKANSINI DEGISTIRMEK iSTIYORSANIZ SADECE ASAGIDAKI NOKTALARI
OKUYUN (ayni yerde birden fazla NEO-WiFi bulunuyorsa yapilacaklar):

iletisim kanalinin (1-15) veya iletisim frekansinin (860..879 MHz) segilmesini etkinlestirmek igin +15V- SET (NEO-3/4/5.5) / OV-SET
(NEO-11/22) terminallerine temas! kapatin (ill.X).

lll. X (NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5)
o 7 _N
ik -2 | o= |

lll. X (NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22)

88/136 NEO-WiFi — manual - TUR REV22-MAG24



MODI%\
. lletisim kanalini degistirmek igin tuguna basm( ve Communication > Auto tuning (set) mentstne gidin. Otomatik olarak MHz
frekansini tarar ve ardindan varsayilan olarak Motive tarafindan ayarlanan Kanal Kodu:1 Radyo MHz:870 gosterilir..

iletigim kurulduktan sonra, klavyedeki POWER LED'i yanar. t ------

N\
Code Mot.or
Radio  MHz:

istediginiz yeni kanali 1 ile 15 arasinda ve radyo

frekansini 860 ile 879MHz arasinda segin (drnegin. ), ardindan dogrulamak igin ENTER tuguna‘

basin ve verileri kaydetmek igin 3 kez hizli bir sekilde ESC tusuna . basin ve klavyenin ekraninda (DATA SAVED) gésterilir.
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6. iletisim kanalini veya frekansini degistirdikten sonra, jumper'i gikarin:
+15V- SET (NEO-3/5.5) / OV-SET (NEO-11/22) (il.Y)
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A KABLOI_BAGLAYICI KOAKSIYEL GUG
KARTI UZERINDE Giig kartina koaksiyel

kabloyu baglarken, son derece hassas olan ¢evredeki

SMD elektrik bilesenlerini zarar verebilecek metal

araglar kullanmayin.

»  Tek biriletisim kanall ile birden fazla motorun tek bir klavyeden uzaktan kontrolli mimkiin degildir.

Aslinda, klavye ile invertorler arasinda surekli bir iletisim vardir; bu iletisim, sadece ekrana veri donlst degil, ayni zamanda
invertorlin davranisinin klavyeden dnceden ayarlanmis ve kontrol edilen durumla senkronize olmasini saglar..

»  Bunun yerine, 1+8 NEO-WiFi'nin tek bir klavye ile senkronize bir davranis elde etmek mimkiindlr, bunlar master-slave modunda
baglanir. Slave'ler klavye olmadan ¢aligir; RS485 baglantisinda yapilandirildiktan sonra (Not: yapilandirma sirasinda jumper
+15V- SET (NEO-3/5.5) / OV-SET (NEO-11/22) ile agik olmalidir. (Not: yapilandirma sirasinda jumper +15V- SET (NEO-3/5.5) /
OV-SET (NEO-11/22) ile agik olmalidir, ayni anda 2 NEO agilmamalidir).
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Ayni yerde birden fazla NEO-WiFi invertér oldugunda, mesafeler 80 metreden az ise:

* Kodu ve frekansi degistirmek icin +15V- SET (NEO-3/5.5) / OV-SET (NEO-11/22) temasini kapatin. Bu islem ayni zamanda temas

kapaliyken motorun galismasini 6nler.

« iki veya daha fazla motorun NEO-WiFi invertdrlerine sahip oldugu durumlarda, ilk invertoriin (varsayilan olarak Kod:1, MHz: 870)
arkasindan gelenler igin frekans ve kod degerlerini birbirinden ve ilk invertdrden farkli olarak ayarlayin. Bdylelikle higbir invertor
klavyesinin bagka bir invertortin glctyle etkilesime girmemesi sadlanir.
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* Frekans degistirildikten sonra, invertoriin ve ilgili klavyenin yeni frekansa ayarlanmasi icin her ikisini de kapatin (invertor glictini
keserek ve klavyede STOP diigmesine 5 saniye basarak), ardindan her ikisini de tekrar agin (giicli yeniden baglayarak ve klavyede
MODE'a basarak).

* Herhangi bir nedenle, invertor ve ilgili Klavye iletisimini kaybederse ve ekranda siirekli olarak "BEKLENEN ILETISIM" sinyali verirse,
her ikisini de kapatin ve yeniden agin; iletisim geri yiiklenmezse, +15V- SET (NEO-3/5.5) / OV-SET (NEO-11/22) koprustni kapatin,
glicti saglayin, klavyeyi agin ve "ILETISIM" islevine girin. Bu, etkin kod ve frekans durumunu gdsterecektir (# sembolleri kaybolmalidir):
gerekiyorsa, verileri otomatik olarak kaydeden ESC tusuna iki kez hizli bir sekilde basarak gikin.
> Birinvertor( kontrol eden birden fazla klavye olamaz. Bunlar gakisir.

Aslinda, klavye ile NEO arasinda stirekli iki yonli iletisim bulunmaktadir. NEO'dan klavyeye iletisim,
klavye ekraninda NEO-WiFi verilerini izlemek igindir ve ayni zamanda NEO-WiFi'nin klavyede ayarlandidi sekilde stirekli
senkronize bir sekilde galismasini saglar.
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6b. Keypad Tuslan

Aciklamalar

Fonksiyon men(isiine girmek igin

Motoru baslatmak / alt meniiye erismek veya fonksiyona girmek ve degerlerini degistirmek icin

Meni 6deleri arasinda yukari dogru kaydirmaya veya degiskenlerin degerlerini artirmaya izin verir;
degisiklikten sonra ENTER tusuna basiimalidir. Calisma sirasinda motorun hizini artirmaya da izin verir
(eger ayarlanmis hiz sinyali = i¢ hiz ise), degisiklikten 10 saniye sonra otomatik olarak kaydedilir.

\T_____? Menii 6geleri arasinda asagi dogru kaydirmaya veya degiskenlerin degerlerini azaltmaya izin verir;
i 7 degisiklikten sonra ENTER tusuna basiimalidir. Calisma sirasinda motorun hizini artirmaya da izin verir
LU o . . . . T . . e
R (eger ayarlanmig hiz sinyali = i¢ hiz ise), degisiklikten 10 saniye sonra otomatik olarak kaydedilir.
STOP
Motora durdurmak / alt meniiden ¢ikmak (ana menlye giris yaparak); ana meniden ¢ikmak, motor
‘ kontrollerini etkinlestirir ve ayarlanan verileri otomatik olarak kaydeder (hizl bir sirayla basilirsa, sonunda
"DATA SAVED" yazisi gortilmelidir).
ESC

Table 3: Tuslar
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6¢. Keypad ledleri

Led Aciklamalar
Gug ACIK . Yesil - Beslemede sebeke geriliminin varligini belirtir
Motor ACIK Yesil - Motor islevselligi
Alarm . Kirmizi - Agildiginda bir anormalligi (Alarm listesini gérintile) belirtir

Table 4: Led agiklamalari
6d. Fonksiyonlar Meniisti (SW 4.04NEO3 , 5.02NEO4 .5.02NEQ5.5 , 3.05NEO11 , 3.02NEO22-06/2019)

Menu

Alt-menii

Aciklama

Dil

ltalyanca / Ingilizce / Amanca / Fransizca / ispanyolca

i

iletisim

199

Otomatik Ayarlama (Ayar)

i

Otomatik Motor kodu ve radyo frekansi ayarlama. Bu fonksiyon, +15V
ve SET pinlerinin (NEO-3/5.5 igin) / OV ve SET (NEO11/22 igin) bir
kablo képrisu ile baglandigi durumlarda etkinlestirilir.

Manuel Ayarlama

] |

1. Motor Kodu (f 1 ila 15 arasi )

2. Radyo Frekansi (860 ile 879 MHz Arasi)
Manuel ayarlama durumunda +15V ve SET (NEO-3) / OV ve SET
(NEO-11/22) baglanmasi gerekli degildir.

===l it

Motor Verileri
(Motor (izerindeki etikete
bakiniz)

1. Nominal Giig P2 [kW]

1.0.09 + 3.0 (NEO-3); 0.09 = 4.0 (NEO-4); 0.09 + 5.5 (NEO-5.5)
0.09 + 11.0 (NEO-11); 0.09 + 22.0 (NEO-22)

2. Nominal Gerilim voltaj [V]

2.180ile 460 Arasi

3. Nominal Akim [A]

(Motor Uzerindeki etiket degerinin
107%’sini ayarlayin)

3.0.6 + 7A (NEO-3); 0.6 + 14A (NEO-5.5)
0.6 + 22.0A (NEO-11); 0.6 + 45.0A (NEO-22)

4. Nominal Frekans [Hz] 4.50/60
5. Nominal Devir RPM 5. 350 = 6000 arasl
6. Glic factorii cosg 6.0.50+0.90

7. Donis

7. 0=Saat yoniinde, 1=Saat ydni tersine

Gelismis Fonksiyonlar

Gelismis Fonksiyonlar Menusiine Erigim

Erisim igin dnceden atanmis sayisal erisim Sifresini (Motive tarafindan
onceden belirlenen numara: 1) girin.

Kaydetme / Sifirlama

Evet Kaydet : Yapilan Dedisiklikler kaydedilir

Degistirilen verileri kaydedin veya varsayilan degerlere geri ylkleyin.

Kaydetme : Yapilan degisikler oncesindeki
degerlere doner.

NOT: Her meniiden gikis yaptiginizda otomatik olarak kaydedilir.
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Fabrika Verisi:

1. Standart (Hiz Modu)
2. Fan

3. Hava Kompresérii
4. HP pompa

DIKKAT: +15V- SET (NEO-3) / OV-SET (NEO-11/22) (lll. X) kdpriisii
olmadan sifirlama etkinlestiriimistir.

Table 5: Ana Menii
6e. Gelismis Fonksiyonlar Meniisii (versiyondan itibaren SW 4.04NEO3 5.02NEO4 5.02NE05.5 3.05NEO11 3.02NEO22 - 06/2019)

Gelismis Fonksiyonlar
Meniisii

Alt-menii

Aciklama

Motor Sinirlan

1. Maksimumm Hiz [% of rpm]

1. Motor senkron hizinin %50 ila %200'U arasinda

2. Minimum Hiz [% of rpm]

2. Motor senkron hizinin %2 ila %100'i (NEO-3/4/5.5)
Motor senkron hizinin %2 ila %50'si (NEO-11/22-

3. Hizlana [s]

3.0.1ile 999.9 Arasi

4. Yavaglama [s]

4.0.1ile 999.9 Arasi

5. Maksimum Baslangic Akimi[%]

5. 80 + 150 (NEO-3/5.5) (varsayilan 150)

80 + 160 (NEO-11) (varsayilan 160)

80 + 150 (NEO-22) (varsayilan 150)

6. Manyetizasyon [%)]

6. 70 ila 120 aras!. Varsayilan %100. Bu ylizdeyi artirarak, ayni
frekansta motorun gerilimini artirirsiniz (devre diismelerinin
maksimum degerine kadar), bdylece motorun manyetik akisini
artirirsiniz. Bu bosta akimi artirir ve motora doygunluga kadar
torku artirir. Motorun elektriksel titresimi varsa, bu yiizde degerini
azaltarak ortadan kaldirabilirsiniz. istenen sonucu elde edene
kadar %2'lik adimlarla yapin

7. Frenleme Joulle'leri

7.100 ila 12700 [Joule]; varsayilan 300 (NEO-3) / 1000 (NEO-11/22).
Harici direngler kullaniliyorsa arttiriimalidir.

NOT: Enerji kaybi [Joule] = Gii¢ kaybi [W] x Frenleme suresi [saniye].

Control tipi

1. Yeniden Baslatmayi Etkinlestir

1.Ana gerilim eksikligi veya alarm nedeniyle meydana gelen
carpismadan  sonra yeniden baglatmay! etkinlegtirir
(ETKINLESTIRILMIS / DEVRE DISI). Varsayilan DEVRE DISI

2. Alarm Sonrasi Bekleme Siiresi [s]

2. Alarm durumu nedeniyle durmadan 6nce beklenen slire

3. Baglatma / Durdurma Kaynag!

3.

- Yalnizca tus takimi diigmesinden

- Tus takimi diigmesi ve tus takimi segicisinden

- Harici kumandali kablolu kontrol

4. Girig Sinyali

4.

- Dahili hiz

- Tus takimi potansiyometresi

- AN2 harici potansiyometre 15V(NEQO3) / 5V (NEO11/22)

- AN1 (zerindeki 0-10V sinyali

- AN1 (izerindeki 4-20mA sinyali

5. Mod

5.

- Agik Dongu hizi
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- Hiz + Enkoder

- Fan

- Hava Kompresorii

- HP pompa

6.RS485 Ana ve Bagli ¢alisan Cihaz

6. Motor numarasi / Grup igindeki toplam motor sayisi (Tek motor igin
varsaylilan 1/1; toplam 2 motorluk bir grup igin master motor igin 1/2, 2/2
ise 2 motorluk bir grubun kdle motoru, vb. - en fazla 8 kdle motor
sayisl). Bu islev, Agik déngl Hizi veya Hiz + kodlayici modunda
Modbus = KAPALI oldugunda etkinlestirilir.

7.T/R hat durmasi (ACIK/KAPALI)

(bu fonksiyon sadece tus takimi strimii
V.201 ve NEO-WiFi-3 siirlimii
V.2.01'den itibaren mevcuttur)

7. Bu iglev etkinlestirildiginde, klavye ve NEO arasindaki T/R radyo
iletisimi 5 saniyeden fazla kesilirse motoru kapatir. Varsayilan olarak
KAPALI olarak ayarlanmistir.

8. Beklemede 0n isitma sicakligi [°C]

8. Genis termal dalgalanmalar durumunda, muhafaza iginde su
damlaciklarinin yogusmasini dnlemek igin, i¢ fren direngleri minimum bir
i¢ sicaklik (0-50°C, varsayilan 25°C) korumak igin kullanilir. NEO-WiFi
stirekli olarak glclendirilmeli ve dahili direngler bagl kalmalidir.

Geri Besleme

1 Agik Dongii Hizi ;

1.1 Dahili Hiz

1.1 17 ile 6000 RPM. Devir arasi Varsayilan 280

2 Encoder ile Hiz:

2.1 Encoder darbeleri/donls tam sayi

2.1 Donis bagina encoder darbe bitlin kismi (6rn. 256).

2.2 Encoder darbeleri/doniis ondalik

2.2 Doniis basina encoder darbe ondalik kismi (6rn. 0).

3. Basing:

3.1 Basing Olgii Birimi

3.1 bar/ psi [Donlstim: 1 psi = 0.0689 bar.]

3.2 Minimum Gikis P. (AN2)

3.2 0ile 10 mA arasi

3.3 Maksimum Cikis P. (AN2)

3.3 10ile 30 mA arasi

3.4 Sensor arali§i

34

0.010 + 16 bar / 0.14 + 232 psi (Fan)

1+ 160 bar / 14 + 2325 psi (Hava Kompresor()
1+ 1600 bar / 14 + 23250 psi (HP pompa)

3.5 Basing Referansi

35

0.005 + 16 bar / 0.07 + 232 psi (Fan)

0.5+ 160 bar / 7 + 2325 psi (Hava Kompresoru)
0.5+ 1600 bar / 7 + 23250 psi (HP pompa)

3.6 Basing Histerezesi

3.6

0.001 = 0.2 bar /0.01 + 2.90 psi (Fan)

0.1 +20 bar /1 + 290 psi (Hava Kompresor()
0.1+ 20 bar /1 + 290 psi (HP pompa)

3.7 Basing referansinda (P min) durma
zamani (P min)

3.7 5+ 300 Saniye

3.8 Yiksliz durumda gui¢ durdurmasi

3.8 0ile 100% Pn arasi

Elektromanyetik Fren

Bu islev etkinlestirildiginde, elektromanyetik

fren motor galistiginda enerjilendirilir ve motorun yavaslama rampasinin
sonunda enerjisi kesilir.

1. Elektromanyetik Freni Etkinlestir:
ACIK / KAPALI

1. Fren etkinlestirme (1=ON etkin, 0 devre dist), terminallerin glc
kartinin BR+ ve BR- terminallerine baglanmasi gerekmektedir; DIKKAT:
fren direnclerini her zaman ayirin;
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2. Voltaj[V] Fren bobininin besleme
gerilimi

2.

Fren bobininin besleme gerilimi, iki deger arasinda segilebilir: 104Vdc
veya 180Vdc (www.motive.it adresinden DELPHI motor kilavuzunu
indirin).

P.1.D. faktorler

(it's like a cruise control:
NEO compares the rpm
set by the keypad to a

Geri besleme ile hiz kontroll igin

1. K Proportional faktéri

1. Kproportional: 1-100. Referans miktarinin hatasini garpar

measured feedback) 2. K Integral faktori 2. Kintegral: 1-100. Hata integralini ¢arpar
Yil: XX
. Tarih ve saat ayari: Saati kilidini agmak igin, | Ay: XX
Saat ayari (bu iglev, LT -
sadece NEO-11 ve NEO- S.E.COND.S .dfageflnl deglgtlrln.. CR2430 tipi Giin: XX
22'de bulunan pil saati pilin tahmini dmrii 6-8 yildir. Pil
tabanlidir: NEO-3'te degistirildikten sonra saati sifilamaniz ve Saat: XX
| kilidi agmak icin saniyeleri degistirmeniz .
bulunmaz) gerek. Dakika: XX
Saniye: XX

Baslangi¢c Zamanlayici
(bu islev, sadece NEO-
11 ve NEO-22'de
bulunan pil saati
tabanlidir; NEO-3'te
bulunmaz)

Zamanlayici AGIK/KAPALI
Formun Ustl

Timer ON oldugunda, 24 saat iginde 5 programa (ardisik
baglatma/durdurma) kurabilirsiniz ve bu programlar her giin tekrarlanir.
Haftanin her glinii ayni olacak ve farkli hafta gtnleri icin farkli
programlar ayarlayamazsiniz.

+ P1: XX (Baglama SAATI 1), YY (Baslama DAKIKASI 1);
A1: ZZ (Durdurma SAATI 1); WW (Durdurma DAKIKASI 1);

+ P2: XX (Baslama SAATI 2), YY (Baglama DAKIKASI 2);
A1: ZZ (Durdurma SAATI 2); WW (Durdurma DAKIKASI 2);

- P3: XX (Baslama SAATI 3), YY (Baslama DAKIKASI 3);
A1: ZZ (Durdurma SAATI 3); WW (Durdurma DAKIKASI 3);

- P4: XX (Baslama SAATI 4), YY (Baslama DAKIKASI 4);
A1: ZZ (Durdurma SAATI 4); WW (Durdurma DAKIKASI 4);

- P5: XX (Baslama SAATI 5), YY (Baglama DAKIKASI 5);
A1: ZZ (Durdurma SAATI 5); WW (Durdurma DAKIKASI 5).

RS485/MODBUS
(bakiniz par. 6h)

1. MB comm.

1.
OFF= Modbus devre disI;

ON= Sadece MODBUS ile programlama ve galisma;

ON+KEY= MODBUS ile programlama ve keypad (izerinden galisma
(dahil olmak Uzere daha fazla uzaktan kumanda ve hiz sinyalleri)

2. Baglanti Hizi;

2.

4800 - 9600 (default) — 14400 — 19200.Bu, veri iletim hizini bit/saniye
cinsinden gésterir. iletilen bitler, baslangig bitlerini, veri bitlerini ve giftlik
bitlerini (kullaniliyorsa) ve durdurma bitlerini igerir. Ancak, yalnizca veri
bitleri bellege alinir

3. Modbus Kodu;

3. lile 127 arasinda (varsayilan = 1)

Alarm gegmisi

Kaydedilen alarmlarin listesi

Kullanim omrii boyunca kaydedilen son 99 Alarm olayini (bdlim 6g)
kronolojik sirayla (ilkten sona) gorintileyin. Ayni veri bellekte kaydedilir
ve teknik destek ve onarim servisi i¢in USB baglantisi araciligiyla
PC'den analiz igin kullanilabilir (DIKKAT: sadece invertdr enerijil
degilken).
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Tablo 6: Geligmis fonksiyonlar meniisii
NOT: Klavye otomatik olarak bir NEO-WiFi-3, bir NEO-WiFi-5.5, bir NEO-WiFi-11 veya bir NEO-WiFi-22'ye bagli oldugunu algilar ve

mendnin etkin sinirlarini ve islevlerini buna gére degistirir.

6f. Kullanim

Motoru baslatmak igin BASLAT dﬂgmesine‘ (veya telli baglantili uzaktan kumanda durumunda uzaktan kumanda anahtarina) —

y \=/
basin ve hizi ayarlamak i¢in komutlarini kullanin. : \ ,- Mevcutsa, hizi klavyedeki tekerlekli potansiyometre ile ayarlayin ve
gerektiginde yazilim velveya 1-0-2 segiciye etki ederek donme yonunu degistirin.

Motor ¢alisirken klavye, asagidaki iki veri setini sirasiyla gosterir:

Motor Giig Faktorl .

[cos.Fi] [ invertér ici
. nvertor [gi
MOfOfdéEQG;'/‘;'gE > Sicaklik °C
cinsinden AN | ool o = [l S (R TS Motor
devri / dakika
Motor Tarafindan Qe

Cekilen Amper =Sl En b 5V > \I\;lcc))l’;gjra Giden
Motor Giicii Hertz ** ¢« E 75¢ SHZEESHPpm 01 » Daniis Yonii

* Motorun voltaji, inverterden aga gelen voltaj kadar yiksek olmaz. Herhangi bir inverterin, agdan gelen AC voltajini DC'ye
dondsturen ilk asamasi, voltaji yaklasik %8 dstrir. Agin %100'lnden daha disUk bir frekansta, bu %8'lik etki giderek kaybolur, ancak
sonraki daha fazla voltaj diisusleri kalir. Aslinda, her inverterin diyotlar, IGBT képrisi ve indiktans filtresi igin yaklasik 5-6V'luk ig voltaj
dususleri vardir. Dolayisiyla, bir invertere 400V giris yapildi§inda, motorun gercek frekansa gére manyetik akiyl ayarlamasi nedeniyle
motorun gerilimi yaklasik olarak 362V'dir. i

** Hertz: Hiz kontroliinde NEO-WiFi, frekansi Hz degil RPM hizini takip eder. Ornegin, motor torku artarsa, NEO-WiFi, sabit RPM'yi
korumak icin motorun Hz'sini artirarak daha yliksek direnci telafi etmeye calisir. Bu, hem encoder ile hem de encoder olmadan (bu
durumda daha az hassas bir sekilde hesaplanir) gegerlidir
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Keypad strlimi V1.12'den beri (anahtar takimini agtiginizda 2 saniye boyunca gorebilirsiniz)
pil sarjini grebilirsiniz.
oo
Bunu yapmak i¢in, MODE ‘.. ../ tusuna en az 1 saniye basili tutun (16 kare = tam sarjl);
Bu kontrol sirasinda, tus takimini indiiksiyon sarj koltuguna koymamalisiniz.

Battery Level:
0ooooooooo

Diyelim ki NEO-WiFi'yi tasarlanmadigi bir demo tek fazl gii¢ kaynaginda kullandiniz. Bu
durumda, tus takiminin T/R iletisimi, NEQ'daki gdmdili sarj cihazi icin tasarlanan (g fazli bir
baglant i¢in daha fazla pil glici harcayabilir. Dolayisiyla simdi tus takimi pilleri bitmis
durumda, NEO-WiFi'ye uygun bir Ug fazli baglanti saglayamazsiniz ve BLOCK'a sahip
degilsiniz. Ancak pilleri yine de sarj etmeniz gerekiyor. C6zim SLEEP MODE'dur. Tus
takimini NEO-WiFi'nin sarj koltuguna yerlestirin, ardindan tus takimi durdurma diigmesini 5

saniye boyunca basili tutun.. Bu durumda, mikroislemci UYKU MODUNA geger bu da
mikroiglemcinin iglevlerini durdurdugu anlamina gelir, bunlar arasinda T/R radyo iletisimi de
bulunur. Bu sekilde, demo tek fazli gii¢ baglantisinda bile piller sarj olacaktir. Ekran, bu
durumu gosterecektir. Uyku modundan gikmak igin, tus takimini sarj koltugundan ¢ikarmaniz
ve tekrar igine koymamaniz yeterlidir.

~--5LEEF MODE---
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6g. Alarmlar (Version 1.10)

NEO | NEO | NEO | NEO
3 55 11 22
1 | Mevcut Zirve Kisa devreye aninda miidahale N \ N N
2 | Yiiksek Gerilim Yayg§lama sw_gs_mda Jgperatorun isleyisinden kaynaklanan asiri J J J J
gerilim veya disik gerilim
3 | invertdr Sicaklig Elektronik kart iizerinde sicaklik limitinin agilmasi (86°C) N N N N
Motor termal korumasi (termal manyetik devre kesicilerin ayni
4 | Motor Isinmas! prensibe dayanarak ¢alisir: akim) v v v v
5 | Encoder sorunu Geribesleme hiz kontrolii ile encoder sorunundan kaynaklanan alarm N \ N \
I +15V- EN (NEO-3/4/5.5) ] OV-EN (NEO-11/22) temasinin agiimasi; bu
6 | Kapali Etkinlestir temas acikken motor ¢alisamaz. v v v v
Asirt akim / Kilitlenmi Sadece geribesleme hiz kontrolii ile isleyen motor, 10 saniyeden fazla
7 ro%or v kilitlendiginde. NEO-WiFi-11 ve NEO-WiFi-22'de, A+ ve A- encoder
kablolarinin olas| tersine ¢evriimesi de gésterilir.
8 | Girig-Cikis invertesi Motor ve hat giris ve ¢ikis kablolarinin muhtemel ters ¢evirme hatasi N N N \
Belirli bir ylik durumunda motorun ¢alismasini siirdiirmek igin yetersiz
9 | Altgerilim voltaj degeri v v v \
10 | lletigim hatas| Keypaq ve invertor arasmda.kl radyo iletisim h"at:cISI - |.Ie.t|Ien sinyalde J J J J
olas! girisim veya klavye ve invertdr yazilim striimlerinin
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uyumsuzlugu.
11 | Asir akim NEO-WiFi ¢ikisinda/motor tarafindan agiri akim miidahalesi \ N
12 | Mikroiglemci sicakligi Mikroislemci agiri 1sinma midahalesi x v
13| Faz U agin akim ][\IEO-WIFI ¢ikisinda/motor tarafindan asiri akim muidahalesi, U " J
azinda
14| Faz V agin akim NEO-WiFi ¢ikisinda/motor tarafindan asiri akim miidahalesi, V « J
fazinda
15 | Faz W agin akim ][\IEO-WIFI ¢ikisinda/motor tarafindan asiri akim midahalesi, W " J
azinda
16 | Frenleme pik BR+/BR- terminallerine asiri akim midahalesi x v
17 | Okuma hatasi |1 Faz U Uzerindeki akim 11 okuma hatas| x v
18 | Okuma hatasi 12 Faz W Gzerindeki akim 3 okuma hatasi x v
19 | Okuma hatasi I3 Faz W Gzerindeki akim 3 okuma hatasi x v
B protection from high imbalance between the currents in the three
20 | Akim dengesizlig phases (when imbalance> 5A) x v
21 | Faz U akim pik U fazinda lokalize edilmis kisa devre korumasi x v
22 | Faz V akim pik V fazinda lokalize edilmis kisa devre korumasi x v
23 | Faz W akim pik W fazinda lokalize edilmis kisa devre korumasi x N
24 | Akim kagag Yiiksek toprak kagagi akimi korumasi (> 5A) x v
25 | Fan 2 akim pik Tek fazli fan igin NEO-22 ¢ikis hattinda kisa devre korumasi x x
26 | Fan 1 akim pik Tek fazli yardimei fan igin NEO-22 ¢ikis hattinda kisa devre korumasi x x
27 | Fan agiri akim NEO-22 gikis! igin tek fazli yardimci fan {izerinde agiri akim korumasi x x
28 | AN1 limit dig! Sinyal 4-20mA olarak ayarlandiginda <3mA N N
29 | AN2 limit digi Sinyal 4-20mA olarak ayarlandiginda <3mA N N
31 | Minimum giic Q/ilrc]))t/c;itaraﬂndan emilen gicin minimum ylizde degeri altinda alarm % N

\ = Aktive edilmis alarm
x = Aktive edilmemis alarm

Table 7: Alarm Meniisii
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Alarma yeniden baglatma iglemi, alarmanin nedenini bulmak igin sistem kontrolii ile dnceden yapiimalidir. Kosulsuz yeniden baslatmalar, trlinin
zarar gérmesine ve bagli makinelerin ve kullanicilarin glivenligine yonelik risklere neden olabilir. Alarm, DUR butonu kullanilarak sifirlanabilir. Tekrar
ederse, teknik servis ile iletisime gegin.

invertor Ve Klevye arasindaki Yazilim (SW) siiriimleri uyumluluk tablosu

SW VERSIYON NEO-WiFi 3KW
203 204 205 206 207 3.01 302 303 304 305 306 402 4.04 408 4.1

SW VERSIYONU KEYPAD NEO-WiFi

SW VERSION NEO-WiFi 5.5KW

5.02 5.03

O-WiFi

SW VERSION
KEYPA|
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1.07 1.08 1.09 110 2.01

SW VERSIYON KEYPAD NEO-WiFi

SW VERSIYON NEO-WiFi 11KW
202 203 204 205 206 207 208 3.01 305 307 3.08 3.0

SW VERSIYON NEO-WiFi 22KW

3.02 3.03

SW VERSIYON
KEYPAD NEO-WiFi
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MODE
Keypad'inizin yazilim strimind 6grenmek igin dligmesine basm@x _../, yazilim stirim{ ekranin sag st kdsesinde gorlinecektir
(6rnegin, ekrandaki yazilim striimii 4.11 ise). Bu iglemi inverter kapaliyken yapin.

® ® © ® © ©

POWER MOTOR ALARM POWER MOTOR ALARM

[KEVFAD NED U4, 11]

00 & miotive ¢ motive

k ‘ START STOP 1 (\ .\? START A STOP
! ‘d RE1L
E ENTER v

ENT

—
MOD)

NEO-WiFi'nizin yazilim strimUni 6grenmek igin, inverteri agin ve ardindan digmesine basarak L: keypad'i agin.

Keypad'in inverter ile iletisim kurmasina izin vermek igin birkag saniye bekleyin, inverter keypad ile iletisime gegtiginde, POWER LED'i

yanar. Inverterin yazilim sirimi ekranin sag Ust kosesinde goriinecektir (drnegin, ekrandaki yazilim sirimi NEO-WiFi-3 igin 4.08 ise).

®@ & © ® & ©

POWER MOTOR ALARM
O )TO L POWER  MOTOR ALARM

~_ €O motive —_  CD motive

K ‘ START STOP ] { s o
== »*";1,, 4 -
EN C

@&

ENTER

I
(E [ MADE IN ITALY
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6h. MODBUS

MODBUS su siiriimlerle galigir.
NEO-WiFi-3 version 3.01
NEO-WiFi-11 version 2.01
NEO-WiFi-22 version 3.02

KEYPAD version 3.01

MODBUS protokoll, RS-485 badlanti noktasi araciligiyla NEO-WiFi'ye baglanir (NWF5.5 igin gegerli degildir):

NEO-WiFi-3, J9 terminallerinin A ve B pinlerine baglanir.

BN F ¥ 1
T
J9 JI0 4l

J8
oOogoodogoooooO

DI D2AN2ANIISY B A B A OV OV Z- Z+
RS485

o
0
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MODBUS iletisimi sunlar tarafindan kontrol edilebilir:

A. AKILLI TELEFON / TABLET i0OS ans=0d

Motive Bluetooth modliini BLUE Lo

(bkz. bélim 5d.2 Bluetooth modiil montajr)

“App Store” . VEYA "Play Store”

“Motive Inverter NEO” Yazin

terminali igin NEO modbus terminallerine baglamak gerekir.

Uygulamasina gidin

3. “NEQO’ simgesini tiklayin
4. Kullanmaya Baslayin

Motive NEO UYGULAMASI otomatik olarak dil ayarlarinizi baz alarak italyanca veya ingilizce olarak ayarlanir (italyan kullanicilar igin
Italyanca, Italyan olmayan kullanicilar igin Ingilizce).
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Simdi MODBUS iletisimini ayarlayabilirsiniz (MODBUS Béliim(i), programlayabilirsiniz (Parametreler BoIimu), otomatik
baglatma/durdurma ayarlayabilirsiniz (Zamanlayici Bolimd, yalnizca NEO-WiFi-11 ve NEO-WiFi-22 igin), kontrol edebilirsiniz
(Komutlar BolUim) ve islevi izleyebilirsiniz (Izleme BoIUm).

NEO

1- Monitor Section

NEO ,*‘

2- Commands Section

b BCN

106 Speed

Speed [rpm)| Current [4]

1185 0.9

Rotation Direction

1 07 PositioTw

STOP ON CW ON CCW

_ ' Acceleration
e

Inverter Status

Deceleration
101110, | I
MOTOR ALARM FAN

Power Output
81 g

Output Voltage
83

Qutput Frequency
87

Power Module
84 Temperature

Power Factor cos(gp)
85

Last Recorded Alarm
32
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Application Data
NEO P PP

3- Parameters Section Maximum Speed

Commands Origin

Keypad Minimum Speed

Btn+Select SRR HELTE

Speed Signal Origin
Acceleration
Internal Speed

Keypad Potentiometer Deceleration

AN2 External Potentiometer

Maximum Inrush

ANT 0-10V Current

ANT1 4-20mA

Rotation Direction from

Keypad
Various Settings B

Enable Electromagnetic Brake
Internal Speed
Enable Automatic Restart

Enable Encoder Feedback Voltage Feed of the
Brake Coil

T_R_Fault Stop

Motor Data Dead Time after Alarm

Rated Power

Encoder pulses/
revolution integer
Rated Voltage

Encoder pulses/
Rated Current revolution decimal
Rated Frequency

Proportional Factor

Rated RPM
Integral Factor

Rated Power Factor
cos(¢p)

Magnetization
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NEO NEO

4- Timer Section 5- Modbus Section

Inveter Date and Time

Modbus Communication

25-Gen-2000 08:47:25 & OFF ON + Key

Enable Timer Function BaudRate [bit/s]

Time Setting 4800 (®) 9600 14400

Start Instant{] Device BaudRate [bit/s]

9600 19200
Stop Instant[0]

BLE Device Name
Start Instant[1]

BLUE APPLY

Stop Instant[1]

Modbus Machine Code
Start Instant[2]

Factory Reset
Stop Instant[2]
Start Instant[3]
Stop Instant[3]

Start Instant[4]

Stop Instant[4]

B. PLC, "NEO Modbus Parametreleri" tablosunda belirtilen parametreleri kullanarak isleviendirilebilir.
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C. PC, "Motive Motor Manager" arabiriminin indirilmesi igin Motive USB-RS485 doniistiirticlsii ile ilgili adimlari takip edin.

Mative Motor Managerv.2.0.0f - neowifi 3kw 404 0_speed.sml - R ]

=] /A gy —
M g\/ : ‘;Eng“sh '
Open Save Sehmgs Read All Write All
Current [A] Speed [rpm] Power OQutput [W] Power Factor [cosp]
2.0 1316 228 0.52

BT TR EIETUTE
158 23.0 30

Power Motor Alarm Rotation

1340 f 5.0 v 0.1 4

O ® ¢

Connection USB-RS485 converter to the inverter (do this operation with not powered inverter!):
NEO-WiFi-3 at pins A and B of terminal J9 NEO-WiFi-11/22 at pins A and B of terminal J9

J10

D@Djmggg

DI D2ZAN2ANISV B A B A OV OV Z- Z+

D]

J2

USB-RS485
/| CONVERTER

USB-RS485 donustriictisi otomatik olarak PC'ye kurulur. Bu gergeklesmezse, stiriictiyli asagidaki baglantidan indirin
‘https:/lwww.motive.it/upload/documenti/software/USB-RS485 Driver.zip
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7. MOTIVE MOTOR MANAGER

7a. indirme ve Kurulum

Asagidaki baglantidan PC arayiizi "Motive Motor Yoneticisi"ni indirin.:
https://www.motive.it/upload/documenti/software/MotiveMotorManager.zip

Motive Motor Manager v.3.0.0f = I < ]
= @ &3 :
= Disconnected. g%}l e e
Click to connect! s Rz o N S=cnglish v
Open Save Settirigs Read All write Al
—
(R)

Sistem gereksinimleri:

Windows 7-8-10, Windows Server 2003-2008-2016
USB port

NET Framework 3.5 or next

Yazilim kurulumu:
Indirilen yazilimi masaUstiine zip dosyas! olarak kaydedin. Programi "installer.exe" adl yurttilebilir dosya kullanarak kurun. Programi
calistirmak icin yonetici olarak oturum agmaniz énerilir. Litfen bu islem siiresince talimatlari takip edin..

=

2

T B

Kurulumun sonunda masaustinde yeni bir simge bulacaksiniz

Programi galistirmak icin bu simgeye tiklayin.
invertorii Agin
Ust sag k6§ede1<i acllir meniden dil segenegini secin

Motive Motor Manager v.3.0.0f

= = T 3 == =
e Mon connesso. Sl =g )
— Clicca per connettere! Eind &z o5 B M tatiano
Apri salva Impostazioni Legai Tutti Serivi Tutti
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7b. USB-RS485 Doniistiiriicii Baglanti Ayarlan

.\
&)

inverterin bagh oldugu dogru USB baglanti noktasini belirlemek icin  *=19%  simgeye tiklayin. Sonunda,
'Uygula'ya tiklayin."

Settings
O Serial TCP/IP
Corn. Settings

SlaveID: 1 G =
BaudRate: 9600 -
Data Bit: | & -

Parity: none -
StopBit: | 1 -
COM Port: COMB

Data endianess: AB CD -

¥ Close qf"APN}f

Ardindan, NEO ile iletisim kurmak icin "Baglanmak icin tiklayin!" 1 tiklayin.
USB baglanti noktasi dogru sekilde ayarlanmissa, cubuk yesil olur (cihaz PC'ye baglldlr).

Motive Motor Manager v.3.0.0F - o 9

=T == B, ou

| = Connected: COMS 9600bps BN1 ik —— ;
—— Click to disconnect! e e bz RV Sh=sEnglish
Open Save Settings Read All Write All

Degilse, gubuk kirmiziya donecek (cihaz PC'ye bagli dedgil).

Motive Motor Manager v3.0.0f - =« 0
=] = 2 5 3
2 Connection Failed. oy F— 7
— Click to disconnect! b b= NS S=English
Open Save Settings Read All Write All
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Cihaz PC'ye baglandiginda, Motive Motor Yoneticisi invertori tanir ve otomatik olarak varsayilan parametre listesini ylkler.

Motive Motor Manager v.3.0.0f - neowifi_3kw 404 0_speed.xml - il o

5 @ B o W
= Connected: COM3 9600bps BN1 3 @ g .
Click to disconnect! i it & RV Sl engiish v
Open 5ave Settings Read All Write All
PDEELREYEN Status & Measure | Communication | Motar Data Settings | Application Data Settings || Programmer Settings | All

0.0 0 0 0.00

Voltage Output [V] Frequency Output [Hz] IGBT Temperature [*C]

0.0 32

Power Motor Alarm Rotation

0 > 4 0.0 J 0.0 4

O ® C
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7c. Ana Fonksiyonlar

Program 7 sekmeden olugmaktadir:

»  Gaosterge Paneli, ana 6lglilen deg@erleri kontrol edebileceginiz, hizi degistirebileceginiz, rotasyonu degistirebileceginiz ve

motoru manuel olarak baglatip durdurabileceginiz bir alandir.

Mative Motor Manager v.3 0.0f - neowifi 3kw_404 0 speed xml

=
= g = o
E\ E Connected: COM3 9600bps N1 E‘;ﬁﬂ H \”/
Click to disconnect! il 9
Open Save Settings Read All Write All

0.0

[BELLIEETL Y Status & Measure | Communication | Motor Data Settings

0

0

- 5 9

==
==l English =

Power Factor [cosip]

0.00

Voltage Output [V]

Frequency Output [Hz]
0.0

IGBT Temperature [°C]

Power

Meotor

Q 9

Alarm

)

Rotation

@®

Speed [rpm] Acceleration Ramp [s] Deceleration ramp [s]

0 f 0.0 f 0.0 c‘ﬂ
O ® ¢
*  Durum ve Olgiim, tim élgiilen degerleri gorebilecediniz bir alandir.;
Motive Motor Managerv.3.0.0f - neowifi Jkw 04,0 speedxml - - 0
- 5 °

=~ <o Bt e

Open save Settings Read All Write Al

Cammunicstion | Metor Data Setings | Application Data Setine e Sestings | Al
N, Description Value Unit Min Max Default

5 e e |

1 | Software version 404 c 402 408 404
81 Power 0 (=) w 0 a 0
82 | RMS Current 00 c A 00 00 0.0
83 | RMS Voltage 0 (<] v 0 0 0
84  IGBT temperature 29 (=] C 0 o 0
83 Cosp 0.00 e 0.00 1.00 0.00
87 | Frequency 0.0 ¢ H: 00 09 00
80 Momentary value rpm 30 C | rpm a 0 0
89 | Current speed rpm 0 ¢ pm 0 ] 0
78  IGBT temperature during alarm intervention 31 c C 0 o 4
88 | Enable status ¥ e 0 1 0
86 Turn direction 0 ¢ 0 2 0
90 | Motor relay ON status 0 c a 1 0
91 Alarm relay status 0 e o 1 0
92 | Fan cglou cioy 0 o 0 1 0
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lletisim, Modbus iletisimini etkinlestirebileceginiz ve devreyi kontrol edebileceginiz (Modbus ile inverter programlama ve

kontrol etmek igin, parametre 40 "Modbus iletisimi"ni 2 olarak ayarlayin)

Motive Matar Manager v.3.9.0f - neowifi_3kw_404_0_speedxml

Connected: COM6 9600bps BN1 0 ok
Click to disconnect! - .
Settings Read All Write All

Communication |[REEEEERZ SR

oo

2 ®

Open Save

N. Description Value Unit Min Masx
Motar code radio communication 1 c 1 15
22 Machine code for R§485 serial communication in group 0 c 1 E
34 Modbus code B ; c 1 1
39 T/Rfault stop x e 0 T
40 Modbus communication 2 (e 0 2
41 Baud rate 1 C | bfs 1 3

EfSengien -

Motor veri Ayarlari veri levhasindaki verileri girip motor performanslarini ayarlayabileceginiz yerdir;

10

i1

13

14

16

17

18

38

20

Open Save

Description

Rated power

Rated voltage
Rated current
Rated frequency
Rated speed
Power factor cosg
Maximum speed
Minimum speed
Acceleration
Deceleration
Overcharge
Rotation sense
Magnetization
Enable electromagnetic brake

Valtage supply of the brake cail

Ul Motor Data Settings [l

Motive Motor Manager v.3:0.0f - neowifi_3kw_404.0_speed:xm|

o
. ik
Cannected: COME 9600bps BNL ¥ o
Click 1o disconnect! ~ s/
Settings Read All Write All

Value

400
70
50
6000
0.80
100

5.0

0.1

150

100

Q. Q Q Q@ Q Q Q Q Q Q@ Q Q@ @ Q

[
S Engiish

999.0

993.0

200

120

2044

)
Default
10
1
0
1
0
1
1
)

Default

100

150

100
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Uygulama Veri Ayarlari, kontrol modunu, G/C mod(ilinii ve diger fonksiyonlari yapilandirmaniza olanak tanir;

Metive Motar Manager v:3.0.0f - neowifi_3kw_404_0_speedum] - - O
5 ® £
Lunnecled COM6 Mhps 8N1 o g
. \/ *Eng“sn N
Open Save Settlnﬂs F‘ead All ‘Write All
Dashbosrd | Status & Measure S Application Data Settings ([ RIS LES) R
N, Description Value Unt  Min  Max  Defaukt

[ o]
24 | Dead time after alarm 1. {5 Sec 1 999 10
25 | Start/stop source a (o) 0 2 0
26 Input signal 1 ) 0 3 i
29 | Mode 0 c 1] 4 0
56  Reset to factory data 0 {c] 0 541 0
19  Internal speed 5400 ¢ rpm 17 6000 280
79 Pre-heating temperature 20 (o] C 0 50 0

Program Ayarlari, dort adede kadar inverterin programlanmis agma ve kapama zamanlarini ayarlayabileceginiz bir bdlimdir
(yalnizca NEO11 ve NEO22 igin kullanilabilir);

cock h
cock L
Start O
Stop 0
Start 1
Stop_1
Start_2
Stop.2
Start_3
Stop 3
Start_4

Stop 4

23

33507

ool |l el e

o || ||e

QQQQQQQQQQQQH
z

Motive Motor Manager v.3.0.0f - neowifi_11kw_305_0_speed.ml - 9
E &3 3
: Connected: COMS 9600bps BN o g
E RS dioonicd =7 a7 Sfengiish +
Open Save Settmgs Read All Write Al
i le C ian || Motor Dats Settings | Application Data Settings WP IETMTOTREAS Gl EY | All
N. Description Value Unit Min Max Default

65535 0
65533 a
1439 a
1438 o
1439 ]
1438 o
1439 o
1439 o
1433 0
1439 a
1433 4
1439 a
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Tiim, sayisal siraya gore tim parametrelerin tam listesini bulabileceginiz bir bélimdr.

Motive Motor Maniager v.3.0.0F - neowifi_3kw. 404.0_speed.ml - - O
[ {-p o
Open Save Settings Read All Write All
Dashboard | Status & Measure I Dats Settings | Appl

N. Description Value Unit Min Max Default
1 | Software version 404 (s 402 408 404
4 Radio frequency 10 (<] 0 19 10

5 | Motor code radio communication £ ¢ 1 15 1

6 | Rated power 3.00 c kw009 3.00 200
7 Rated voltage 400 ) v 180 460 400

&  Rated current 7.0 c A 06 70 70

9 Rated frequency 50 @ H: % 60 50
10  Rated speed 6000 C | mm 30 5950 1400
5yl Power factor cosg 0.80 (%) 0.50 085 0.80
13 Maximum speed 100 () % 50 200 100
14 Minimum speed 2 (2] % 2 50 20
15 Acceleration 5.0 €| Sec 01 3990 50
16  Deceleration 0.1 {5 Sec 01 9990 100
17 Overcharge 150 (&5 % 80 200 150

1 Besasine can 1 Il 0 1 n
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7d. Okuma ve Yazma Parametreleri

Degistirmek veya yeni bir parametre dederi yazmak icin veri gubuguna yazin ve tiklayin 4

Motive Motor Manager v3.0.0f - neowifi_3kw_404.0_speed.xml

— & 3 o |
E Ei Connected: COM6 9500bps SN1 Rs 2 \‘/

Click to disconnect! - =
Open Save Settings Read All

Write All

N. Description Value Unit Min Max Default
7 | Rated voltage ‘ 400| S| v om0 400

8 | Rated current 7.0 c A 06 70 70

9 | Rated frequency 50 @ H 50 60 50
10 | Rated speed 6000 C | rpm 350 5950 1400
11 Power factor cosg 0.80 {5} 0.50 085 0.80
13 Maximum speed 100 (&) % 50 200 100
14 | Minimum speed 2 c % 2 50 20

Sf=engish +

Yazilan deger dogru ise (bu, dederin belirlenen minimum ve maksimum sinirlar arasinda olmasi anlamina gelir), veri gubugu kisa bir

sUre icin yesil olur{; aksi takdirde, kirmizi olur _ ¢

2 N N
Ry SV

Tim parametreler bir seferde okunup yazilabilir, bunun igin Read Al yg \Write Al gsimgelerini kullanabilirsiniz.

ikonu kullanarak Save  kullanici tarafindan ézellestirilen parametre listesinin bir kopyasini kaydedebilir ve daha sonra simgesini

B

kullanarak yiikleyebilirsiniz. ©ren
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Modbus Degiskenlik Tablo Gizelgesi

NEO-WiFi Modbus Degiskenlikleri (Rev. 16/12/2016)
Bu modbus tablo gizelgesi asagidaki inverter yazilim siiriimlerine ylklenmigtir:
NEO3 —24.02-4.04-4.08
NEO11 - 3.01-3.05

NOT: Tim dediskenler degistirilemez. "Type" siitununda R harfi "yalnizca okuma" ve R/W harfi "Okuma ve Yazma" anlamina gelir.

N° sz Degisken Tanimi uom Alt Sinir Ust Sinir Not
0 | R |Invertér Giici KW*10 30 220
1 R | Yazilim sirimi
2 R | Son versiyon (glin+tay*32+yil*32*13) giinler 0 Oxffff
3
4 | RIW | Radyo Frekansi-860 Mhz-860 0 19 SET'i +15V (NEO3) / 0V (NEO11-22) ile baglayin
5 | RIW | Motor Kodu Radyo iletigimi 1 15 SET'i +15V (NEO3) / 0V (NEO11-22) ile baglayin
6 | R/W | Nominal Giig KW*100 9 2200 Deger aralidi, invertor tipine bagldir.
7 | RIW | Nominal Akim Voltaj V 180 460
8 | R/IW | Nominal Akim A*10 6 450 Deger aralidi, invertor tipine bagldir.
9 | RW | Nominal frekans Hz 50 60
10 | RIW | Nominal rpm Rpm devir 350 5950
11 | RIW | Gug faktorli cos *100 50 95
12
13 | RIW | Maksimum hiz Motor Hizinin % 50 200
14 | RIW | Minimum hiz Motor Hizinin % 2 50
15 | RIW | lvme saniyeler*10 1 999
16 | RIW | Yavaslama saniyeler*10 1 999
NEO 3 KW: 150%
NEO 11 KW: 200% (7,5kW
17 | RIW | Maksimum Baslangic Akimi %lIn 80 200 160%0(5 ) li/lax
NEO 22 KW: 150%
Donus Yoni (Baslat * Durdur komutlari ile
18 | RW geger?idir) (Bas 0 1 Sadece baslatma/durma kaynag! klavyeden segildiginde gecerlidir,
segim yapma diigmesi olmadan
19 | RIW | Dahili hiz Rpm / Devir Minimum hiz | Maksimum Hiz
0=KAPALI, 9044=ACIK
20 | R | Elektromanyetik reni etkinlestir 0 9044 [ D fren direnlerinin telerini BR + ve BR. terminallerine
baglamadan énce, i¢ direnglerin tellerini ayni terminallerden gikarin
ve izole edin.
21 | R/W | Fren bobininin Besleme Voltaji V (104V) 0 (180V) 1
2 | RW Eorsﬁtakl RS485 resi iletisim igin makine y 35 Asagidaki Tabloyu Takip edin®**
23 | R/W | Yeniden Baglamayi Etkinestir 0 1 0=KAPALI, 1=ACIK
24 | R/W | Alarm Sonrasi bekleme Siiresi saniyeler 1 999 Alarm sonras! Yeniden baglatma
0 = tus ve segici tus
25 | R/W [ Baglat / Durdur Kaynagi 0 2 1 = sadece tus
2 = Harici uzaktan kablolu kontrol
0=lg hiz
1=tus potansiyemetresi
26 | RW | Hiz frekansi 0 4 2=AN1 sinyali 0-10V
3=AN1 sinyali 4-20mA
4=AN2 sinyali 0-5V (sadece hiz kontroliinde)
27 | R/W | Devir basina encoder darbesi tamsay! Darbe / Sayisi 0 9999
28 | R/W | Devir basina encoder darbesi ondalik Darbe / Sayisi /1000 0 999
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29

RW

Kontrol Modu

0=Hiz

1 = Hiz+Encoder (Kodlayici);
2 = Havalandirma;

3 =Kompresor;

4 = HP Pompa.

30

RIW

Oransal faktor

100

31

RIW

integral faktdr

100

32

Son kaydedilen Alarm

6539

33

RIW

Fren Joule

J/1100

127

34

RIW

Modbus kodu

== |O|OC|O

127

Inverter Kodu Modbus iletisiminde

35

RIW

Kuru galisma durdurma igin durma gticti

%Pn

100

36

RIW

Saat h(Ylksek)

saniyeler0x10000

Ondalik olarak

Hesaplamak igin bu uygulamay takip edin

dakikalar * 60= sonug

sonug + (Saat* 60 * 60)= sonug 1

sonug 1+ (Giin * 60 * 60 * 24)= sonug 2

sonug 2 + (Ay * 60 * 60 * 24 * 32) = sonug 3

sonug 3 + (Yil * 60 * 60 * 24 * 32 * 13) = sonu¢ 4

Yiligin sadece son iki rakami yazin, 6megin 2014 14 olarak
yazilmalidir

sonug 4 /65536= ondaliksiz saat

Hesaplama sirasinda sorunlar yasanirsa, llitfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.

37

RIW

Saat I( dlisuk)

seconds

Oxffff

Bu hesaplama adimlarini takip etmek igin:
dakika * 60= sonug

sonug + (Saat * 60 * 60)= sonug 1

sonug 1+ (Gtin * 60 * 60 * 24)= sonug 2

sonug 2 + (Ay * 60 * 60 * 24 * 32) = sonug 3
sonug 3 + (Y1l * 60 * 60 * 24 * 32 * 13) = sonug 4

Sonucu Yila Donistiirmek igin son iki rakamini (6megin 2014 yil
icin)

sonug 4 /65536 = Ondaliksiz (YUksek) h saat

sonug 4 - (clock h*65536 )= Ondaliksiz (Distik) | saat

Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun yasarsaniz, liitfen otomatik
olarak www.motive.it adresinden tabloyu indirin.

38

RIW

Manyetizasyon

%

80

120

39

RIW

TR Ariza Durmasi

0=KAPALI, 1=ACIK;
Bu islev etkin oldugunda, motoru su durumlarda kapatir:

-Keypad ile NEO arasindaki T/R radyo iletisimi 5 saniyeden fazla
kayboldugunda;

- Modbus iletisimi (Degisken 40=2) RS485 seri baglanti
noktasindan sinyal kaybettiginde.

40

RIW

modbus iletigimi

0 =KAPALI, 1=ACIK+KEY, 2=ACIK
KAPALI = sadece klevyeden programlama ve isletme

AGIK+KEY= Modbus ile programlama ve klavyeden isletme (Dis
uzaktan kablolu kontrol/hiz sinyali dahildir)
AGIK=Motor Modbus ile komutlandi

ACIK = Sadece Modbus ile programlama ve igletme

41

RIW

baud hizi

bit/s

0=4800

1=9600 (Varssayilan)
2=14400

3219200 bit/s

42

Durum rotasyonu

Klavyeden alinan segici konumunu ifade eder
0=KAPALI

1=Yén 1

2=Y06n 2

43
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Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz.

44 | R/W | baglat [0] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz.

45 | RIW | durdur [0] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz.

46 | R/W | baglat [1] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz.

47 | RW | durdur [1] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz

48 | R/W | baglat [2] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz.

49 | RW | durdur[2] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz

50 | RMW | baslat[3] dakika 0 1439 ((Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz

51 | RIW | durdur 3] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz

52 | RIW | baglat [4] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
Saat * 60 + Dakika seklinde degeri hesaplayabilirsiniz

53 | RIW | durdur [4] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda herhangi bir sorun olursa, otomatik olarak
www.motive.it adresinden elektronik tabloyu indirebilirsiniz.
0=KAPALI

54 | RIW | Baslatma zamanlayicisini etkinlestir 0 1 1=ACK

55 | R Parametreyi kaydet 0 65535 Parametreyi kaygetmek igin, 1 ' yazin ve ardindan 541 iyazin
(alinan onayi dogrulamak igin 0'a geri dénene kadar bekleyin).
Fabrika verilerini sifirlamak igin, "1" (Standart) veya "2"

56 | RMW | Fabrika verilerini sifita 0 g5535 | (Havalandima) veya "3" (Kompresdrier) veya "4" (HP pompalar)
yazin, ardindan 541'i yazin (alinan onayi dogrulamak igin 0'a geri
dénene kadar bekleyin).

57 | RIW | Sens6r minimum ayari mA*10 10 120

58 | R/W | Sensér maksimum ayari mA*10 50 300

bar*1000 (Fan)

59 | R/W | Basing okuma araligi bar*100 (Kompresor) 69 16000

bar*10 (HP Pompa)
bar*1000 (Fan)

60 | R/W | Basing dahili referansi bar*100 (Kompresor) 69 PAR.59

bar*10 (HP Pompa)
bar*1000 (Fan)

61 | R/W | Basing histerezisi bar*100 (Kompresor) 1 200

bar*10 (HP Pompa)

62 | R/W [ Basing ulasildiginda durma siiresi S 1 300
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Son kaydedilen alarmi géster veya yazilan numaraya karsilik gelen

63 | R/W | Alarm Kaydedildi 0 6539 alarmi goster

64 R | Alarm Tipi 1 29

65 R | Alarm Miidahalesi sirasinda Saat h s*0x10000 0 Oxffff

66 R | Alarm Miidahalesi sirasinda Dakika | S 0 Oxffff

67 R | Alarm Midahalesi sirasinda Gerilim [V12] Vv - -

68 R | Alarm Miidahalesi sirasinda Gerilim [V13] V - -

69 R | Alarm Miidahalesi sirasinda Gerilim[V23] V - -

70 R | Alarm Midahalesi sirasinda Akim [11] A*10 - -

71 R | Alarm Mudahalesi sirasinda Akim 12] A*10 - -

72 R | Alarm Midahalesi sirasinda Akim[I3] A*10 - -

73 R | Alarm Miidahalesi sirasinda Giig W - -

74 R | Alarm Miidahalesi sirasinda Kapasitor Gerilimi Vdc - -

75 R | Alarm Miidahalesi sirasinda Frekans Hz - -

76 R | Alarm Mldahalesi sirasinda Giig Faktorl *100 - -

77 R | Alarm Midahalesi sirasinda Devir rpm - -

78 R | Alarm Mldahalesi sirasinda IGBT sicakligi °C - -

79 | R | Onisitma sicakligi °C 0 50
RPM/ Devir (Hiz)

80 | R | Anikdeger Devirdakia / Basing Egmgg%ﬁ‘gmsér) . . Yaklagik 0,5 saniyede dlgiilen ortalama deger
bar*10 (HP Pompa)

81 R | gig W - - Yaklasik 0,5 saniyede 6lcllen ortalama deger

82 R |Imms A*10 - - Yaklasik 0,5 saniyede olctilen ortalama deger

83 R |Vmms \ - - Yaklasik 0,5 saniyede olciilen ortalama deger

84 R | IGBT sicakligi °C - - Yaklasik 0,5 saniyede 6lcllen ortalama deger

85 R | cosfi *100 - - Yaklasik 0,5 saniyede 6lcllen ortalama deger

0 = KAPALI
P 1=Yon 1
86 R | Akim donus y6ni 0 2 2=Yén2
Tus takimi segici ile veya tus takimi segici olmadan
87 R | Frekans Hz Hz*10 - -
) 0= KAPALI

88 R | Etkin Durum 0 1 1= AGK
RPM / Devir (Hiz)

89 | R | Anlik hiz Devir/dakika / Basing bar:1000 (Fan) . . Kontrol modu 29 ve makine kodu modu 56'ya bagli olarak, referans
bar"100 (Kompresor) degeri tus takimi potansiyometresinden, AN2 potansiyometresinden
bar*10 (HP Pompa) veya AN1 sinyalinden alinir.

) 0 = KAPALI

90 R | Motor Rolesi Agik Durumu 0 1 1= ACK

. 0 = KAPALI
91 R | Alarm Rolesi Durumu 0 1 1= ACK
) 0 = KAPALI

92 R | Fan Rolesi Durumu 0 1 1= ACK

93 R | invertér Teshisleri 0 16 bit[ik bir lfay'ltl, tim durum bitleriyle (tabloyu www.motive. it

adresinden indirin)

94 R | lletisim Olaylar 0 65535

95 | R/IW | Hata Sayaci CRC 0 Ondaliksiz

96 | RMW | Hata Sayaci istisna 0 Ondaliksiz

97 | RIW [ Alinan Mesaj Sayaci 0 Ondaliksiz

98 | R/W | Cevapsiz alinan mesaj sayaci 0 Ondaliksiz

99 | RW | NAK Mesaj Sayaci 0 Ondaliksiz

100 | R/W | Bagli Cihazlar Tarafindan iggal edilen mesaj sayaci 0 Ondaliksiz

101 | RIW | Mesaj tagima Sayacl 0 Ondaliksiz
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102 | R | Basing Referansi alindi bar*1000 0 16000 '[us takimindan veya harici uzaktan kumandali kablolu kontrol
cihazlarindan
103 | RIW | Maksimum Baing Siniri bar*1000 10 16000
104
0 = KAPALI
105 | RIW | Modbus komutu Dénisti 0 2 1=ACIK Yon 1
2=ACK Yén2
RPM / Devir (Hiz) 6000
106 | RAW | komut_modbus_Devir/dakika / Basing*1000 E::}gg%’:ﬂgmsor) ego(g;"szl)ng) 1(';63)0
bar*10 (HP Pompa) (Basing)
107 | RIW | Modbus komutu Konum h n.pulses*0x10000 0 Oxffff Donlis basina Encoder ( kodlayici ) darbeleri tam sayi
108 | RIW | Modbus komutu Konum | n.pulses 0 Ox(ffff Dénis basina Encoder ( kodlayici ) darbeleri ondalik sayi
109 | RIW | Modbus komutu ivme second*10 1 999
110 | RIW | Modbus komutu yavaglama second*10 1 999
111 | RW | Yeni Modbus komutunu etkinlestir 0 1 (DSE:;]; /2(2217(1):)"(;/%()) arasindaki degiskenler etkinlesirilir

= 22 numaral kayit tablo ¢izelgesi - RS485 seri iletisim icin makine kodu grubu:
N° invertor Miktari

1 2 3 4 5 6 7 8

1 0 1 2 3 4 5 6 7

2 8 9 10 11 12 13 14

- 3 15 16 17 18 19 20
I 21 2 23 2 2
= 5 26 27 28 29
= 6 30 31 32
7 33 34

8 35
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NEO-WiFi Modbus Degiskenleri (Rev. 07/11/2017)

Bu Modbus tablo ¢gizelgesi asagidaki inverter yazilim siriimlerine kurulmugtur:NEO3 =2 4.11
NEO11 2 3.07-3.08-3.10

NEQ22 2 3.02-3.03

NOT: Tiim degiskenler degistirilemez. "Type" stitununda "R" harfi "sadece okunur" ve "R/W" ise "Okuma ve Yazma"
anlamina gelir.

o . .. Min. Max.
N Tip | Degisken Tanimi u.0.m Simir Sinir Not
0 R | Invertdr giicti KW*10 30 220
1 R | Yaziim Strimi
2 R | Son Revizyon (glin+ay*32+y11*32*13) gunler 0 Ondaliksiz
3
4 R/W | Radyo Frekansi-860 Mhz-860 0 19 ) .
- SET'i +15V'e (NEO3) / 0V'a (NEO11-22) baglayin.
5 | RW | Motor Radyo lletisim kodu ] 127 | +15Ve (NEO3) /0Va ( ) baglayin
6 R/W | Nominal Giig KW*100 9 2200 Deger aralig1, invertor tipine baghidir.
7 R/W | Nominal Gerilim voltaji v 180 460
8 R/W | Nominal Akim A*10 6 450 Deger araligi, invertor tipine baghdir
9 R/W | Nominal frekans Hz 50 60
10 R/W | Nominal devir /dakika rpm Rpm / devir 350 5950
1 R/W | Gli¢ Faktdrii cospe *100 50 95
12
13 R/W | Maksimum Hiz Motor Hizinin % 2 200
14 R/W | Minimum Hiz Motor Hizinin % 2 120 Deger aralig, invertor tipine baglidir
15 R/W | Hizlanma Saniyeler*10 1 999
16 R/W | Yavaglama Saniyeler *10 1 999
17 R/W | Maksimum Agma Akimi %In 100 200 Deger aralig, invertor tipine baglidir
18 RW | Dénis Yéni 0 ’ Yalnlzca baslqtma/dgrma kaynagi tus takimindan segici olmadan
oldugunda etkinlestirilir.
19 R/W | Dahili Hiz rpm min hiz max hiz
0 = KAPALI, 9044 = ACIK (giivenlik kodu)
Harici fren direnglerinin tellerini BR + ve BR- terminallerine
20 RIW | Elekiromanyetik Fren etkinlestir 0 65535 | baglamadan énce, ayni terminallerden dahili direnglerin tellerini gikarin
ve izole edin.
21 R/W | Frenleme gerilimi voltaj Vv (1048/dc) (1801\/dc)
22 R/W | RS485 seri iletisim grubu igin makina kodu 1 35 ***Asagidaki Tablo Cizelgesine bakiniz
23 R/W | Yeniden baglatmayi etkinlegtir 0 1 0=KAPALI, 1=ACIK
24 R/W | Alarm sonrasi bekleme stiresi seconds 1 999 Alarm sonras! yeniden baglatma stiresi
0= tug takimi diigmesi ve tus takimi segicisi
25 R/W | Baslatma / Durdurma kaynagi 0 2 1=tus takimi digmesi
2=Harici uzaktan kablolu kontrol
0=Dahili Hiz
1=Tus takimi potansiyemetresi
26 R/W | Hiz referansi 0 4 2=AN1 sinyali 0-10V
3=AN1 sinyali 4-20mA
4=AN2 sinyali 0-5V (sadece hiz kontriinde)
27 | RMW | Dniis basina kodlayici darbeleritam kismi | Dones basinakoday 0 9999
- . Déniis bagina kodlayici
28 R/W | Dénis basina kodlayici darbeleri ondalik kismi darbeleri 11000 0 999
0=Agik dongu hizi
1=Hiz+Encoder (Kodlayici)
29 R/W | Kontrol modu 0 2 2= Havalandirma fan
3=Hava Kompresorii
4=HP pompa
30 R/W | Oransal Faktor 0 100
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31

RIW

integral faktorl

100

32

Kaydedilen son alarm

6539

33

RIW

frenleme joules

J1100

127

34

RIW

modbus kodu

alalo|l—=

127

35

RIW

Kuru isletim igin durma giicti

%Pn

100

36

Saat yiksek_h

saniyeler0x10000

ondaliksiz

Hesaplama igin su adimlari izleyin:

Dakikalar * 60 = sonug

sonug + (Saat * 60 * 60) = sonug 1

sonug 1+ (Gtin * 60 * 60 * 24) = sonug 2

sonug 2 + (Ay * 60 * 60 * 24 * 32) = sonug 3

sonug 3 + (Y1l *60 * 60 * 24 * 32 * 13) = sonug 4

Yiligin sadece son iki rakami yazin, 6megin 2014 14 olarak
yazilmaldir

sonug 4 /65536 = ondalik olmayan saat h Hesaplama sirasinda
sorunlar yasanirsa, ltfen otomatik olarak www.motive.it adresinden
hesap tablosunu indirin.

37

Saat diisik _|

saniyeler

ondaliksiz

Hesaplama igin su adimlari izleyin:

Dakikalar * 60 = sonug

sonug + (Saat * 60 * 60) = sonug 1

sonug 1+ (Gtin * 60 * 60 * 24) = sonug 2

sonug 2 + (Ay * 60 * 60 * 24 * 32) = sonug 3

sonug 3 + (Yil * 60 * 60 * 24 * 32 * 13) = sonu¢ 4

Yiligin sadece son iki rakami yazin, érmegin 2014 14 olarak
yazilmaldir

sonug 4 / 65536 = ondalik olmayan saat h Hesaplama sirasinda
sorunlar yasanirsa, ltfen otomatik olarak www.motive.it adresinden
hesap tablosunu indirin.

38

RIW

manyetizasyon

70

120

39

RIW

T_R_hata_durdur

0=KAPALI, 1=ACIK;

Bu islev ACIK oldugunda, motoru su durumlarda kapatir:
-Klavye ve NEO arasindaki T/R radyo iletisimi 5 saniyeden fazla
stireyle kesilirse;

-Modbus iletisimi (Dedisken 40=2), seri port RS485'ten sinyal
kaybederse;

40

R/W

modbus iletisimi

0=KAPALI = programlama ve islem sadece klavyeden yapilir
1=ACIK+TUS = programlama modbus'tan ve islem klavyeden yapilir
(Harici uzaktan kablolu kontrol/hiz sinyali dahildir) 2=ACIK =
programlama ve islem sadece modbus'tan yapilir

41

R/W

baud hizi

bit/s

0=4800

1=9600 (varsayilan)
2=14400

3=19200

42

43

44

R/W

baslat[0]

dakika

1439

Degeri hesaplamak igin: saatler*60+dakikalar
(Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)

45

R/W

durdur [0]

dakika

1439

Degeri hesaplamak igin: saatler60+dakikalar
(Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)

46

R/W

baslat [1]

dakika

1439

Degeri hesaplamak igin: saatler*60+dakikalar
(Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)

47

R/W

durdur [1]

dakika

1439

Degeri hesaplamak igin: saatler*60+dakikalar
(Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)

48

RIW

baslat rt[2]

dakika

1439

Degeri hesaplamak igin: saatler*60+dakikalar
(Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)

49

R/W

durdur{2]

dakika

1439

Degeri hesaplamak igin: saatler60+dakikalar
(Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)
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Degeri hesaplamak igin: saatler60+dakikalar

50 R/W | baslat[3] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)
Degeri hesaplamak igin: saatler*60+dakikalar
51 R/W | durdur{3] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)
Degeri hesaplamak igin: saatler*60+dakikalar
52 R/W | baglat [4] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)
Degeri hesaplamak igin: saatler60+dakikalar
53 R/W | durdur{4] dakika 0 1439 (Hesaplama sirasinda sorun yasanirsa, litfen www.motive.it
adresinden otomatik olarak hesap tablosunu indirin.)
54 R/W | Baslangici etkinlestir zamanlayici 0 1 0=KAPALI, 1=ACIK
Parametreyi kaydetmek igin, "1" yazin ve ardindan "541" yazin.
55 R/W | Parametreleri kaydet 0 541 Degerin "0" a dénmesini bekleyin ve geri ddnlisiinli onaylamak igin
bekleyin.
Fabrika verilerini sifirlamak igin, 1 (Standart) veya 2 (Havalandirma)
56 RW | Fabrika verilerini sifirla 0 541 veya 3 (Hava Kompresoru)vvelya"4“(Y ulf_sek Bellsllngll Polmpalar) yazin
ve ardindan 541 yazin. Degerin "0" a dénmesini bekleyin ve geri
déniislini onaylamak igin bekleyin.
57 R/W | sens6r minimum degeri mA*10 0 100
58 R/W | sensér maksimum degeri mA*10 100 300
bar*1000 (Fan)
59 R/W | basing araligi bar*100 (Kompresor) 69 16000
bar*10 (HP Pompa)
bar*1000 (Fan)
60 R/W | basing referansi bar*100 (Kompresor) 69 Par.103
bar*10 (HP Pompa)
bar*1000 (Fan)
61 R/W | basing histerezisi bar*100 (Kompresor) 1 200
bar*10 (HP Pompa)
62 R/W | basing ulagildiginda durdurma gecikme siiresi | seconds 1 99
63 RW | Kaydedilen alam 0 6539 Son kayqedllgn alarmi gosterir veya yazilan numaraya karsilik gelen
alarmi gosterir.
64 R | alarm tipi 1 29 Son kaydedilen alarmn tirii
65 R | alarm miidahale zamani h saniyeler0x10000 0 ondaliksiz
66 R | alarm midahale zamani | saniyeler 0 ondaliksiz
67 R | alarm midahale sirasinda gerilim [V12] vV - -
68 R | alarm miidahale sirasinda gerilim [V13] Vv - -
69 R | alarm midahale sirasinda gerilim [V23] Vv - -
70 R | alarm midahale sirasinda akim [I1] A*10 - -
71 R | alarm miidahale sirasinda akim [I2] A*10 - -
72 R | alarm miidahale sirasinda akim [I3] A*10 - -
73 R | alarm midahale sirasinda gi¢ W - -
74 R alarm mudahale sirasinda kondansator Vde ) )
gerilimi Votaj
75 R | alarm miidahale sirasinda frekans Hz - -
76 R | alarm miidahale sirasinda giig faktorli cose *100 - -
77 R | alarm miidahale sirasinda devir rpm rpm - -
78 R | alarm midahale sirasinda IGBT Sicakiig °C - -
79 | R/W | 6n-1sitma sicakligi °C 0 50
rpm devir (hiz)
; . bar*1000 (Fan) . - .
80 R | anlik deger devir/bar bar*100 (Kompresé) - - Yaklasik 0,5 saniyede dlctilen ortalama deger
bar*10 (HP Pompa)
81 R | glic W - - Yaklasik 0,5 saniyede olctilen ortalama deger
82 R | akim A*10 - - Yaklasik 0,5 saniyede 6lgllen ortalama deger
83 R | Gerilim voltaji \ - - Yaklasik 0,5 saniyede 6lgllen ortalama deger
84 R | IGBT sicakhigi °C - - Yaklasik 0,5 saniyede 6lgllen ortalama deger
85 R | gl factdrii cosep *100 - - Yaklasik 0,5 saniyede olgiilen ortalama deger
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0=KAPALI
86 R | Gergek donlis yonl 0 2 1=Yén 1
2=Yon 2
87 R | frekans_Hz Hz*10 -
88 R | Etkinlegtirme durumu 0 1 0=KAPALI, 1=ACIK
g);lf g(;l(l)r ((E;Zr?) Kontrol modu 29 ve makine kodu modu 56'ya bagl olarak, referans
89 R | Mevcut hiz/basing referansi bar100 (Kompresé) - degeri klavye potansiyometresinden, AN2 potansiyometresinden veya
bar10 (HP Popmpa) AN1 sinyalinden alinir.
90 R | Réle MOTOR ACIK durumu 0 1 0=KAPALI, 1=ACIK
91 R | Réle ALARM durumu 0 1 0=KAPALI, 1=ACIK
92 R | Réle FAN durumu 0 1 0=KAPALI, 1=ACIK
93 R | inverterteghisi Tim durulm pltlerlnl igeren I16'bllt|lk bir register (tablo gizelgesini
www.motive.it adresinden indirin).
94 R | lletisim olaylari 0 65535
95 R/W | CRC hata sayacl 0 Oxffff
96 RW | Ozel durum hatasi sayaci 0 Oxffff
97 R/W | Alinan mesaj sayacl 0 Oxffff
98 R/W | Cevap alinamayan mesaj sayacl 0 Oxffff
99 R/W | NAK (Negatif Kabul) mesaj sayaci 0 Oxffff
100 | R/W | Kullanici tarafindan isgal edilen esir sayaci 0 Oxffff
101 | R/W | Mesajlarin asilma sayaci 0 Oxffff
102
bar*1000 (Ventilation)
103 | R/W | maksimum basing siniri bar*100 (Air Compressor) 10 16000 | Deger araligi, inverter tipine baglidir.
bar*10 (HP pump)
104
0=KAPALI
105 | R/W | Modbus komut déniisii 0 2 1=ACIK Yon 1
2=ACIK Yon 2
106
107
108
109
110
111
=+ RS485 seri iletisimde grup iginde kullanilan makine kodu igin 22 numarali register tablosu gizelgesi.:
N° invertor Miktari
1 2 3 4 5 6 7 8
1 0 1 3 4 5 6 7
2 8 10 11 12 13 14
. 3 15 16 17 18 19 20
0
5 4 21 22 23 24 25
>
;5 5 26 27 28 29
=
6 30 31 32
7 33 34
8 35
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8. UYARILAR VE RiSKLER

Bu talimatlar, son kurulumu gerceklestiren kisi ve kullanici tarafindan dikkatlice okunmali ve siki bir
sekilde uygulanmalidir. Ayrica, cihazin kurulumu, kalibrasyonu ve bakimini géren tim personele de
bu talimatlar saglanmalidir.

Personelin Nitelendirilmesi
Cihazin kurulumu, devreye alinmasi ve bakimi, yalnizca bu cihazin kullaniminin beraberinde getirdigi risklerin farkinda olan
teknik olarak nitelendirilmis personele tarafindan yapilmalidir.

Givenlik kurallarina uyulmamasindan kaynaklanan tehlikeler
Guvenlik gereksinimlerine uyulmamasi, insanlari tehlikeye atmanin otesinde, tim garantiyi gecersiz kilacaktir.
Guvenlik gereksinimlerine uyulmamasinin sonuglari sunlar olabilir :
- Bazi sistem fonksiyonlarinin etkinlestiriime basarisizligi..
- Elektriksel ve mekanik olaylardan kaynaklanan insanlara yonelik tehlike..

Kullanici igin giivenlik gereksinimleri:
Tum kaza onleme yonetmelikleri uygulanmali ve uyulmalidir.
Tus takimi, sistemin isleyisinin gorulebildigi bir konumda olmalidir.

Montaj ve kontrol igin glivenlik gereksinimleri:

Musteri, montajin, kontrolin ve bakim islemlerinin bu talimatlar dikkatlice okuyan yetkili ve nitelikli personele tarafindan
gerceklestirildiginden emin olmaldir. Ekipman ve makinelerdeki c¢alismalar, islemi yapilmayan bir makinede
gerceklestiriimelidir..

Yedek Parcalar

Orijinal parcalar ve uUretici tarafindan yetkilendirilen aksesuarlar, ekipmanin ve makinelerin guvenliginin ayrilmaz bir
parcasidir. Orijinal olmayan bilesenlerin veya aksesuarlarin kullaniimasi giivenligi tehlikeye atabilir ve garantiyi gegersiz
kilabilir.

Levhalara, mikro islemcilere etiketler yapistiriimistir ve bu etiketler, invertor modelini ve Uretim seri numarasini + dretim
tarih kodunu (Ay/Y1l) izlemek icin kullanilir. Bu etiketin kaldirimasi ve/veya Uzerindeki yazinin silinmesi, invertor veya tus
takiminin garantisini gecersiz kilacaktir.

Yiiksek inertli Yiikler
Motor ne kadar hizli yavaglarsa, motor daha fazla yenilenebilir kosullar altinda ¢alisir ve enerjiyi invertére geri gonderir.

Sdrdcinln ara devresindeki gerilim, fazla enerjinin bir dis frenleme sistemiyle aktariimasi gereken bir degere kadar

yukselebilir. Harici fren direngleri, fazla enerjiyi emmek ve gevreye dagilan i1siya donistirmek igin tasarlanmigtir. Harici fren
direnglerinin (terminal BR+ ve BR-) kullanimi, uzun veya sert frenleme veya ok sik frenleme ile karakterize edilen ¢alisma
déngiilerine olanak tanir. DIKKAT: Yiiksek inertli yikli motorlarin frenlenmesi durumunda, NEO-WiFi-3 icin £10% 300 ohm,
NEO-WiFi-11 / NEO-WiFi-22 igin £10% 110 ohm degerinde ve uygulamaya uygun giice sahip ek harici fren direngleri
kullaniimalidir.
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Harici fren direnglerinin tellerini BR + ve BR- terminallerine baglamadan 6nce, ayni terminallerden i¢ direnglerin tellerini ¢ikarin
ve izole edin.

NEO-WiFi-3 - NEO-WiFi-5.5
/ g
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NEO-WiFi-11 - NEO-WiFi-22
e

Dikkat! Bu kilavuzdaki talimatlar, guvenlik standartlarina iliskin mevcut yasal dizenlemeleri yerine koymaz, ancak onlari
tamamlar..
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NEODYUM miknatislan

Kalp Pil

Warning

Miknatislar, kalp pili ve implante edilmis kalp defibrilatorlerinin iglevini etkileyebilir.
* Bir kalp pili test moduna gecebilir ve hastaliga neden olabilir.
* Bir kalp defibrilatoru calismayi durdurabilir.

* Bu cihazlari takiyorsaniz, miknatislara yeterli mesafeyi koruyun.
* Bu cihazlari takan diger kisileri miknatislara fazla yaklasmamalari konusunda uyarin.

Caution Manyatik Alan

Miknatislar uzak mesafelere ulasan gticlu bir manyetik alan Uretirler. Televizyonlari, dizisti
bilgisayarlari, bilgisayar sabit disklerini, kredi ve bankamatik kartlarini, veri depolama ortamlarini,
mekanik saatleri, isitme cihazlarini ve hoparlorleri zarar verebilirler.

* Glcli manyetik alanlar tarafindan zarar gorebilecek cihazlardan ve nesnelerden
miknatislari uzak tutun.

Yuksek basingh suyla yikamak yasaktir.
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Declaration of conformity

Motive srl based in Castenedolo (BS) - Italy

declares, under its exclusive responsibility, that its range of “NEO-WiFi” inverters and motor-inverters

is constructed in accordance with the following international regulations (latest edition)

» EN 60034-1:2022. Rotating electrical machines: rating.and performance
« ENIEC 60034-5:2020. Rotating machines: definition of degrees of protection

» EN 60034-30-1:2014. Rotating electrical machines: efficiency classes of single-speed, three-phase, cage-induction motors
« EN61800-1:2021 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 1: General requirements

» EN 50178:1997 Electronic equipment for use in power installations

» EN 55014-2:2021. Electromagnetic compatibility. Requirements for household appliances, electric tools and similar apparatus. Part

2: Immunity

« EN 61000-3-2:2019. Limits for harmonic current emissions (equipment input current <= 16 A per phase).
« EN 61000-3-3:2013/A1:2019. Limitation of voltage fluctuations and flicker in low-voltage supply systems, for equipment with rated

current<=16 A

« EN 61000-3-12.2011. Limits for harmonic currents produced by equipment connected to public low-voltage systems with rated

input current greater than 16 A and <= 75 A per phase

« EN 61000-6-3:2020. Electromagnetic compatibility (EMC): Part 6-3: Generic standards - Emission standard for residential,

commercial and light-industrial environments

« EN 61000-6-4:2018. Electromagnetic compatibility (EMC): Part 6-4: Generic standards - Emission standard for industrial

environments

» ETSI 301 489-3 (2019-03). Electromagnetic compatibility standard for radio equipment. Part 3: Specific conditions for

Short-Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz and 40 GHz

NEO-WiFi-3 NEO-WiFi-11
NEO-WiFi-4 NEO-WiFi-22
NEO-WiFi-5.5 Cat. 02
Cat. C1 )
EMC for DOMESTIC, COMMERCIAL AND LIGHT INDUSTRIAL ENVIRONMENT YES Optional
EMC for INDUSTRIAL ENVIRONMENT YES YES

as required by the Directives

» Low Voltage Directive (LVD) 2014/35/EEC
 Electromagnetic Compatibility Directive (EMC) 2014/30/EEC
» Ecodesign Directive for energy related products (ErP) 2019/1781/EEC

The Legal Representatjye cg {. W (,”) Je
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Declaration of conformity UKCA

Motive srl based in Castenedolo (BS) - Italy

declares, under its exclusive responsibility, that its range of “NEO-WiFi” inverters and motor-inverters
is constructed in accordance with the following international regulations (latest edition)
BS EN 60034-1. Rotating electrical machines: rating and performance
BS EN IEC 60034-5. Rotating machines: definition of degrees of protection
BS EN 60034-30. Rotating electrical machines: efficiency classes of single-speed, three-phase, cage-induction motors
BS EN 61800-1 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 1: General requirements
BS EN 50178 Electronic equipment for use in power installations

BS EN 55014-2. Electromagnetic compatibility. Requirements for household appliances, electric tools and similar apparatus. Part
2: Immunity

BS EN 61000-3-2. Limits for harmonic current emissions (equipment input current <= 16 A per phase)

BS EN 61000-3-3. Limitation of voltage fluctuations and|flicker in low-voltage supply systems, for equipment with rated current <=
16 A

BS EN 61000-3-12. Limits for harmanic currents produced by equipment connected to public low-voltage systems with rated input
current greater than 16 A and <= 75 A per phase

BS EN 61000-6-3. Electromagnetic compatibility (EMC) Part 6-3: Generic standards - Emission standard for residential,
commercial and light-industrial environments

BS EN 61000-6-4. Electromagnetic compatibility (EMC): Part 6-4: Generic standards = Emission standard for industrial
environments

ETSI 301 489-3. Electromagnetic compatibility standard for radio equipment. Part 3:'Specific conditions for Short-Range
Devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz and 40 GHz

NEO-WiFi-3 NEO-WiFi-11
NEO-WiFi-4 NEO-WiFi-22
Cat. C1 '
EMC for DOMESTIC, COMMERCIAL AND LIGHT INDUSTRIAEENVIRONMENT YES Optional
EMC for INDUSTRIAL ENVIRONMENT YES YES

as required by the Directives

Low Voltage (LVD) 2014/35/EEC,
UK Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

EMC Electromagnetic Compatibility (EMC) 2014/30/EEC
UK EMC Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

Eco-design Directive for Energy-related Products (ErP) 2019/1781/EEC
UK The Ecodesign for Energy-Related Products and Energy Information (Amendment) (EU Exit) Regulations 2019

i C
The Legal Representative %pw (9)/0’
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EBPA3UIMCKU DKOHOMUYECKHU COI03
JNEKJIAPAIIMSI O COOTBETCTBHUHA

EAL

3asiButens O0mecTBo ¢ orpannueHHoi orsercTBeHHocThio "[IPUBOJ]I TPAH/I PEJJYKTOP"

MecTo HaxOXAEHHS U aipec MeCcTa OCyIECTBICHUs AesiTenbHocTU: Poccuiickas @enepanus, CMmoneHckas
obmacts, 214004, ropox CmoneHck, yauna barparnona, gom 4, opuc 46, OCHOBHOI roCyaapCTBEHHBII
perucrpanuoHHslii Homep: 1166733076608, Homep Tenedona: +79203158381, anpec 3eKTPOHHOM ITOYTHI:
privodgrand@gmail.com

B amue upexropa Illenecra Anekcangpa Mocudosmua

3asiBjIsieT, 4To OG0pyI0BaHNE SIEKTPOTEXHIYECKOE TPOMBIIIIIEHHOTO Ha3HadeHHs: YacTOTHbIE
npeobpasoBarenu (nHBepTOpHI), Mopenn: NEO-WiFi, NEO-PUMP, NEO-SOLAR, NEO-OLEO, NEO-
COMP, NEO-VENT, NANO

uzroroputeas «Motive Srl». Mecro HaxoXIeHHS M aJpec MeCTa OCYIIECTBICHHSA AEATEIbHOCTH IO
nsrotoBieHuto npoaykuuu: Via Le Ghiselle, 20, 25014 Castenedolo BS, Uranus.

Ipoxykius wu3rotoBneHa B coorBercTBuUM ¢ JupektuBamu 2014/30/EU  "O a3nekTpoMarHUTHOMN
coBmectumoctH", 2014/35/EU "I1o HU3KOBOJIBTHOMY 00OpYJOBAHHUIO H CHCTEMaM".

Kox TH BOJI EADC 8504409000. CepuiiHblii BBITYCK

COOTBETCTBYET TPeOOBAHHAM

Texuudeckuii periaameHT TaMokeHHOTO coro3a «O 6e30MacHOCTH HU3KOBOJIBTHOTO ob0opynoBanusy (TP TC
004/2011) , TexHnueckuii permaMeHT TaMOKEHHOT0 co03a «IEKTPOMAarHUTHAs! COBMECTHMOCTh
texandeckux cpencts» (TP TC 020/2011)

Jlekj1apanust 0 COOTBETCTBHH MPHHSITA HA OCHOBAHUH

IIporokouna ucnbrranuii Ne 32320.301120 ot 30.11.2020 rona, BerianHoro VcnbeitaTensHo# labopaTopuei
«OHUKCy, arrecrar akkpeautanuu OHIIC RU.040I1C0.11J102.

Cxema JexyiapupoBanus 1x

JonoanurenbHasi uHGopManusa

I'OCT 12.2.007.0-75 «Cucrema crannapToB Oe3onacHOCTH Tpyaa. Vzgenus snekrporexHudeckue. OOmme
TpeboBanus 6e3onacHocTny; ['OCT 30804.6.2-2013 «COBMECTHMOCTD TEXHUIECKHX CPEACTB
3NIEKTPOMArHUTHAA. Y CTOHYMBOCTE K 3JIEKTPOMArHUTHBIM TIOMEXaM TEXHUUECKUX CPEJICTB, IPHMEHSIEMBIX B
MPOMBIIIICHHBIX 30HaX. TpeOoBaHUs M METOABI HCTIBITaHUWY, (pazaen 8); TOCT 30804.6.4-2013
«COBMECTHMOCTh TEXHUUECKHX CPEJCTB AMEKTPOMArHUTHAS. DIEKTPOMATHUTHBIE TIOMEXH OT TEXHHYIECKHX
CPEeACTB, IPUMEHSIEMbIX B IPOMBILUICHHBIX 30HaX. HOpMBI U METOIbI HCIIBITAHUY, (pazaen 7). Y cioBus
xpaHeHus npoaykuuu B coorBeTctBuu ¢ 'OCT 15150-69 "MatuHsl, npruOOpsI ¥ IPyTrue TEXHUYESCKHUE
n3penys. VcronHeHus Ui pa3IMYHbIX KIMMAaTHIeCKHX paiioHoB. Kareropuu, ycioBus SKCILTyaTaluH,
XpaHEHHS ¥ TPAaHCHOPTUPOBAHUSA B YACTH BO3ACUCTBUSA KIIMMAaTHYECKUX (haKTOPOB BHEIIHEH cpesl”, CPOK
XpaHEeHHs (CILy>KObI, TOMHOCTH) YKa3aH B IIPUJIaraéMoH K MPOIYKIUH TOBAPOCOIPOBOAUTEIHHON H/MITH
SKCITyaTalluOHHON JOKYMEHTAaIUM.

Jexaapanus o COOTBeTCTBl/lH."liéﬁCfl"lim‘eﬂb{{a ¢ 1atbl peructpanuu no 06.12.2025 p/Ja04YUTEIbHO

Hlenect Anexcanap Mocudosuy
(®.1.0. 3asBuTes)

WAL
i (noznw?s)

Perucrpannonnslii Homep nexnaﬁéﬁnu o coorBercTBuH: EADC N RU JI-IT.HB54.B.04614/20

Jarta perucrpauuu aekjiaapanuu o coorsercreuu: 07.12.2020
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Mmotive

TUM VERILER EN YUKSEK DIKKAT VE TITiZLIKLE DERLENMiS VE KONTROL EDILMISTIR.
ANCAK HERHANGI BIR HATA VEYA EKSIKLIKTEN SORUMLULUK ALMAYIZ. MOTIVE srl,
SATILAN URUNLERIN OZELLIKLERINi iISTEDIGi ZAMAN TEK BASINA DEGISTIREBILIR.

ATEX DEGISKEN HIZLI SURUCULER iCiN, "ATEX EKi" DOSYASI BU
KILAVUZU TAMAMLAR.

® Motive sl
www.motive.it
motive@e-motive.it
Tel: +39 030 2677087

MOtive  Fax: +39 030 2677125

@
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